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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace budowy mostu
drogowego na rzece Widawce w miejscowosci Ruda, gmina Widawa w km rzeki 18+655

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwigzanych z budows mostu drogowego na rzece Widawce w miejscowosci Ruda, gmina
Widawa w km rzeki 18+655

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania dla robot zwigzanych z budowa mostu
drogowego na rzece Widawce w miejscowosci Ruda, gmina Widawa w km rzeki 18+655

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czgs¢ stanowiaca odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu (ktadki) - odleglto§¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypka - odleglos¢ w §wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczeciag organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13. Konstrukcja no$na (przgsto lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.16. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicoéw
i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatdéw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektows
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu

na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

€) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nierdéwnosci podbudowy lub profilu istniejace;j
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej 1 podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - goérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze¢$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nos$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawierac
warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$é wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowacé teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzgdzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejg¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.



1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac si¢ z petnej Sciany, stupoéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skrzyf, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglto$¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglo$¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje catkowita szerokosé
konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegodlnych
rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w §wietle porgczy mostowych z wytaczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$é terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng catos¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac¢ na
wykonywaniu rob6t zwigzanych z budows, modernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowg, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspoétrzedne punktow glownych trasy oraz reperdéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:
— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa
dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
— Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czg$¢ umowy, a wymagania okres§lone w chocby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,0gdlnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.



W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie s3 wazniejsze od wymiardow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowsa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i1 elementow
budowli muszg wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowg lub SST i
Wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem =zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatta ostrzegawcze, sygnatly, itp., zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace begda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w
ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robét, wygody spotecznoéci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wikaczony w
cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.



Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatdow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekoéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwo$cia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawecy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wickszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robdot beda miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okres§lajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymacé
zgode na uzycie tych materiatdéw od wlasciwych organ6w administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktdre majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w sposoéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe]j w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca a wilascicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drog
wewngetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia 1 uzgodnienia od wlasciwych witadz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie speliajace tych warunkow zostaty usunigte z
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na §wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6ét w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.



1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca begdzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposéb ciagly bedzie
informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢
maja materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roéznice pomigedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wiasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiagzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu
wykonania robo6t i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
oraz inne urzadzenia towarzyszgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze
Zamawiajacego’.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdow jak rowniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.



Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrdédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wiladz na pozyskanie
materiatdéw ze zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i
selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskania materiatlow
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odkltad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemng zgod¢ Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych roboét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatdéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i wilasciwosci 1 byly dostgpne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materialow

Wytwornie materiatdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnoS$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdow moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej
partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢
spetnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatéw w czasie przeprowadzania inspekc;ji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeSci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialdéw przeznaczonych do realizacji robot,
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c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostana przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$§¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunig¢te przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki
badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okre$lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwo$ci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie
rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ 0golng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow

robot,

— system (sposob i procedure¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i form¢ przekazywania tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czgé¢ szezegodtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ $rodkdéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkdéw przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

— sposob i procedurg¢ pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegodlnych elementow robot,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbg¢dne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekgji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu begda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wihasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaré6w lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pis$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdw powinien udzieli¢
mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawceg, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodno$¢ materiatdw i1 robdt z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych
przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swodj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i
robot z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Normga lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

nie s3 objete certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktore spelniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktdéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika 1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw
robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementdéw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzal,

— wyniki préb poszczegbdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementdéw rob6t. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoséci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o
jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
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Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacjg
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagana do celu miesigcznej ptatnosei
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dlugosci 1 odlegltosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dhugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj.

Ilo$ci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe begda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot, a takze
w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgdg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
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d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoS$ci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.

Odbioru roboét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesSciowy

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego
rob6t dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakosci i wartosSci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidér ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robodt i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robo6t uzupetniajacych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona

w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehliajgce lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiagzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

Nookow
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetiajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzegtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuni¢cie wbudowanych materiatow i 0znakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10.

=

PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i

rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).
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D.01.02.05. Rozbiorka elementow mostu
1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej s3 wymagania wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorka mostu

1.2. zakres stosowania SST.
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia obj¢te w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu rozbiorki mostu drewnianego

1.4. Okreslenia podstawowe.

Most drewniany badz tymczasowy - most o konstrukcji w ktérym pale, podpory i pomost sg z materiatu
drzewnego za$ dzwigary niosace przeset z profili stalowych o przekrojach podanych w slepym kosztorysie wraz
z ich stgzeniami, tozyskami zgodnie z definicjami podanymi W3ST D-M-00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowsa lub przedmiarem SST i poleceniami Inzyniera.

2.Matery

Nie wystepuja
3. Sprzet.

Do wykonania rozbiorki nalezy stosowac:

— sprzet mechaniczny lub reczny stosowany do rozbidrki konstrukcji drewnianych jak pily reczne,
mechaniczne, siekiery, miotki, obcegi itp.

—  sprzet do demontazu dzwigaréw stalowych i zatadunek na $rodek transportowy - dzwig odpowiedni do
cigzaru z demontowanych dzwigarow.

4. Transport.

Do transportu drewna samochéd skrzyniowy. Do transportu dzwigarow samochdd z naczepa lub z przyczepa
dtuzycows, $rodki transportu winny by¢ uzgodnione z Inzynierem. Ogoélne wymagania w D-M-00.00.00.

5. Wykonanie robét.

Roboty rozbiorkowe elementdow mostu tymczasowego obejmuja rozbiorke:

- wycinka pali drewnianych podpor 0,5 m ponizej poziomu terenu.

Catoé¢ drewna z rozbiorki zatadowaé na $rodki transportowe Otoczenie i koryto rzeki uporzadkowaé do
poziomu terenu rodzimego.

6. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonania robdt rozbidrkowych oraz
uporzgdkowaniu terenu po rozebranym moscie.
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7. Obmiar robét.

Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z rozbidrka elementéw mostu jest:
- dla elementow drewnianych -m?

- dla demontazu dzwigarow stalowych przgset - Mg

ilo$¢ jednostek obmiarowych okreslono w $lepym kosztorysie.

8. Odbior robét.

Odbioru robot zwigzanych z rozbiorka elementoéw mostu dokonuje Inzynier, po pisemnym zgloszeniu
wykonanych robdt do odbioru przez wykonawce. Ogoélne zasady odbioru robo6t podano w D-M-00.00.00.

9. Podstawa platnosci.

Platno$¢ na podstawie jednostek obmiarowych wg. pkt. 7 zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci. Ilosci wg.
slepego kosztorysu.

10. Przepisy zwiazane

Nie wymagane.
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M.17.00.00. EOZYSKA STALOWE

M.17.01.06. MONTAZ, WYMIANA LUB NAPRAWA LOZYSK MOSTOWYCH, DEMONTAZ I
PONOWNY MONTAZ LOZYSK STYCZNYCH:
PRZESUWNYCH | NIEPRZESUWNYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
polegajacych na wymianie naprawie nadmiernie skorodowanych lozysk mostowych lub montazu tozysk
stycznych, przesuwnych i nieprzesuwnych. w remontowanych obiektach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t mostowych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot polegajacych na montazu, wymianie lub naprawie nadmiernie skorodowanych tozysk
mostowych w remontowanych obiektach. Nalezy wykona¢ montaz lub naprawe ilosci tozysk okreslone w
$slepym kosztorysie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z okre§leniami
podanymi w ST M.0O0.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST M.00.00.00
»Wymagania ogolne".

2. Materialy

- Lozyska stalowe styczne przesuwne i nieprzesuwne

- Materialy do urzadzen pomocniczych wg Wytycznych WP-D.DP-3 | .

- Materiaty do zabezpieczenia antykorozyjnego wg 'Katalogu materialow zalecanych na stalowych drogowych
obiektach mostowych (TBDiIM/CZDP 1993).

- Smar grafitowy do zabezpieczenia elementow stalowych tozysk.

- Farby do gruntowania i malowania powierzchni stalowych elementdéw tozysk,

3. Sprzet
Roboty mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego typu sprzetu, zgodnego z projektem organizacji robot,
zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

Materialy i sprzgt moga by¢é przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez

Inzyniera w sposob zabezpieczajacy przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Wymagania ogélne dla robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy
wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Montaz lozysk

Wykonawca zobowigzany jest do:
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Obejmuja:
- montaz tozysk lub ich elementow,
- opuszczenie przgsel.

6. Kontrola jakos$ci robot

Roboty objete niniejsza ST powinny by¢ wykonane:

- dla rusztowan wg WP-D, DP 31,

- dla tozysk wg BN-66/8935-01 oraz katalogu i dokumentacji projektowej

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 szt. tozyska poddanego naprawie lub wymienianego lub montaz tozyska. W pozycji
Slepego Kosztorysu podano przedmiar robot ustalony wstepnie w Dokumentacji Projektowej. Przedmiar ten
podlega uscisleniu po przeprowadzeniu komisyjnego przegladu stanu tozysk.

8. Odbioér robét

Odbiorowi podlegaja wbudowane elementy i materialy oraz kazda z robét czg¢sciowych, w tym rowniez
rusztowania i pomosty robocze niezb¢dne do wykonania robot przewidzianych niniejsza ST. Do odbioru robot
Wykonawca zobowigzany jest przedtozy¢ protokot badan kontrolnych lub zaswiadczenie o jakosci materiatow.

9. Podstawa platnoSci

Placi si¢ za wykonang i odebrang ilo$¢ szt. naprawionych lub wymienionych tozysk na remontowanych

obiektach mostowych. Cena jednostkowa obejmuje:

- zakup, dostawe 1 magazynowanie materiatdw, konstrukeji lub wyrobow potrzebnych do wykonania robot,

- wykonanie i rozbidrke rusztowan, pomostow roboczych, i innych urzadzen pomocniczych, niezbednych do
wykonania lub zabezpieczenia robo6t prowadzonych przy odbywajacym si¢ ruchu drogowym lub kolejowym
pod obiektem,

- podnoszenie i opuszczanie przgset,

- wykonanie wymiany tozysk ich naprawy lub montaz tozysk a takze oczyszczenie miejsca pracy. Materiat

pochodzacy z wymiany lub naprawy tozyska (gruz i ztom) stanowi wtasno$¢ Wykonawcy.

10. Przepisy zwigzane

PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Projektowanie.

PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania.

BN-66/8935-01 Drogi samochodowe. Lozyska mostowe. Warunki techniczne wykonania i badania
odbiorcze.

WP-D, SP-31 Wytyczne projektowania obiektow i urzadzen budownictwa specjalnego

w zakresie komunikacji. Rusztowania dla budowy mostéw stalowych, zelbetowych
lub z betonu sprezystego
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M-11.02.09 WBICIE PALI DREWNIANYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wbiciem pali dla mostu drewnianego

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wbiciem pali
drewnianych z drewna klasy K 39 dla mostu drewnianego i obejmuja:

a) zakup transport i sktadowanie pali drewnianych,

b) prace wstepne - przygotowanie pali do wbicia,

¢) wbicie pala do wlasciwej nosnosci oraz jego ewentualne dobicie po wbiciu pala sagsiedniego,

d) wyciagniecie pala ewentualnie odcigcie pala na projektowanym poziomie - W przypadku tymczasowego
mostu objazdowego wykonanego na czas robot zasadniczych 1 .4. Okreslenia podstawowe

Pale wbijane - pale zaglebiane w grunt powodujace jego rozpychanie.

Pozostate okreslenia podane w mniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogblne". 1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢é z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne".

2. Materialy

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu mostu

2.1.1. Drewno

Nie ogranicza si¢ wilgotno$ci drewna przeznaczonego na pale i elementy znajdujace si¢ stale pod woda.
Drewniane elementy konstrukcji nalezy wykona¢ z drewna iglastego nastepujacych klas: K-39, K-33 zgodnie z
normgPN-81/B-03150/01

Drewno przeznaczone do gldwnych elementéw ustroju nosnego i podpdr winno mie¢ atest stwierdzajacy

klase jakosci drewna i by¢ ocechowane.

- drewno okragte zgodnie z PN-88/D-95000

Drewno powinno odpowiada¢ wymaganiom nastepujgcych norm PN-93/S-10080 i PN-92/S-10082.

Drewno okragte na pale i stupy powinno odpowiada¢ I klasie jakosci wg PN-92/D-95017.

Tarcica iglasta stosowana jako elementy pomocnicze: kliny, podktadki itp. powinna odpowiada¢ wymaganiom
PN-72/D-96002.

Elementy drewniane powinny by¢ zaimpregnowane - szczegélnie dotyczy to czesci stykajacych si¢ z ziemia.
Elementy drewniane stykajace si¢ z konstrukcja stalowa powinny by¢ zabezpieczone papa.

Drewno na placu budowy nalezy uktada¢ na podktadkach izolujacych je od kontaktu z ziemia i woda.

Warstwy tarcicy oddziela si¢ przektadkami. Drewno na elementy drobne przechowywa¢ w pomieszczeniach
zadaszonych.

2.1.2. Laczniki stalowe

Do faczenia elementéw drewnianych nalezy stosowaé $ruby, gwozdzie, klamry, ktére winny spetniaé
wymagania norm:

-§ruby-PN-85/M-82101iPN-88/M-82121,

- nakretki do $rub-PN-86/M-82144 i PN-88/M-82151,

- podktadki pod $ruby -PN-59/M-82010 i PN-79/M-82019,
- gwozdzie -PN-84/M-81000.
- ptaskowniki - PN-83/H-92120
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2.1.3. Materialy izolacyjne impregnacyjne stosowane do zabezpieczenia konstrukcji drewnianych winny mieé
$wiadectwo dopuszczenia do stosowania oraz odpowiada¢ wymaganiom normy PN-92/S-10082.

2.2. Sktadowanie materialow

zgodnie z wymaganiami producenta.

3. Sprzet

Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu sprawnego technicznie sprzetu mechanicznego, zaakceptowanego przez
Inzyniera, przeznaczonego dla realizacji robot zgodnie z zatozong technologiag. Do wbijania pali nalezy
stosowac¢ kafar o masie mtota dostosowanej do masy pala. Do podnoszenia pali stosowa¢ zuraw samochodowy
o udzwigu powyzej 6 Mg. Przycinanie pali wykona¢ pitami mechanicznymi.

4. Transport

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je utozy¢ roOwnomiernie na calej
powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig przesuwania podczas transportu.
Transport materiatdw ponadgabarytowych winien by¢ uzgodniony z Zarzadem Drogowym, a przejazd
pilotowany.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét —Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00.
»Wymagania og6lne".

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonawca winien wykonaé¢ Projekt technologii robdot na podstawie Dokumentacji Projektowej i
przedstawi¢ Inzynierowi do zaakceptowania.

5.2.2. Po wytyczeniu podpor nalezy oczy$ci¢ i wyrownaé teren robdot i zdja¢ warstwg humusu
o grubosci 20 cm i odtozy¢ ja na pryzm¢ w miejscu wskazanym przez Inzyniera. W przypadku podpér w nurcie
rzeki nalezy wykonac rusztowania, pomost , badz promy pod urzadzenia kafarowe.

5.2.3. Przygotowanie pali do wbicia.

Pale po przywiezieniu na plac budowy nalezy przejrzeé. Pale powinny by¢ okorowane, wygtadzone i
oczyszczone z resztek sgkow. Glowica powinna by¢ $cieta prostopadle do osi pala i zabezpieczona przez
nasadzenie stalowego pierscienia ze $ciankami pochylonymi do pionu 1:20, wykonanego z ptaskownika 0
wymiarach nie niniejszych niz 100 x 8 mm. Dolny koniec pala nalezy zaostrzy¢ do ksztattu regularnego
ostrostupa, ktorego o$ pokrywa si¢ z osig pala. Ostrze nalezy wykona¢ na dtugoséci rownej 1,5-2 srednic pala, a
zbiezno$¢ skrocic i ztagodzic¢ na 1/3 tej dlugosci.

Przy whbijaniu pali w grunty twarde, gliniaste, zwirowe, zawierajace kamienie, resztki dawnych konstrukcji itp.
zaostrzone konce pali nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, stalowymi okuciami mocowanymi
gwozdziami budowlanymi.

5.2.4. Whijanie pali

Pali nie nalezy rzucaé, gwaltownie podnosi¢, wlec po ziemi i przetacza¢ tomami.

Wyjatkowo Inzynier moze zezwoli¢ na przecigganie po ziemi pali pod kafar, ale z odleglosci nie
przekraczajacej 5 -10 m.

Pale nalezy wbija¢ pionowo. Dopuszczalna odchyltka osi pala od pionu nie moze by¢ wigksza niz 1/2$rednicy
pala. Liczba pali ich rozstaw i glgboko$¢ wbicia musi by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa.

W nurtach rzeki glebokos$¢ wbicia nie moze by¢ mniejsza niz 4 m ponizej przewidywanego poziomurozmycia.
W przypadku uszkodzenia glowicy nalezy odciac¢ uszkodzony odcinek pala. Przy powtarzaniu si¢ uszkodzen
glowic nalezy zmieni¢ parametry mlota.

Whijanie pali nalezy przerwac, gdy uzyskuje si¢ wpedy pali mniejsze niz: 5 mm/uderzenie

Dobér masy miota do wbijania nalezy uzalezni¢ od wielkoéci uzyskiwanych wpedow i od masy pali. Dla pali
drewnianych stosunek ci¢zaru miota kafarowego do ci¢zaru pala powinien wynosi¢ okoto 2.0. Nie nalezy dazy¢
do wbijania pala do rzednej projektowanej mimo matego wpedu. W takim wypadku Wykonawca powinien
powiadomi¢ Inzyniera i ustali¢ wspolnie dalszy tok postgpowania.

Przed przystapieniem do wlasciwego polowania zaleca si¢ przeprowadzenie testu na dtugos¢ pali. Pale do testu
nalezy usytuowaé tak, aby mogly sta¢ si¢ palami nos$nymi. Pale te musza by¢ wbijane tymi samymi
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urzadzeniami, ktore beda uzywane do pozostalych. Pale, ktore z jakich§ wzgledow nie zostaty wlaczone do
pracy konstrukcji musza by¢ obciete 1 m ponizej poziomu gruntu. Powstaty wykop nalezy zasypa¢ gruntem.
Wped pala nalezy mierzy¢ z doktadnoscia do 1 mm. W przypadku miotéw wolnospadowych i parowo-
powietrznych pojedynczego dziatania oblicza si¢ wped $redni z 10 uderzen mtlota. Przy stosowaniu mlotéw
uderzajacych z duzymi czestotliwosciami mierzy si¢ wped uzyskany w ciggu | min. dzialania mtota i oblicza si¢
sredni wped. Wyniki pomiaréw wpedu sa wiasciwe jedynie wtedy, gdy glowica pala jest nieuszkodzona. W
czasie robot palowych nalezy prowadzi¢ Dziennik wbijania pali. Po wykonaniu wszystkich pali nalezy je
dociagnaé do polozenia w szeregu wzdtuz jednej osi i przycia¢ do projektowanej rzgdne;.

5.2.5. Przedtuzanie pali dopuszcza si¢ tyko wtedy gdy dojdzie do uszkodzenia pala w czasie wbijania i pal
okaze si¢ zbyt krotki .

Przedtuzanie pali wykona¢ zgodnie z PN-93/S-10080: na zakladk¢ za pomoca przemiennego wcigcia na
dhugosci 3,0.-3,5 srednicy pala ze $ciggnigciem dwoma pierscieniami z ptaskownika o przekroju nie mniejszym
niz 60 x 10 mm, wcigcie wykona¢ prostopadle do osi mostu - ztagcze wzmocni¢ kleszczami obejmujgacymi oba
pale na naktadke z potaczeniem za pomoca trzpienia w §rodku taczonych elementdéw, czterema naktadkami z
ptaskownika o przekroju 60 x 10 mm i dlugosci 3-0...4.0 $rednic pala, naktadki mocowaé $rubami lub
gwozdziami. Dopuszczalne jest stosowanie naktadek drewnianych, za pomoca tulei stalowej, z potaczeniem za
pomocy trzpieni stalowych jw., potaczenie pali umiesci¢ w tulei sktadajacej si¢ z dwoch potcylindrycznych
blach o grubosci 3-5 mm, $ciagnigtych Srubami.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne".
6.1. Kontrola materiatdw polega na sprawdzeniu zgodno$ci zastosowanych materiatdw z wymaganiami normy
PN-93/S-10080. Dopuszczalne wady drewna wynosza:

- krzywizna jednostronna nie wigksza niz 0.5 cm na 1 m dtugosci,

-zbiezystos¢ nie wigksza niz 1 cm na 1 m dlugoscei,

- sptaszczenie miejscowe nie wigksze niz 1/10 $rednicy na dtugosci nie wigkszej niz | m,

- martwica otwarta na szerokosci mniejszej niz potowa obwodu i dtugosci mniejszej niz 1 m,
- dopuszcza si¢ jedynie s¢ki zdrowe o $rednicy nie wigkszej niz 1/10 $rednicy drewna.

6.2. Kontrola wykonania robot palowych polega na:

- sprawdzeniu wytyczenia obiektu, osi podpor i pali,

- sprawdzeniu jakosci elementéw sktadowych i ich zgodnosci z przedmiotowymi normami,
- elementy drewniane wg PN-93/S-10080

- elementy stalowe wg PN-90/S-10050

- kontroli wymiardéw elementéw konstrukeji tj. dtugos¢, wysokosé, pali,

- sprawdzeniu przekrojow wszystkich elementow,

- kontroli jako$ci potaczen na $ruby i klamry,

- kontroli powtok antykorozyjnych.

6.3. Dopuszczalne odchytki wymiarowe

- dla elementow drewnianych wg PN-93/S-10080:

- odchytka pojedynczego pala od pionu - pét §rednicy pala,

- liczba pali odchylonych w jednym szeregu -1/3 ogdlnej liczby pali,

- glebokos¢ weigeia w palu odchylonym przy potaczeniu z kleszczami poziomymi i uko$nymi - 3 cm,
- odchytka rozstawu pali w jarzmie i stupéw w ramie 2 cm,

- odchytka odcigcia pali w jednym jarzmie 5 cm,

- dla elementow stalowych wg PN-90/S-10050

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru jest jedna sztuka wbitego pala o okreslonej dtugosci.

Ilos¢ jednostek obmiarowych okre§lono w przedmiarze robdt i w §lepym kosztorysie.

Wynagrodzenie obejmuje montaz, demontaz i przemieszczenie urzadzen do wbijania pali w obrgbie budowy
wraz z przygotowaniem i rozbiérka ewentualnych pomostow roboczych, kosztem materiatow i usuni¢ciem
materiatdéw rozbiorkowych poza pas drogowy, a takze przycigcie glowicy pala.
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Zuzycie dodatkowej ilo$ci drewna spowodowane korekta niewlasciwego rozmieszczenia pali, nie bedzie ptatne
przez Zamawiajacego.

Pal probny jezeli byt wbijany tym samym sprzg¢tem i zostat zaakceptowany, moze by¢ wtaczony do obmiaru na
ogollnej zasadzie. Probne wbicie pala jest wykonywane na koszt i potrzeby Wykonawcy w celu ustalenia
dhugosci pali.

Pal probny, jezeli ma zadang no$no$¢ moze by¢ wykorzystany jako niosacy konstrukcje. Natomiast gdy jest on
zbyt krotki, moze by¢ wykorzystany po jego przedtuzeniu i wbiciu do osiagnigcia zadowalajacej nosnosci.

W cenie jednostkowej nalezy uwzgledni¢ ewentualnoé¢ dobicia pali wypchnietych podczas wbijania pali
sasiednich.

8. Odbior robot
8.1. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu jak w ST D-M.00.00.00.
8.2. Odbiodr czgsciowy i koncowy robot jak w ST D-M.00.00.00.

9. Podstawa platnosci

Ogoblne warunki ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00. punkt 9.

Platnos¢ za sztukg wbitego pala drewnianego o $rednicy fi 25-30 cm zgodnie z obmiarem oraz ocen jakos$ci
wykonanych robot i atestow producenta materiatdw na podstawie wynikow pomiarow i badan laboratoryjnych.
Zgodnie z Dokumentacja Projektowg nalezy wykonaé:

- wbicie pala drewnianych do wlasciwej no§nosci oraz jego ewentualne dobicie po wbiciu pala sasiedniego

- wyciagnigcie lub przycigcie pali po rozebraniu mostu

Cena wykonanych rob6t obejmuje:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- zakup i transport pali,

- montaz, demontaz i przemieszczanie urzadzenia do wbijania pali w obrebie budowy,

- przygotowanie i rozbiorka ewentualnych pomostow roboczych,

- przygotowanie pali do whbicia,

- wbicie pali do whasciwej nosnosci oraz ich ewentualne dobicie po wbiciu sasiednich pali,

- wyciagnigcie pali ewentualnie odcigcie pali na projektowanym poziomie - przy mostach objazdowych,

- usunigcie odcigtych kawatkow pali i materiatdéw ushugowych poza pas drogowy,

- przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikacji.

Cena obejmuje rowniez wykonanie Projektu technologicznego dla wykonania rob6t palowych.

10. Przepisy zwigzane

PN-92/S-10082 Obiekty mostowe. Konstrukcje drewniane. Projektowanie.

PN-93/S-10080 Obiekty mostowe. Konstrukcje drewniane. Wymagania i badania.
PN-75/H-84020 Stal weglowa konstrukcyjna zwyktej jakosci ogdlnego przeznaczenia. Gatunki.
PN-70/H-97051 Ochrona stali przed korozjg. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa domalowania.
PN-71/H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne wytyczne.
PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymato$ciowymi.
PN-93/D-95000 Surowiec drzewny. Pomiary, obliczanie migzszos$ci i cechowanie.
PN-92/D-95017 Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wspdlne wymagania i badania.
PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.

PN-72/D-96002 Tarcica liSciasta ogolnego przeznaczenia.

PN-85/M-82101 Sruby z tbem sze$ciokatnym.

PN-88/M-82121 Sruby z tbem kwadratowym.

PN-86/M-82144 Nakretki sze$ciokatne.

PN-88/M-82151 Nakretki kwadratowe.

PN-5 9/M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych.

PN-79/M-82019  Podktadki okragte do konstrukcji drewnianych.

PN-84/M-81000  Gwozdzie. Ogolne wymagania i badania.

PN-81/B-03150/01 Konstrukcje z drewna i materiatow drewnopochodnych.
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Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-84/H-93000  Stal weglowa niskostopowa. Walcowka i prety walcowane na goraco.

PN-83/H-92120  Blachy grube i uniwersalne ze stali konstrukcyjnej weglowej zwyklej jakosci
niskostopowe;j.

PN-70/H-97050  Ochrona przed korozja. Wzorce jakosciowe przygotowania powierzchni stali do malowania

27



M-14.01.01. Konstrukcje stalowe ustroju niosacego ze stali St3S

1 Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania montazu i odbioru stalowych

konstrukeji ustroju niosgcego ze stali ksztaltowej St3S

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w plet. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu:

zakup, transport, montaz i regulacje¢ konstrukeji stalowe;.

W szczegdlnoscei nalezy: zamontowac i wyregulowaé belki stalowe ustroju niosgcego. Rozmieszczenie belek i
stezen poprzecznych - zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST. D-M.00.00.00.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

1.5.1. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa opracowang w trybie podanym w ST. D-M.00.00.00. i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania
dotyczace robdt podano w ST. D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne"

1.5.2. Wykonywane roboty podlegaja nadzorowi ze strony Zamawiajacego w zakresie stosowania wlasciwych
materiatéw i wyrobow, nieprzekraczania dopuszczalnych odchytek i tolerancji. Przekazanie wykonanych robot
do uzytku powinno by¢ poprzedzone badaniami i odbiorem technicznym przy udziale Inzyniera.

1.5.3. Odstepstwa od Dokumentacji Projektowej sa dopuszczalne tylko za pisemng zgoda Inzyniera, 1 .5.4.
Belki stalowe walcowane powinny by¢ oznakowane przez producenta. Oznakowanie powinno zawiera¢ nazwe
producenta, typ belki i rok produkgji.

2. Materialy
2.1.Stosowane materiaty i wyroby powinny ze wzgledu na gatunek i wlasciwosci odpowiadaé
warunkom podanym w Dokumentacji Projektowej oraz wymogom niniejszej ST.

3. Sprzet

Do montazu i przetadunku belek proponuje si¢ zastosowanie dzwigéw samochodowych o udzwigu i
wysiegu odpowiadajacym terenowym warunkom montazu i przeladunku oraz cigzarowi montowanych
elementow. Odpowiadajagce tym warunkom dzwigi wymagaj a utwardzonej powierzchni placu
montazowego oraz drogi dojazdowej. Roboty mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego sprzetu
zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi S$rodkami transportu, powinny by¢ rozmieszczone réwno-
miernie na calej powierzchni tadunkowej, zabezpieczone przed spadaniem, przemieszczeniem i uszko-
dzeniami.

5. Wykonanie robét
Montaz konstrukcji belek i stezen poprzecznych wykonaé¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng. Belki
nalezy potozy¢ bezposrednio na powierzchni podtozyskowe;.
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6. Kontrola jakoS$ci robot
Kontrola obejmuje sprawdzenie zgodnosci robot z dokumentacja i poleceniami Inzyniera.

7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest 1 kg konstrukcji okre§lonego typu podanego w Projekcie Technicznym. Placi si¢ za ilos¢
wbudowanych i odebranych kilograméw, konstrukcji stalowej.

8. Odbior robot

Zakres odbiorow:
- odbior belek przed ich zamontowaniem odbidr przygotowania powierzchni tozysk
- odbior koncowy po zamontowaniu i wyregulowaniu belek.

9. Podstawa platnoSci
Cena jednostkowa obejmuje zakup, dostarczenie, transport belek, montaz, regulacj¢ wykonanie i rozbiorke
niezbednych rusztowan, oczyszczenie stanowiska, usuniecie materiatow pomocniczych poza pas drogowy. W

cenie jednostkowej mieszcza si¢ koszty wszystkich badan ujetych w niniejszej ST.

10. Przepisy zwigzane
PN-88/H-84020 Stal niskostopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia
PN-88/M-69433 Spawalnictwo.
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IZOLACJE | NAWIERZCHNIE
M.15.01.00. 1ZOLACJE CIENKIE

M. 15.01.03. 2 -krotne smarowanie lepikiem na goraco

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru izolacji
cienkich dla podpdr,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych wpkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wszelkich izolacji elementéw podporowych zasypywanych gruntem - elementy drewniane
konstrukcji mostu stykajace si¢ z gruntem przed wykonaniem izolacji nalezy zabezpieczy¢ S$rodkiem
impregnujacym np. pasta grzybobojcza ,,B"

W zakres robdt wchodza:

- zagruntowanie podloza emulsjg asfaltowa

- izolacja z dwoch warstw lepiku asfaltowego.

Nalezy zaizolowac¢ czeSci powierzchni korpuséw podpér, ktdre podlegaja zasypaniu gruntem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z okre$leniami
podanymi w ST.D-M.00.00.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w ST.D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne".

2. Materialy

Do wykonania izolacji powinny by¢ uzyte nastepujace materiaty:

- roztwor asfaltowy wg PN-74/B-24622 lub emulsja asfaltowa wg BN-68/6753-04,
- lepik asfaltowy z wypelniaczami stosowany na gorgco wg PN-57/B-24625,

3. Sprzet

Roboty mogg by¢ wykonane recznie lub mechanicznie. Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu
sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na calej
powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane roboty izolacyjne.

5.2. Podloze pod izolacje

Powierzchnie izolowane powinny by¢ réwne, czyste, odttuszczone i odpylone. Wypuktosci i wglebienia na
powierzchni podktadu nie powinny by¢ wigksze niz 2mm. Peknigcia na powierzchni podkiadu o szerokosci

30



wiekszej niz 2mmnalezy zaszpachlowaé kitem asfaltowym.

5.3. Warunki wykonania izolacji lepikiem

- Izolacje nalezy uklada¢ w czasie bezdeszczowej pogody przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz 5° C.

- Gruntowanie podloza nalezy wykona¢ przez jednorazowe powleczenie roztworem asfaltowym lub emulsja
asfaltowa.

- Powleczenie lepikiem nalezy wykona¢ dwukrotnie tak, aby taczna grubo§¢ warstw lepiku nie byta mniejsza
niz 2mm.

- Mieszanie materiatlow asfaltowych i smotowych jest niedopuszczalne

6. Kontrola jakosci robét

W trakcie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu nalezy dokonywaé kontroli zgodnie z normaPN-69/B-
10260, zwracajac szczegdlng uwagg, na:

- Sprawdzenie materiatow na podstawie zapisow w Dzienniku Budowy i innych dokumentéw stwierdzajacych
zgodno$¢ uzytych materialdéw z powotanymi normami. Materialy nie majace dokumentéw stwierdzajacych
ich jako$¢ i1 budzace pod tym wzgledem watpliwosci, powinny by¢ poddawane badaniom przed ich
zastosowaniem, a wynik badan odnotowany w Dzienniku Budowy,

- Sprawdzenie réwnosci powierzchni podktadu,

- Sprawdzenie poprawnosci ukladania warstw. Kazda warstwa izolacji powinna stanowi¢ jednolita, czysta
powtoke przylegajaca do powierzchni podktadu lub do uprzednio utozonej warstwy,

- Kontrola ilosci utozonych warstw i uzyskanie odpowiedniej sumarycznej grubosci izolacji.
7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest m? izolowanej powierzchni. Do platnoéci przyjmuje sig iloé¢é m? wykonanej i odebranej
izolacji poziomej lub pionowej wykonanej zgodnie z Dokumentacja Projektowa (przedmiar robot i $lepy
kosztorys )

8. Odbidr robot

Odbiorom podlegaja:

- Przygotowanie powierzchni do nanoszenia izolaciji.
- Koficowy odbidr wykonanej izolacji.

9. Podstawy platnosci

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt.9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa uwzglednia zakup, dostarczenie materialdéw pozostatych czynnikéw produkcji, oczyszczenie
i zagruntowanie powierzchni betonu, utozenie poszczegdlnych warstw z zapewnieniem szczelnosci polaczen
poszczegolnych warstw migedzy soba. Cena uwzglgdnia rowniez odpady i ubytki materiatlowe oraz oczyszczenie
miejsca pracy. W cenie jednostkowej miesci si¢ rowniez wykonanie i rozebranie ewentualnych pomostow
roboczych niezbednych dla wykonania izolacji.

9.3. Tlo$¢ projektowanych jednostek obmiarowych
Nalezy wykona¢ zgodnie z przedmiarem robo6t i $lepym kosztorysem

10. Przepisy zwiazane
PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.
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PN-57/B-24625 Lepik asfaltowy z wypetiaczami stosowany na gorgco.

BN-68/6753-04 Asfaltowe emulsje kationowe do izolacji przeciwwilgociowych.
Wademecum - biezgcego utrzymania i odnowy drogowych obiektow mostowych - tom 4 Mosty drewniane

Rozdziat 4.5 ,,Ochrona elementéw drewnianych przed korozja"
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M-14.01.02. MALOWANIE KONSTRUKCJI STALOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
polegajacych na zabezpieczeniu antykorozyjnym konstrukcji stalowe;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacj i
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowej.

Przewiduje si¢ nastgpujace roboty:

* czyszczenie powierzchni konstrukcji stalowej

* zabezpieczenie powierzchni farbami gruntujacymi

* zabezpieczenie powierzchni farbami nawierzchniowymi

1.4. Okres$lenia podstawowe

Korozja stali - niszczenie stali na skutek wzajemnej reakcji chemicznej lub elektrochemicznej zelaza ze
srodowiskiem korozyjnym.

Powloka antykorozyjna -jedno lub dwu warstwowe zabezpieczenie powierzchni stali przed korozja.

Farba do gruntowania - farba wytwarzajaca powloki gruntowe wykazujace zdolno$ci zapobiegania korozji
metali i wykazuje duza przyczepnos¢ do ochronionej powierzchni dzigki zawartosci w powloce odpowiednich
sktadnikow.

Farba nawierzchniowa - farba tworzaca powloke kryjaca spetniajaca przede wszystkim funkcje ochronna.

Punkt rosy - temperatura w ktorej zawarta w powietrzu para wodna osigga stan nasycenia. Po obnizeniu
temperatury powietrza lub malowanego obiektu ponizej punktu rosy nastgpuje wykroplenie si¢ wody zawartej
W powietrzu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Materiatem stosowanym przy wykonywaniu robdt objetych niniejszg Specyfikacja sa farby :
* Farby do gruntowania

* Farby nawierzchniowe

Wszystkie farby muszg posiada¢ Aprobate Techniczng oraz atest producenta

Doboru zestawu malarskiego dokona Wykonawca i uzgodni z Inzynierem.

3. SPRZET
Roboty moga by¢ wykonywane r¢cznie lub przy uzyciu dowolnego sprzg¢tu mechanicznego zaakceptowanego
przez Inzyniera

4. TRANSPORT
Materialy i sprzet i sprzet do wykonania robot moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne warunki wykonania robot

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Zamawiajacemu projekt technologii i organizacji robot
antykorozyjnych. Podczas wykonywania prac Wykonawca obowigzany jest na biezgco prowadzié
dokumentacje¢ w ktorej powinny by¢ podane nastepujace informacje :

* warunki atmosferyczne w czasie wykonywania robot

* wilgotno$¢ 1 temperatura podtoza
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* orubo$¢ warstw powlok zabezpieczenia antykorozyjnego

* dhugo$¢ przerw pomiedzy uktadaniem poszczegdlnych warstw

Wykonanie, zabezpieczenie, utrzymanie oraz rozebranie rusztowan, pomostow roboczych oraz innych urzadzen
pomocniczych i zabezpieczajacych, niezb¢dnych do prowadzenia prac nalezy do Wykonawcy.

5.2. Czyszczenie konstrukcji stalowej

Powierzchnie przewidziane do malowania nalezy oczysci¢. Oczyszczenie polega na usuni¢ciu z powierzchni
stalowych zniszczonej powloki malarskiej, zanieczyszczen w postaci zgorzeliny, rdzy, tluszczow, smarow,
kurzu, pylu, wilgoci. Podstawowa czynno$cia jest usunig¢cie zgorzeliny i rdzy przy pomocy metody
strumieniowo - $ciernej (piaskowanie lub $rutowanie). Przedtem nalezy usunaé z powierzchni konstrukcji
zanieczyszczania organiczne (ttuszcze i smary). Powierzchni¢ do malowania nalezy oczysci¢ do 2-go stopnia -
wg.PN-70/H-97050 powierzchnia powinna by¢ matowa i koloru szarego. Oczyszczone powierzchnie nalezy
pokry¢ farbg do gruntowania nie pdzniej niz po uplywie 3 godzin od czyszczenia. Sposob czyszczenia wybiera
Wykonawca, lecz musi on gwarantowac uzyskanie wymaganego stopnia czystosci i by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Inzynier dokonuje odbioru oczyszczonej powierzchni i wyraza zgod¢ na nanoszenie powloki
malarskiej.

5.3. Wykonanie pokrycia malarskiego

5.3.1 .Warunki wykonywania prac malarskich

Temperatura farby podczas jej nanoszenia, temperatura malowanej konstrukcji, takze temperatura i wilgotnosc¢
wzgledna powietrza powinny odpowiada¢ warunkom w kartach technicznych poszczegolnych produktow.

Nie wolno prowadzi¢ robot malarskich w czasie deszczu, mgly, silnym wietrze duzym nastonecznieniu i W
czasie wystepowania rosy - temperatura powinna by¢ wyzsza o co najmniej 2°C od temperatury punktu rosy.
Nalezy przestrzega¢ warunku by $wieza powloka malarska nie byla narazona w czasie schni¢cia na dziatanie
kurzu i deszczu.

5.3.2. Przygotowanie materialéw malarskich

Przed uzyciem materialéw malarskich nalezy sprawdzi¢ ich atesty jakosci, termin przydatnosci do uzycia.
Inzynier moze zaleci¢c wykonanie badan kontrolnych, wybranych lub pelnych przewidzianych w zestawie
wymagan dla danego materiatu i wedlug metod przewidzianych w odpowiednich normach. Kazdy materiat
powlokowy nalezy przygotowaé do stosowania S$cisle wg. procedury podanej we wilasciwej dla danego
materialu karcie technicznej.

5.3.3. Wykonanie powlok malarskich

Malowanie powierzchni stalowej nalezy wykona¢ farbami gruntujacymi i nawierzchniowymi.

Farby do gruntowania nalezy nanosi¢ w sposob okreslony w kartach technicznych odpowiadajacy tym farbom
w warstwach o grubosci od 75 do 125um (po wyschnigciu). Szczegdlng uwage nalezy poswigci¢ starannemu
zagruntowaniu spoin i krawedzi. Przed wykonaniem kazdej nowej warstwy malarskiej nalezy sprawdzi¢ stopien
wyschniecia warstwy poprzedniej i uzyskac akceptacje Inzyniera.

Farby nawierzchniowe nalezy nanosi¢ na konstrukcj¢ juz pokryta gruntem w sposob okreslony w kartach
technicznych, odpowiadajacych tym farbom w warstwach o grubosci na sucho od 75 do 125 um.

Poszczegbdlne warstwy powloki antykorozyjnej powinny mie¢ zrdéznicowane barwy, a barwa ostatniej warstwy
powinna by¢ ustalona przez Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jako$ci robot powinna by¢ prowadzona zgodnie z zasadami podanymi w Instrukcji malowania i

renowacji pokry¢ malarskich wykonywanych poza wytwornig na stalowych konstrukcjach mostowych.
6.1. Sprawdzenie jakosci materialéw malarskich

Oceng jako$ci materiatow do malowania przeprowadza Inzynier poprzez sprawdzenie atestow producenta lub
wynikoéw badan laboratoryjnych. Badanie materialow w trakcie wykonywania robot nalezy do

Wykonawcy.

6.2. Sprawdzenie przygotowania powierzchni do malowania

Sprawdzenie przygotowania powierzchni stali do malowania dokonuje Inzynier. Polega ona na wizualnej,
ocenie stopnia czystosci i chropowato$ci powierzchni stali oraz ocenie stanu powierzchni (sucho$¢, brak
zanieczyszczen).
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Oceng przeprowadza si¢ bezposrednio po przygotowaniu powierzchni (nie pdzniej niz po 3 godzinach) oraz
dodatkowo bezposrednio przed malowaniem.

6.3. Kontrola naktadania powtok malarskich

Kontrola naktadania powtok malarskich winna przebiega¢ pod katem poprawnosci uzytego sprzetu, techniki
naktadania materiatu malarskiego przestrzegania zalecen dotyczacych warunkoéw pogodowych i zabezpieczenia
$wiezo wykonanych powlok i czasu schnigcia.

6.4. Sprawdzenie jako$ci wykonanych powtok
Oceng dokonuje si¢ pod katem grubosci i przyczepnosci pokrycia oraz wygladu powtoki malarskiej. Badania
wykonuje si¢ na suchych powlokach.
Grubos¢ powloki mierzy si¢ przy pomocy przyrzadéw magnetyczne - indukcyjnych zgodnie z normgPN-74/C-
81515. Srednia pomiaréw nie moze wynosi¢ mniej niz 90% grubosci ustalonej dla danej powtoki.
Badanie przyczepnoéci pokry¢ malarskich nalezy przeprowadza¢ wg. PN-80/C-81531.
Powloka uszkodzona w miejscach wykonywania oznaczen powinna by¢ naprawiona (pedzlem, z
zastosowaniem farb wg. niniejszej Specyfikacji).
Warstwy gruntowe nie powinny mie¢ pomarszczen i zaciekow oraz wyglad matowy.
Warstwy nawierzchniowe powinny mie¢ powierzchni¢ gtadka bez pomarszczen, zaciekow i

chropowatosci.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest m pokrytej farbg powierzchni konstrukeji stalowe;.

Na obiekcie nalezy wykonaé .ilosé / m? / zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowej .okreslonej w
przedmiarze roboét i Slepym kosztorysie

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru roboét dokonuje Inzynier na podstawie wynikéw badan, oceny jako$ci materialow i wykonanej
powtoki malarskiej, po stwierdzeniu zgodno$ci wykonania robdt z obmiarem i Specyfikacja Techniczng.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za m? wykonanego zabezpieczenia antykorozyjnego wg. ceny jednostkowej ktora obejmuje :
* zakup 1 dostarczenie wszystkich czynnikéw produkeji

* czyszczenie powierzchni konstrukcji stalowej

* wykonanie powlok malarskich

* przeprowadzenie badan przewidzianych w Specyfikacji

* zapewnienie odpowiednich warunkoéw bezpieczenstwa i higieny pracy

* uporzadkowanie miejsca robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN-74/C-81515 Wyroby lakierowe. Nieniszczace pomiary grubosci powlok.

PN-80/C-81531 Wyroby lakierowe. Okreslenie przyczepnos$ci powlok do podtoza oraz

przyczepnosci miedzy warstwowej.

PN-70/H-97050 Ochrona przed korozja. Wzorce jakos$ci przygotowania powierzchni stali do malowania.
PN-70/H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do malowania.
Ogolne wytyczne.

PN-70/H-97052 Ochrona przed korozja. Ocena przygotowania powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania.

PN-71/H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne wytyczne.
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M-20.03.06 POMOST DREWNIANY

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbiora oraz
demontazu pomostu drewnianego mostu

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem, montazem i
demontazem pomostu drewnianego z drewna K 39 mostu statego lub tymczasowego mostu objazdowego i
obejmuja:

a) przygotowanie i przyciecie materiatow na projektowane wymiary,

b) montaz poprzecznie na belkach gtéwnych konstruke;ji,

¢) montaz poktadu drewnianego jezdni,

d) montaz poktadu drewnianego i opaski ochronnej kraweznikéw, f) montaz drewnianych porgczy,

1 .4.0kre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami i ST D-M.00.Q0.GG.
»Wymagania og6élne".

1.5. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢é z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu mostu tymczasowego sa:

2.1.1. Drewno

Wilgotno$¢ drewna wbudowanego nie powinna przekracza¢ 23% dla drewna iglastego i 15% dla drewna
lisciastego. Dla budowy mostow tymczasowych ktorych okres uzytkowania przewidziano krétszy niz 3lata,
dopuszcza si¢ stosowanie drewna o wilgotnosci nie wigkszej niz 30%.

Drewniane elementy konstrukcji nalezy wykonac z drewna iglastego nastepujacych klas: K-39, K-33,zgodnie z
normaPN-B-03150/01:1981

Drewno przeznaczone do gtownych elementdow ustroju no$nego i podpdr winno mieé atest stwierdzajacy klasg
jakosci drewna i by¢ ocechowane

- tarcica zgodnie z PN-D-94021:1982

- drewno okragte zgodnie z PN-D-95000:1988 Drewno powinno odpowiada¢ wymaganiom norm

- wszystkie rodzaje wg PN-S-100801993 i PN-S-10082:1992,

- tartaczne iglaste wg PN-D-95017:1992,

- tarcica iglasta wg PN-D-96000:1975,

- tarcica liSciasta wg PN-D-96002:1972.

Tarcica iglasta stosowana jako elementy pomocnicze: kliny, podktadki itp. powinna odpowiada¢ wymaganiom
PN-D-96002:1972.

Elementy drewniane powinny by¢ zaimpregnowane - szczegodlnie dotyczy to czgsci stykajacych si¢ z ziemia.
Elementy drewniane stykajace si¢ z konstrukcja stalowa powinny by¢ zabezpieczone papa.

Drewno na placu budowy nalezy uktada¢ na podktadkach izolujacych je od kontaktu z ziemia i woda.

Warstwy tarcicy oddziela si¢ przekladkami. Drewno na elementy drobne przechowywa¢ w pomieszczeniach
zadaszonych.

2.1.2. Laczniki stalowe

Do taczenia elementéw drewnianych nalezy stosowac sruby, gwozdzie, klamry, ktore winny spetnia¢
wymagania norm;

- $ruby-PN-M-82101:1985iPN-M-82121:1988,
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- nakretki do §rub-PN-M-82144:1986 i PN-M-82151:1988,

- podktadki pod $ruby - PN-M-82010:1959 i PN-M-82019:1979,

- gwozdzie - PN-M-81000:1984.

2.1.3. Materialy izolacyjne impregnacyjne stosowane do zabezpieczenia konstrukcji drewnianych winny
mie¢ Aprobaty techniczne oraz odpowiada¢ wymaganiom normy PN-3-10082:1992.

3. Sprzet

Roboty nalezy wykonywaé¢ przy pomocy sprawnego technicznie sprz¢tu mechanicznego: spawarek, pit
tarczowych, zurawi samochodowych o udzwigu odpowiednim do masy przenoszonych elementow -
zaakceptowanego przez Kierownika Projektu, przeznaczonego dla realizacji robdt zgodnie z zalozong
technologia.

4. Transport

Zastosowane materialy mogg by¢ przewozone $rodkami transportu przydatnymi dla danego asortymentu pod
wzgledem mozliwosci utozenia i umocowania fadunku oraz bezpieczenstwa transportu po uzyskaniu akceptacji
Kierownika Projektu. Materiaty nalezy uktada¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania podczas transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne warunki wykonania robét.

Ogolne warunki wykonania robo6t podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2. 1. Montaz pomostu drewnianego wykona¢ po montazu dzwigow

5.2.2. Przycigcie na projektowane wymiary elementéw drewnianych - krawedziakoéw i desek (bali).
5.2.3. Ulozenie belek drewnianych - poprzecznie na dzwigarach stalowych i ich zamocowanie.
5.2.4. Utozenie na poprzecznicach dyliny z bali i jej zamocowanie gwozdziami do poprzecznic.
5.2.5. Montaz kraweznikow i1 elementow opasek ochronnych

5.2.6. Zamocowanie porgczy do poprzecznie drewnianych.

Przed dopuszczeniem ruchu na mos$cie nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich potaczen.

W trakcie eksploatacji nalezy przeprowadzac¢ okresowe kontrole stanu pomostu drewnianego.
5.2.8. Demontaz drewnianych elementéw pomostu.

6. Kontrola jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

6. 1. Kontrola uzytych materialéw polega na sprawdzeniu:

gatunkow uzytych materialéw stalowych i ich atestow, gabarytow i jakosci uzytych materiatow drewnianych.
6.2. Kontrola wykonania elementéw jezdni polega na:

sprawdzeniu jakoS$ci elementow sktadowych i ich zgodno$ci z przedmiotowymi normami,

- elementy drewniane wg PN-S-10080:1993

- elementy stalowe wg PN-S-10050:1990

kontroli wymiaréw elementow konstrukcji tj. dlugo$é, wysokos$¢, sprawdzeniu przekrojow wszystkich
elementdw, kontroli jako$ci potaczen na $ruby i klamry,

Kontrola wykonanego pomostu drewnianego polega na sprawdzeniu zgodno$ci z Dokumentacjg

Projektowa, sprawdzenia wizualnego jakosci wykonanych potaczen na $ruby i gwozdzie.

Kontrola w trakcie eksploatacji pomostu mostu objazdowego - nalezy sprawdzi¢ okresowo stan wszystkich
elementow pomostu, dokrecenie $rub oraz wbicie gwozdzi.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru jest | m® wykonanej i zdemontowanej konstrukcji pomostu drewnianego mostu objazdowego
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i pomiarem w terenie. Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-
M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne". Ilos¢ jednostek obmiarowych okreslona jest w przedmiarze roboét 1 w $lepym
kosztorysie.
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8. Odbior robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

Odbiorowi podlega wykonana konstrukcja drewniana pomostu drewnianego mostu objazdowego.

Badania przy odbiorze konstrukcji zmontowanego pomostu drewnianego polegaja na stwierdzeniu zgodnos$ci
konstrukcji pomostu z wymaganiami technicznymi podanymi w normie i ewentualnie z dodatkowymi
wymaganiami podanymi w zamowieniu dla poszczegdlnych konstrukcji mostowych.

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

Platno$¢ za montaz i demontaz drewnianej konstrukcji pomostu mostu objazdowego nalezy przyjac
zgodnie z obmiarem, oceng jakosci wykonanych robdt i jakoSci uzytych materialdéw na podstawie

wynikow pomiaréw i badan.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykona¢:

- montaz poprzecznic

- utozenie poktadu dolnego i gérnego

- utozenie opaski ochronnej

- montaz porgczy

- okucia stalowe

- demontaz drewnianej konstrukcji jezdni i opasek ochronnych Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport materialow przewidzianych do wykonania robat,

- przycigcie materialow na projektowane wymiary,

- montaz poprzecznie drewnianych wraz z zamocowaniem na dzwigarach stalowych,

- montaz dyliny pomostu z bali wraz z zamocowaniem na poprzecznicach,

- montaz opaski ochronnej

- montaz kraweznikow drewnianych,

- montaz poreczy do poprzecznie,

- demontaz drewnianych elementéw pomostu,

- usunigcie zbednych materiatow poza pas drogowy i uporzadkowanie miejsca robot,

- przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikacji.

10. Przepisy zwigzane

PN-S-10080:1993 Obiekty mostowe. Konstrukcje drewniane. Wymagania i badania.

PN-S-10082:1992 Obiekty mostowe. Konstrukcje drewniane. Projektowanie.

PN-D-04150:1984 Tarcica. Oznaczanie wilgotnosci.

PN-D-94021:1982 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymato$ciowymi.
PN-D-95000:1993 Surowiec drzewny. Pomiary, obliczanie migzszosci i cechowanie. FN-D-95000/A1:1998
PN-D-95017:1992 Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wspolne wymagania i badania. PN-D-96000:1975
Tarcica iglasta ogblnego przeznaczenia. PN-D-96002:1972 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia.
BN-87/5028-12  Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem okragltym i kwadratowym. PN-M-81000:1984
Gwozdzie. Ogolne wymagania i badania. PN-M-82144:1986 Nakretki sze$ciokatne. PN-M-82101:1985 Sruby z
Ibem szesciokatnym.
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D-02.03.01. Zasypanie wolnej przestrzeni za przyczoltkami wraz z uformowaniem stozkow.

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji:
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbiorg robot ziemnych w
zakresie zasypania wykopow wraz z zageszczeniem gruntu nasypowego za przyczotkami mostu
1..2. Zakres stosowania specyfikacji:
Szczegotowe specyfikacje techniczne sa stosowane jako material przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1
1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem zasypki
wraz z zageszczeniem za przyczotkami i na stozkach mostu oraz nasypéw drogowych na obustronnych
dojazdach do mostu .
1.4. Okreslenia.
Okreslenia stosowane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z okresleniami zawartymi w przedmiotowych
normach panstwowych i branzowych oraz SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne"
I.4.1.Korpus drogowy - budowla ziemna ograniczona od gory korong drogi, a z bokdéw skarpami nasypowymi
lub wewnetrznymi skarpami rowow.
1.4.2. Wysokos$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - odleglos¢ migdzy terenem a gorng powierzchnig nasypu lub
wykopu.
1 .4.3. Stozek ziemny przy przyczotku - sposob uformowania zakonczenia korpusu nasypu drogowego przy
podporach skrajnych obiektu mostowego.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatdw i wykonywanych robdt oraz za ich
zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa ST i poleceniami inzyniera.

2. Materialy.

Do wykonywania zasypki za przyczotkami zostanie uzyty grunt spelniajacy wymagania niniejszej
specyfikacji, dowieziony do miejsca wbudowania.

Dowozony grunt musi posiada¢ dopuszczenie do wbudowania w korpusy nasypdéw drogowych,
wystawione przez laboratorium branzowe.

3. Sprzet.

Roboty przy formowaniu i zageszczaniu zasypki za przyczotkami powinny by¢ wykonywane recznie.
Za zgoda Inzyniera, do zaggszczania moze by¢ zastosowany lekki sprzet.

4. Transport.

Przew6z gruntu na zasypke¢ za przyczotkami moze odbywac si¢ dowolnymi $rodkami transportu
akceptowanymi przez Inzyniera.
5. Wykonanie robét.

5.1. Wymagania ogdlne.
Do wykonania zasypki za przyczotkami mozna przystapi¢ po nalozeniu warstw izolacyjnych oraz
antykorozyjnych powlok na powierzchniach podpor stykajacych sie z gruntem nasypowym.

Przy wykonywaniu robot nalezy kierowac si¢ ponizej podanymi wytycznymi:

Il wykonanie zasypki za przyczotkami oraz przy formowaniu stozkéw moze by¢ wykonane
wylacznie z gruntéw i materialow przydatnych do tego celu, tzn. takich ktore zostaty dopuszczone do
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wbudowania przez wlasciwe laboratorium a jednocze$nie spetniaja wymagania zawarte wBN-72/8932-
01.
Musza to by¢ grunty niespoiste o dobrej wodoprzepuszczalnosci.

Il jezeli Wykonawca wbuduje grunty lub inne materialy nie nadajace si¢ do wykonania zasypki albo nie
uwzgledni zastrzezen dotyczacych materialow o ograniczonej przydatnosci lub innych zastrzezen
podanych przez Inzyniera, wowczas wykonane roboty lub ich czg$¢ zostang przez Wykonawce i na jego
koszt poddane rozbiorce i ponownie wykonane z materiatdéw o odpowiednich wtasciwos$ciach.

3/ przy wykonywaniu zasypki za przyczétkami oraz przy formowaniu stozkow nalezy zachowac przekrdj
poprzeczny i profil podluzny okreslony w dokumentacji z uwzglednieniem ewentualnych zmian
wprowadzonych w odpowiednim czasie przez Inzyniera.

4/ zasypke nalezy wykona¢ warstwami i rOwnomiernie na calej szeroko$ci. Grubo$¢ warstwy powinna

by¢ uwarunkowana rodzajem gruntu oraz charakterystyka sprzetu zatrudnionego przy zageszczaniu.
Przystapienie do ukladania kolejnej warstwy zasypki moze nastapi¢ po stwierdzeniu prawidtowego
wykonania warstwy poprzedniej. 5/ zasypke gruntowa nalezy wykonaé z obu stron przyczotkow
jednoczesnie do tego samego

poziomu z jednoczesnym formowaniem powierzchni stozkow przy skrzydetkach mostu. 6/ w czesci
nasypu przylegajacego do Scian przyczolka nalezy wykona¢ urzadzenia odwadniajace z odprowadzeniem
wody poza korpus drogowy.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia:

5.2.1. Wilgotnos$¢ zageszezanego gruntu.
Wilgotno$¢ gruntu w czasie jego zaggszczania powinna by¢ zblizona do optymalnej. Gdy wilgotnos¢
gruntu przeznaczonego do zageszczania jest mniejsza od 0,8 wilgotnosci optymalnej, zageszczang
warstwe zaleca si¢ polewa¢ woda. Gdy wilgotno$¢ gruntu jest wicksza niz 1,25 wilgotnos$ci optymalne;,
grunt nalezy przesuszy¢ w sposob naturalny lub przez dodanie wapna palonego, umozliwi¢ odptyw
nadmiaru wody przez zastosowanie warstwy drenujacej z gruntu przepuszczalnego lub tez ulepszy¢
przez zastosowanie odpowiednich dodatkow. Wilgotno§¢ optymalna gruntu i jego gestos¢ nalezy
okresli¢ laboratoryjnie.
5.2.2. Grubos$¢ warstw zageszczanegO gruntu.
Grunt stanowiacy zasypke za przyczotkami i na stozkach musi by¢ zaggszczany recznie stad tez
grubo$¢ warstw roztozonego gruntu nie moze przekraczac¢ 20 cm.
Za zgodg Inzyniera do zageszczania gruntu za przyczétkami i na stozkach mozna zastosowaé lekki
sprzet zageszczajacy, jednak i w tym przypadku grubos$¢ zageszczanej warstwy nie moze przekraczaé 20
cm.
5.2.3. Wskazniki zaggszczenia gruntu.
Wskazniki zaggszczenia gruntu w wykopach i nasypach nalezy przyjmowa¢ a/ 1,00 - dla gornej
warstwy nasypu grubosci 0,20 m
b/ 1,00 - dla warstwy do glgbokosci 1,20 m w czgsci srodkowej na potowie szerokos$ci nasypu, ¢/ 0,95
- dla warstwy ponizej 1,20 m i do gigbokosci 1,20 m w czgsciach skrajnych nasypu i na stozkach
nasypowych.
5.2.4. Rownomierno$¢ zaggszczenia.
Dla osiggniecia rownomiernego zageszczenia gruntu nalezy: a/ rozktada¢ grunt warstwami poziomymi,
b/ warstwy nasypanego gruntu zageszczaé na calej szeroko$ci ¢/ warstwy gruntu zageszczaé od
krawedzi ku $srodkowi nasypu.
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6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Pro gram badan

Badania robot ziemnych nalezy przeprowadzi¢ w trzech etapach zgodnie z ponizsza tabela.

Lp Program badan Badanie
przed w czasie budowy |odbiorcze
rozpoczgciem
budowy
1 sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja * *
2 sprawdzenie robot pomiarowych *
3 sprawdzenie robot przygotowawczych *
4 sprawdzenie wykonania wykopdw i ukopow * *
5 sprawdzenie wykonania nasypow i odktadow * *
6 sprawdzenie zageszczenia gruntu * *
7 sprawdzenie umocnienia skarp i stozkow * *
8 sprawdzenie wykopow tymczasowych * *

6.2. Opis badan.
6.2.1. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja

Polega na poréwnaniu wykonywanych badz wykonanych roboét ziemnych z dokumentacja techniczng
oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiarow.

6.2.2. Sprawdzenie robot przygotowawczych.

Roboty przygotowawcze sprawdza si¢ zwracajac uwagg na sposob odprowadzenia wod opadowych
oraz zabezpieczenie i oznakowanie miejsca robot.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania wykopow i odktadow.

Powinno odbywac si¢ w czasie wykonywania robot ziemnych, jak réwniez po ich wykonaniu.

w zaleznosci od badanych cech sprawdzenie dokonuje si¢ wizualnie, przez pomiar lub pomiar i

obliczenie.

Sprawdzenie w czasie budowy robot zanikajacych powinno by¢ odnotowane w dzienniku budowy i

potwierdzone przez Inzyniera. Sprawdzenie tych robot po zakonczeniu budowy polegaé powinno ha

skontrolowaniu zapisow w dzienniku budowy.

W czasie kontroli wykonywanych nasypow nalezy sprawdzi¢:

- Czy zastosowano material o wlasciwych parametrach, dopuszczony przez laboratorium Inzyniera,

- czy korona nasypu posiada ksztalty i wymiary zgodne z dokumentacja projektows,

- czy skarpy nasypéw uformowano wlasciwie poprzez nadanie im projektowanych pochylen i
wlasciwych zarysow,

- czy zachowana zostala wymagana doktadno$¢ wykonania nasypow zgodnie z p.3.8.3. normy BN-
72/8931-01.

6.2.4. Sprawdzenie zaggszczenia gruntu.

Prawidlowo$¢ zageszczenia nasypu bada si¢ wg. BN-77/8931-12 a w przypadkach szczegdlnych np.
przy stosowaniu nietypowych materialow - wg. metody uzgodnionej z Inzynierem np. przez kontrolg
przebiegu zaggszczania lub materialu w czasie wykonywania robét. Badanie zaggszczenia w gornej
powierzchni nasypu przeprowadza sie w czasie odbioru ostatecznego, badania warstw potozonych
nizej - sukcesywnie, w czasie budowy przez kontrolowanie przebiegu zageszczania ustalonego na
podstawie badan laboratoryjnych.

W przypadku, gdy skuteczno$¢ tak wykonywanej kontroli budzi zastrzezenia, nalezy badaé stopien

zageszczenia najmniej 1 raz na kazde 500 m® nasypu.

W szczegodlnosci nalezy przy odbiorze skontrolowaé, czy przyjeta metoda zageszczania byla

sprawdzona laboratoryjnie.

Ponadto w czasie badania nalezy sprawdzic¢ :

- czy wilgotno$¢ wbudowanego gruntu odpowiada wymaganiom,

- czy grubo$¢ warstw zageszczonych nie przekracza warto$ci podanych w p. 3.1.2.
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- czy wskaznik zaggszczenia gruntu nie jest mniejszy od warto$ci podanych w p. 3.1.3.
- czy stosowano zasad¢ rownomiernoSci zageszczania, zaggszczania warstwami poziomymi oraz
kolejnosci zageszcezania.
6.2.5. Sprawdzenie umocnienia skarp.
Umocnienie skarp sprawdza si¢ po wykonaniu robdt i polega ono na stwierdzeniu zgodnosci
z odpowiednimi postanowieniami zawartymi w niniejszej specyfikacji i dokumentacji projektowej
6.3. Ocena wynikow badan.
Jezeli wszystkie przeprowadzone, zgodnie z niniejszg specyfikacja badania daty wynik pozytywny to
wykonane roboty nalezy uznaé za zgodne z warunkami umowy.
W przypadku, gdy chociaz jedne badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty lub ich cze$é nalezy
uzna¢ za wykonane niewlasciwie. W tym przypadku Wykonawca zobowigzany jest doprowadzic¢
roboty ziemne do zgodno$ci z warunkami umowy i przedstawi¢ do ponownego odbioru. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykonuje na wlasny koszt.
7. Obmiar roboét.
Jednostka obmiaru jest 1 metr szescienny (1m®) zakupionego, wbudowanego i zaggszczonego gruntu
stanowigcego zasypke za przyczotkami i na uformowanych stozkach.
Roboty okreslone w dokumentacji kontraktowej zwigzane z zakresem objetym niniejsza specyfikacja
nalezy wykona¢ w ilo$ci podanej w $lepym kosztorysie.
8.  Odbiér robot.
Szczegdtowy sposob postepowania przy odbiorze robdt, bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji
podany jest w pkt 6 SST.
9. Podstawy platnosci.
Placi si¢ za Im® prawidlowo wykonanej i odebranej zasypki za przyczotkami wraz z wykonaniem i
uformowaniem stozkéw ziemnych przy obu przyczétkach. Wycena jednostkowa wykonania robot
obejmuje:
- zakup materialow i dostarczenie wszystkich niezb¢dnych czynnikow produke;i,
- wykonanie dokopu, dowiezienie i wbudowanie gruntu wraz z jego uformowaniem i zageszczeniem,
- wyprofilowanie skarp nasypu i nadanie im wtasciwych pochylen i ksztaltow,
- wyprofilowanie podtoza pod warstwy konstrukeji nawierzchni,
- wykonanie warstwy odsgczajacej w korycie i na poszerzeniach, grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 15
cm ( grunt na wykonanie warstwy odsaczajacej wliczony do ilosci robot do wykonania ujetej w
pkt.7. tj. w Slepym kosztorysie).
- kontrola rodzaju i stanu wbudowanych materiatéw oraz prowadzenie dokumentacji z kontroli,
- wykonanie i rozbiérka ewentualnych urzadzen pomocniczych niezbednych do realizacji robot.
Cena obejmuje rowniez odpady i ubytki materialowe, oraz uprzatnigcie miejsca robot.
10. Przepisy zwiazane.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-8 1/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-8 8/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntu do celéw drogowych

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza
nawierzchni podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty
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