Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdtd@&wlanych D.05.02.03b.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiyania i Odbioru Robét Budowlanychy svymagania
dotyczice wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramagdlizaciji zadania: ;Przebudowa drogi gminnej nr

119004E w miejscowsri Korzen na dzialce nr 55 obeb Korzen gmina Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Roboét
wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i
odbiorem naprawy nawierzchiwirowej, obejmugcej naprawy cgstkowe, naprawyrednie i odnow nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchniazwirowa - nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktdweystwa scieralna jest wykonana z
mieszankizwirowej bez uycia lepiszcza lub spoiwa.

1.4.2.Remont czstkowy - naprawa pojedynczych uszkoflzeawierzchni (wybojéw, kolein) o powierzchni do
okoto 5 nf.

1.4.3.Naprawasrednia - remont egtkowy z uzupetnieniem warstwy gérnej na odcinkaetickszymi jej ubytkami.

1.4.4.0dnowa nawierzchni - naprawa kapitalna po znaczofytku grubéci nawierzchni lub znacznej liczbie
wybojow lub kolein, powodugych nieoptacalni wykonania napraw @stkowych lub naprawyrednie;.

1.4.5.Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagangotne" [1] pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania odbjagpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdélne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania roboét
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektovs i aprobag techniczig

Materiaty do wykonania naprawy nawierzchni powitnyg zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub SST.

2.2.2.7wir

Mieszankazwirowa powinna mié krzywg uziarnienia miesz@zg sic w granicach krzywych obszaru
dobrego uziarnienia oraz ze skladem ramowym uzaiaj okrélonymi w ST D-05.01.03 [4].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pk} 3.
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3.2. Sprat stosowany do wykonania napraw nawierzchni

W zalenosci od zakresu robét oraz sposobu ich wykonania, &kglvca  powinien wykazasie

mozliwoscig korzystania z nagbujgcego spretu:

- rowniarek, spycharek lub sgta rolniczego (glebogryzarek, bron, kultywatorévg spulchniania, rozktadania,
mieszania i profilowania,

— samochoddéw wywrotek, samochodéw skrzyniowycigmikéw z przyczepami,

— przewanych zbiornikéw na wogl wyposaonych w uradzenia do rozpryskiwania wody,

- walcéw statycznych, gtadkich lub ogumionych, samdfgch lub doczepnych, walcéw wibracyjnych lub
plytowych zagszczarek wibracyjnych,

— recznego sprau do drobnych rob6t naprawczych, jak oskardy, tppabijarki reczne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugélwe” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Materialy do naprawy nawierzchni oma przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczaggych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem aminmateriatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
0Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposob wykonania robét przy naprawie nawierzclowipien by zgodny z dokumentagjtechniczg i
SST. W przypadku braku wystarcgzeych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikaciji.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. napraw nawierzchni,
3. roboty wykaiczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozia sk nastpujace sposoby wykonania robot:
— remont czstkowy, obejmujcy napraw pojedynczych wybojow lub kolein,
- napraw srednig, obejmujica remont castkowy wybojow lub kolein oraz uzupehienie warstggrnej na
odcinkach z wikszymi jej ubytkami,
— odnowe nawierzchni, obejmgga naprawg kapitalp z remontem cgtkowym  wybojow i kolein oraz
utozeniem warstwy gornej do petnej grulod

5.3. Zasady konserwacji nawierzchni

Zapobieganie estym naprawom nhawierzchni nieulepszonej wymagaastes i statej konserwacji w
okresie jej istnienia.
Zapewnienie prawidtowego stanu nawierzchni, nezraé od sposobu wykonania konstrukcji jezdni oraz
od pory roku powinno dotyczyprzede wszystkim:
- nalezytego utrzymania profilu poprzecznego i poditego, w celu szybkiego odptywu wod deszczowycledrije
i korony drogi,
— utrzymania przeptywu wody w rowach przez likwidagpnieczyszcze(zamulenia, zarastania trawozmycia),
tj. oczyszczenia rowéw, naprawszkodzé i przywrdcenie im pierwotnego ksztattu oraz spadip@diuznych,
— upratania resztekniegu z drogi, w okresie wiosennym, w celu nieham@oia odptywu z drogi wdd po stopieniu
i zapobiegania przed rozekianiem korpusu drogowego.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lgkava Inzyniera:
— ustal¢ lokalizacg terenu robot,
— przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne nierdme do szczeg6towego wytyczenia rob6t oraz useleni
danych wysokéciowych.
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5.5. Roboty ziemne

Ewentualne wyspujace towarzyszce roboty ziemne natg wykona w sposéb zgodny z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazaniantytmera

5.6. Naprawa nawierzchnizwirowej
5.6.1.Remont czstkowy nawierzchniwirowej

Naprawy czstkowe nawierzchniwirowej wykonuje s§, gdy na powierzchni jezdni utwarsie wyboje

(doty) lub koleiny, ale grubig nawierzchni jest dostateczna do przeniesienigéejgtego obcizenia ruchem.

Remont czstkowy nawierzchni polega na:

— oczyszczeniu wyboju lub koleiny z btota i innychigczyszcze,

- polaniu (zwikeniu) wody naprawionej powierzchni,

— wazruszeniu dna wyboju lub koleiny (np. oskardenajpggmi),

— zasypaniu dna wyboju lub koleiny mieszankvirowa o uziarnieniu np. €15 mm. Zwir uzyty do napraw
nawierzchni powinien zawietawiccej lepiszcza i zwir uzyty do budowy drogi, gdy pozwala to na
uzupetnienie lepiszcza wyptukanego przez deszegerrej warstwy nawierzchaivirowej,

— wyprofilowaniu powierzchni i dokladnym zesgczeniu ¢cznym ubijakiem Ilub plytow zagszczarlg
wibracyjrg. Przy wikszym zakresie robot (np. z kilkoma wybojami patoymi blisko siebie lub ditsz
koleing) do zagszczenia mzna wy¢ lekkiego walca samojezdnego lub przyczepnego.

Pazgdane jest prowadzenie napravgstkowych po deszczu, kiedy nawierzchnia jest jeszalgotna.

5.6.2.Naprawasrednia nawierzchniwirowej

Naprav¢ sredng nawierzchnizwirowej wykonuje sj, gdy na powierzchni jezdni twarzsie wyboje lub
koleiny, a grub& nawierzchni ulegta niewielkiemu zmniejszeniu natkich odcinkach drogi. Naprawaednia
moze by wykonywana w odsgpie 12 lat.

W ramach napraw§redniej nawierzchniwirowej nalery wykona':

— remont castkowy, zgodnie z zaleceniami punktu 5.6.1,
— uzupetnienie warstwgwiru w warstwie gérnej, zgodnie z zaleceniami purtkis.3.

5.6.3.0dnowa nawierzchniwirowej

Odnow (napravg kapitalra) nawierzchnizwirowej naley wykonat, jesli:
— gruba¢ gérnej warstwy nawierzchni dwu- i trzywarstwowyahaleje do 2 cm lub nawierzchni jednowarstwowej
(na podktadzie) zmaleje do 4 cm,
— grubai¢ gornej warstwy jest jeszcze dostateczna, lecbdiaotow (wybojow) i kolein na diszym odcinku jest
tak dwa, ze przeprowadzenie naprawgsikowych jest utrudnione i nieoptacalne.
Odnowa nawierzchni nie byt wykonywana w odgpie 5-8 lat.
Przy odnowie nawierzchaivirowej trzeba wykonakolejno nastpujace roboty:
1) oczysci¢ nawierzchng z biota,
2) zwilzy¢ wodg i wzruszy gorm warstve, najlepiej bronami talerzowymi lub lekkimi zrywaatki,
3) wypeic wyboje i koleinyzwirem o uziarnieniu 1550 mm oraz je zagcic,
4) rozcieli¢ mieszank zwirowg o uziarnieniu 815 mm w takiej iléci, aby po zawalowaniug¢znie ze star
warstwg uzyska pierwotry gruba¢, tj. w stanie lanym 6-13 cm,
5) sprofilowa (najlepiej réwniark) rozscielonyzwir oraz doktadnie go zawatowa
Do watowania naley uzywaé walce samobiae o masie 610 ton lub zespét walcéw przyczepnychzdta
0 masie 34 ton. Watowanie rozpoczynaed krawedzi i stopniowo przesuwagsku osi jezdni. Watowanie uvza
sig za ukaiczone, gdy przed kotami gnimlymi nie tworzy sj fala i na walowanej nawierzchni brak wingch
sladow kot walca.
W czasie walowania materiatwirowy powinien mi€ stah wilgotnos¢ odpowiadajca wilgotnosci
optymalne;.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny hy zgodne =z dokumentagj projektovs i SST. Do roboét
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyeh warunkéw
terenowych, takie jak:

- niezlzdne uzupenienia zniszczonej w czasie robélimoosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew, ew. rowow,
poboczy itp.,
— roboty porzdkujagce otoczenie terenu robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania agdI[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@aw
(certyfikaty na znak bezpieazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgoghio deklaracje zgodrici, ew.
badania materialtéw wykonane przez dostawcow itp.),

- wykona badania wiéciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robétedéne w pkcie 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktdre naley wykona® w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robo6t

Lp. Wyszczegolnienie robot ngzt:él;vmc Wartdsci dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 raz Tylko niezlzdna
nawierzchni powierzchnia
2 | Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5
3 | Wykonanie naprawy nawierzchni
(remontu castkowego, profilowania, Ocena cigla Wg pktu 5
naprawy kapitalnej, odnowy)
4 | Roboty wykaczeniowe Ocena gjta Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych rob6t

Po zakaczeniu robét naley sprawdzé wizualnie:
- wyglad zewretrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
— poprawnd¢ profilu podiwznego i poprzecznego, namujacego do pozostalej powierzchni jezdni i
umazliwiajgcego sptyw powierzchniowy waéd.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramegitug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiér tych rob6t powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymigaogéline” [1]
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [kt
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmaprawy nawierzchni obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— przygotowanie podia,
— dostarczenie materiatléw i spta,
— wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustadpecyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Inne materiaty

1. Podeczniki i przepisy utrzymania drég

S —
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