Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robéti@vlanych D.01.01.01

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysol&iowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylnia i Odbioru Rob4t Budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramaadlizacji zadania:,;Przebudowa drogi gminnej nr
119004E w miejscowsri Korzen na dziatce nr 55 obeb Korzen gmina Widawa’

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robéd®&vlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymigmych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i mapgcymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektmyalrogi oraz pozostatych drég
zgodnie z DokumentagjProjektovs a take odtworzenie i stabilizagjpasa drogowego, przeniesienie punktéw
poligonowych, odtworzenie punktéw referencyjnych.
Zakres robot obejmuje:
- wyznaczenie trasy i punktéw wysalaiowych drég,
— odtworzenie i oznakowanie na podstawie przekazarsgau i wspoétrzdnych geodezyjnych
punktoéw zatamania pasa drogowego.
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i pumkiysokdciowych
wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalkiowe punktow gtownych osi trasy i punktéw wységiowych (reperéw
roboczych zatzonych w terenie, dowkanych do reperéw patwowych);
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
¢) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;
d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;
€) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;
f)  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochroreeg ich zniszczeniem oraz oznakowanie w sposGitytrw
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
g) odtworzenie wszystkich punktow geodezyjnych narmgeb lub zniszczonych w trakcie budowy,
h) odtworzenie punktdw referencyjnych Nr. 10480,050.i10481,060
Po wykonaniu robét budowlanych najewvykona:
a) wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,
b) trwale zastabilizow&punkty graniczne pasa,
c) okaza granie witascicielom nieruchoméi przylegajcych do pasa drogowego,
d) operat techniczny.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Swiadek punktu granicznego— stupek z betonu B 25 zbrojonego 4tami @ 10 mm, pomalowany rétto
z wyttoczonym napiserRAS DROGOWY. Stupek o wymiarach 12 x 12 cm, dhégo100 cm (wkopany na ¢b.
50 cm)

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne betonowe, stabilizowane w punktach granicznyasepdrogowego
1.4.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce Robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiaing”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovy,
STWIORB i poleceniami liyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji rob6t budowlanych;
— zabezpieczenia interesu 0sG@b trzecich;
— ochronysrodowiska;
— warunkéw bezpieczsstwa pracy;
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— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkOw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM. 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.6. Wspdlny Stownik Zamowi@é (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stovanikaméwié (CPV) dotycacych przedmiotu zamdéwienia
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogdine”.

2. Materialy

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB DM.00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diggookoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poaaigy robét ziemnych,
w s3siedztwie punktéw zatamania trasy powinny ériieednic 0,15 - 0,20 m i dlugwi 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i dtugoi okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce stalowesrednicy 5 mm i diugé&ci 0,04 - 0,05 m.
“Swiadki” powinny mig dtugc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granicpasa robét stosowaale drewniane érednicy od 0,15 do
0,20 mi diugéci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgadni z Inzynierem.
Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nglstosowa materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi G@-2.
Do trwatej stabilizacji punktow granicznych pasagiswego naley uzy¢ elementéw:

- zelbetowych znakéw granicznych z napisem czdiarbg ,PD” od strony wewastrznej pasa

(rysunek 1),
- geodezyjnych granicznikbw betonowych z kresn na gérnej poziomégiance.

2.3.Wymagania wzgédem materiatéw
Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji plasgowego powinny kiyzaakceptowane przezzmiera .
Musz bye:
- wolne od spkan
- wolne od wykrusz& ubytkow
- powierzchnie powinny bygtadkie , beZladéw po pcherzach powietrznych
Wykonawca powinien wykorgabadania prébek betonu pobranych z w/w element@zedstawd wyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu.
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowaddi z doktadnécig do 1 mm
(w odniesieniu do wymiaréw podanych w p. 1.4.22ypwyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrsy.
Sprawdzenie #6w prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytéenie lgtownika do badanego
naraza i zmierzenia odchylek z doktadioy do 1 mm.

2.4. Beton i jego sktadniki

2.4.1. Beton do produkcji elementow

Do produkcji elementéw natg stosowa beton wg PN-88/B-06250 [1], klagy/25.
Beton wyty do produkcji elementéw , powinien charakteryzowsic:

- wytrzymaidgcia nasciskanie

- nasgkliwoscig, poniej 5%,

— mrozoodpornécig i wodoszczelngéxig, zgodnie z noranPN-88/B-06250 [1].

3. Sprzet
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania og6ine”.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,
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- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- ruletki,

- samochdd dostawczy

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagoine”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Rob6t

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB M0.00 ,Wymagania ogélne”

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakioi uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgda wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuj wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

- punktow osi trasy,
— punktow wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,
— reperow roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tgatzitkéw krzywych przejciowych i tukéw kotowych,

c) wyznaczenia przekrojéw poprzecznych z wytyczenieahatkowych przekrojéw wg. potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie offiekinzynierskich (mostowych) i zaienie reperéw
roboczych przy tych obiektach,

e) stabilizacji punktdw w sposob chrgnoy je przed zniszczeniem,

f)  pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonybhukszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i ustale
ich wspoétrzdnych za pomar sprztu GPS, 4cznie z ich zgloszeniem do #wowego Zasobu
Geodezyjnego,

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niedbym zakresie,

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny Bywykonane zgodnie z oboyvujacymi Instrukcjami Gtéwnego Uerlu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Podstaw do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzorakiualizowana osnowa pomiarowa f{gi@vowa i
robocza).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztne do szczegoOtowego wytyczenia robot. Prace pom@rpowinny by wykonane
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformanazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i reperéw roboczych.eBy te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowejgszgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #@ia si¢ od
rzednych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien poddenic o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i
rzednych rzeczywistych, zaakceptowanych przezymiera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i puniigirednie osi trasy mugzby¢é zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclkrevszystkich
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punktéw pomiarowych i ich oznaadzew czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostag zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgess
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zgstae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dkawidlowe] realizacji rob6t nale do obowijzkdw
Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punkiw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposoéb trwaly, prziyyaiu pali

drewnianych lub stupkéw betonowych, a zekdowhzane do punktdw pomocniczych, padmych poza granic

rob6t ziemnych. Maksymalna odlegagpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza

500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej a tak

przy kazdym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowe;

powinna by nie wigcksza nk 300 m.

Repery robocze nalg zalary¢é poza granicami robo6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow

towarzyszcych. Jako repery robocze smma wykorzystd punkty state na stabilnych, istniejych budowlach

wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze naley zatlary¢é w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonychjrancie w sposéb wykluczgjy osiadanie, zaakceptowanych
przez Irkyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt

mniejszy od 4 mm/km, stosyg niwelacg podwdjrg w nawgzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawieseg¢ wyr&ne ijednoznaczne oldlenie

nazwy reperu i jego ezinej.

Doktadna¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigddoktadndci osnowy pomiarowej gstwowej II-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna dylowigzana co najmniej do dwdch punktéw osnowyigterowej (poziomej i

pionowej) klasy nie niszej ni ll-giej. Przed dowjzaniem osnowy realizacyjnej do osnowyngi@owej

Wykonawca dokona aktualizacji wspé@dnych punktow osnowy mpatwowej, do ktérej osnowa realizacyjna ma

by¢ dowigzana.

Do obowpzkéw Wykonawcy nabiey réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realjzBobdt, w okresie

gwarancji i ekojmi. Osnow realizacyjm nalezy aktualizowa nie rzadziej ni:

a) w trakcie trwania Robét — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uzisagjeréwniez uzasadniom obave Wykonawcy lub
Inzyniera,ze takie naruszenie naptto,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazmzyniera, lecz nie rzadziejhto 3 miesice,

c) w okresie ¢kojmi — wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowgpziomej i pionowej) lub koniecz&é czstszej

aktualizacji osnowy, tiw okresach granicznych podanych w niniejszej STRBOie mae powodowa roszczé

Wykonawcy o dodatkogvzaptat.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nale wykona w oparciu o DokumentagjProjektows, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowe;.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich (kierunkowych) w odlegioi
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej, hico 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @siyt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenby
wicksze nk 3 cm dla drogi ekspresowej i 5 cm dla pozostalgobg. Rzdne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauizy¢ materiatbw wymienionych w pkt.2.2.

Usunkcie punktdw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wias, gdy Wykonawca Robét zgstje odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszgzbrpoza granicRobot.

Punkty wyznaczage & trasy na krzywych powinny ldywyznaczone na tyle¢gto, aby odlegi& pozioma
pomiedzy styczi z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieknaczata zatmnej tolerancji pomiarowej,
to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robdt), zgodnie z DokumentadProjektove oraz w miejscach wymaggych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowé w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nik 1 metr. Odlegtée
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miedzy palikami lub wiechami naty dostosowé& do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwej.
Odlegta¢ ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktdéw osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 5 mm w stosunku do ednych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowej.Na odcinkach, kiarych wyst¢puijg tuki pionowe odlegté¢ pomiedzy
krzywymi powinny by wyznaczone na tyleegto, aby odlegi pozioma pomidzy styczi z poprzedniego punktu
a punktem na krzywej nie przekraczata zattej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istftiej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw poprzechnyloejmuje
wyznaczenie kraedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposaby przeprowadzone frezowanie
nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineraln@asfaltowej uméliwialo wykonanie kolejnych warstw
konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych géaboraz spadkéw zgodnych z Dokumenia@jojektov.

Dla sprawdzenia prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownikkazujce pochylenie skarp.
Skarpowniki naley ustawig w odlegtgciach uzgodnionych z #ynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow, wykopow i konstrukcji nawiemach
0 ksztalcie zgodnym z Dokumentaéjrojektov.

6. Kontrola jakosci Robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania og8ln

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z wyznaczeniem trasy drogi i punktow wysclawych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnievweymaganiami
podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie robdt pomiarowych naleprzeprowadzi wedtug nasfpujacych zasad:

— 0$ drogi naley sprawdzé na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

— robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugoi budowanego obiektu.

7. Obmiar Robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DMOQQ@O ,Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktowsekgciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysok&iowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogélne”

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbidr rob6t zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@ge na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjefre Wykonawca przedktadazynierowi.

Czynndci odbioru mog by¢ rozpoczte po przedstawieniu protokotu aktualizacjhipgvowej osnowy pomiarowe;.
W przypadku niezgodrioi, cha jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wersj za niezgodne z
Dokumentacj Projektows i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogoine”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi st za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyzrema punktow wysokiziowych po dokonaniu odbioru
robét wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceasredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jééio
— wykonanie wszystkich niezidnych czynnéci okreslonych w niniejszej STWIORB na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych oraz tpkotow kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne”,
— pozyskanie niezjminych materiatéw geodezyjnych,
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- zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych pdawidtowego wykonania robét lub
wynikajagcych z przygtej technologii robot;

— wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéwsakaiciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— wyznaczenie punktéw roboczego pikiatdrasy,

— ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylekeeys

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochroca przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— odszukanie i oznakowanie punktéw granicznych pasgaivego (przed rozpoeziem robét) — na
podstawie przekazanych szkicow wraz ze wspdingmi,

- okazanie granic wigicielom nieruchomi przylegajcych do pasa drogowego,

— wykonanie niezbdnych zgtosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

— wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecmiposnowy geodezyjnej,

— wszystkie inne pomiary wynikle z prowadzania robét,

- zalazenie osnowy geodezyjnej,

— zakup i transport materiatéw i spta,

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw, prob i sprawdze

- oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

Nie wysepuja.

10.2. Inne dokumenty

1.
2.

coO~NO UL W

Instrukcja techniczna 0-1.
Instrukcja techniczna G-3.

. Instrukcja techniczna G-I

. Instrukcja techniczna G-2.

. Instrukcja techniczna G-4.

. Wytyczne techniczne G-3.2.
. Wytyczne techniczne G-3.1.
. Ustawa z 17.05.1989

. OST GG-00.01.02

Ogollne zasady wykanyie prac geodezyjnych.

Geodezyjna obstugeestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

Geodezyjna osnowaquai, GUGIK, 1978

Wysakmwa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Pomiary sytuacyjmgsokasciowe, GUGIK, 1979

Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

Osnowy realizacyfpegGiK, 1983.

Prawo geodezyjne i kartagmeé (Dz.U. Nr 3U, poz. 163 z po
Zmianami)

Zatenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjzacdg i
obiektéw mostowych.
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