Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rolgiol/lanych D.0710.01

D.07.10.01. Tymczasowa organizacja ruchu

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylinia i Odbioru Rob4t Budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramaadlizacji zadania;Przebudowa drogi gminnej nr
119004E w miejscowsri Korzen na dziatce nr 55 obeb Korzen gmina Widawa’

1.2 Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowyantraktowy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres robo6t obgtych STWIORB
Roboty, ktérych dotyczy STWIORB, obejmupszystkie czynnéi umazliwiajgce i majice na celu wykonanie
tymczasowej organizacji ruchu drogowego zgodniekubnentacj Projektova.
Zakres rzeczowy obejmuje:
— wykonanie tymczasowe] organizacji ruchu drogowegezas budowy.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej STWIORB 2godne z obowizujacymi odpowiednimi normami oraz okteniami
podanymi w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogoélne”.

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag Projektova,
STWIORB i poleceniami liyniera.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialog”.
Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpiecZsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspélny Stownik Zamowigé (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stovanikaméwié (CPV) dotycacych przedmiotu zamdwienia
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatdbw podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagasgolne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyaze materiatow
Organizacja ruchu na czas budowy obejmuje:
- 0znakowanie poziome,
- 0znakowanie pionowe,
- sygnat ostrzegawczy umieszczony na znakach drodgovwagodnie z Dokumentagj
Projektovs,
- fala swietlna”,
- sygnalizac swietlna.

Elementy oznakowania rob6t prowadzonych w pasigalsym musz spehni& nastpujace warunki:
- wielkos¢ znakow: due,
— stupki z rur stalowych ocynkowanydhednicy 70 mm, malowane faytpoliwinylows, modyfikowan w
kolorze jasnoszarym,
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— slupki pod znaki naley wykona w sposob zapobieggiy przewrdceniu,

- tarcze znakéw z blachy stalowej ocynkowanej o profidpornym na odginaniecka, mocowane do
stupkéw w sposéb wykluczagy obrot tarczy wokoét stupka,

— znaki drogowe z foli odblaskow typu 2, posiadagg aproba¢ IBDIM.

3. Sprzet
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat do wykonania tymczasowej organizacji ruchu
Roboty lzda wykonywane przy zyciu dowolnego spkgu zaakceptowanego przezymiera.

4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagdlne”.

4.2. Transport materiatéw
Wykonawca mee wykorzystéd dowolnesrodki transportu, zaakceptowane przezyhiera.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogélne zasady wykonania Robot

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w STWIORB @M0.00 ,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca przedstawi kynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaagji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakioi uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgda wykonywane Roboty.

Tymczasowa organizacja ruchu jest organizacja pegygy stanowica powtarzalny schemat umieszczenia na
drodze znakéw drogowych i wdzen bezpieczastwa ruchu.

5.2 Zakres wykonywanych robét

Ustawienie i monta elementéw organizacji ruchu przewidzianych w ,Rkmje Organizacji Ruchu na czas
budowy” oraz w Dokumentacji Projektowej.

Dla przebudowywanej drogi opracowano powtarzalnéeswty czasowej organizacji ruchu. Przebudowa
prowadzona jest z wytzeniem jednego pasa ruchu, a ruetiZie odbywat si po drugim pasie w zwrku z tym
przewiduje s} wahadtowe prowadzenie ruchu sterowane przez pérgisygnalizaci swietlna.

Przy sterowaniu ruchem wahadtowym ina stosowasygnalizatory tréjkomorowe @ednicy 200 lub 300 mm.
Odcinki naley dopasowédo istniejcych skrzgowan i zjazddw publicznych.

Na czas remontu nafg przewidzi€ mazliwo$¢ wtaczenia s pojazdéw do ruchu z odgdich posesiji.

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiaog”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresczawego i zgodrigi wykonania Robét z Dokumentac;j
Projektows oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotygee obmiaru robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wygaaia ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru jest komplet (kpl.) wykonanej i odebrargmczasowej organizacji ruchu zgodnie z
Dokumentacj Projektova.

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wyaaia ogolne”.
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8.2. Sposo6b odbioru robét

Przewiduje si odbior ustawionej i sprawnie dziadagj tymczasowej organizacji ruchu, kontrgéj sprawnéci w
trakcie prowadzonych rob6t oraz odbiémkowy demontau elementéw organizacji ruchu.

W przypadku niezgodrdoi, cha® jednego elementu Robdét z wymaganiami, Roboty @zisgj za niezgodne z
Dokumentagj Projektovg i Wykonawca zobowgzany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne wymagania dotygee podstawy ptatrégi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne"

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptaci s¢ za komplet (kpl.) cakei wykonanej tymczasowej organizacji ruchu, zgodniekrgleniem podanym w
p.7. Cena jednostkowa jest gasredniorny dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rbbxkaz Programu Zapewnienia Jégio

— zapewnienie wszystkich niegtnych czynnikéw produkcji,

— zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkichheidaych materiatow,

— zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznycprdaidiowego wykonania robo6t lub wynilsaych

Z przyktej technologii robét,

— wyznaczenie usytuowania oznakowania,

— ustawienie i montaelementow tymczasowej organizacji ruchu,

- demonta elementéw tymczasowej organizacji ruchu

- wykonanie tymczasowej sygnalizagjiietinej oraz jej przekladanie (moatedemonta),

— oczyszczenie terenu Robot,

- wykonanie wszystkich niezldnych pomiaréw, préb i sprawdze

— oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
Nie wysepuja.

10.2. Inne dokumenty
- Instrukcja Oznakowania Robd6t Prowadzonych w Pastg&wym.
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