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DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
robot w zwigzku z realizacja zadania : ,,Przebudowa drogi gminnej nr 103003E w miejscowosci Wielka
Wies B na dzialce nr 219 obreb Wielka Wies gmina Widawa”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej] wymienionymi
specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych.

DM.00.00.00 Wymagania ogdlne

D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie nawierzchni

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
D-05.01.03 Nawierzchnia z kruszywa famanego

D-05.02.03b Naprawa nawierzchni zwirowe;j

D-05.03.06 Warstwa §cieralna z betonu asfaltowego

D-07.10.01 Tymczasowa organizacja ruchu

Nazwy i kody Wspolnego Stownika Zamoéwien(CPV) dla zakresu robot budowlanych objetych przedmiotem
zamOwienia i w/w specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych:

Grupa : 450 Roboty budowlane
451 Przygotowanie terenu pod budowe
452 Roboty inzynieryjne i budowlane
Klasa; 4500 Roboty budowlane
4510 Przygotowanie terenu pod budowe
4511 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych,
Roboty ziemne
4523 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii komunikacyjnych, i

elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei, wyré6wnanie terenu

Kategoria: 45000 Roboty budowlane
45100 Przygotowanie terenu pod budowe
45110 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne
45111 Roboty w zakresie burzenia; roboty ziemne
45111 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45111 Roboty w zakresie oczyszczania terenu
45111 Roboty w zakresie usuwania gruzu
45113 Roboty na placu budowy
45230 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii komunikacyjnych i

elektroenergetycznych, autostrad, drog, i ciagéw komunikacyjnych

1.4. OKkreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
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1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy calo$¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czeg$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleglos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z

nadsypka - odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z

wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow

obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany

zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do

notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.8. Inzynier— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdot i administrowanie

kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i

pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - czg$¢ obiektu oparta na podporach

mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do

wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych

zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezb¢dne

do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialdéw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na

podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czgé¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktadac si¢ z jednej Iub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢§¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
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1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji
nawierzchni.

1.4.27. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do giebokosci przemarzania.
1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i1 wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego
potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac si¢ z pelnej $ciany, stupéw lub innych form
konstrukeyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukeji
obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podiuznej, obejmuje calkowita szeroko$¢ konstrukcyjna ustroju
niosacego.

1.4.40. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szerokos$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajow
ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukceji przy jezdni
dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigecia budowlanego, stanowigca odrgbng cato§é konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.4.46. Elementy kanalizacji deszczowej:

Kineta — wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow.

Wykopy — doty szeroko- i wasko przestrzenne liniowe dla fundamentow lub dla urzadzen instalacji podziemnych
(rurociggow).

Kanat — liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.

Kanat deszczowy — kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekow opadowych.

Przykanalik — kanatl przeznaczony do polaczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji deszczowe;.

Kanat zbiorczy — kanat przeznaczony do zbierania §ciekow z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.
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Kolektor gtowny — kanat przeznaczony do =zbierania $ciekdow =z kanatdéw oraz kanatéw zbiorczych
i odprowadzenia ich do odbiornika.

Kanat nieprzetazowy — kanat zamkniety o wysoko$ci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.
Kanat przetazowy — kanat zamknigty o wysokosci wewngtrznej rownej lub wigkszej niz 1,0 m.

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna na kanale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli
i prawidtowej eksploatacji kanatow.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanalu w planie,
na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka potaczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do laczenia co najmniej dwoch kanatow
doptywowych w jeden kanat odptywowy.

Studzienka kaskadowa (spadowa) — studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przewdd pionowy umozliwiajacy
wytragcenie nadmiaru energii $ciekow, splywajacych =z wyzej potozonego kanalu doplywowego
do nizej potozonego kanalu odptywowego.

Studzienka bezwlazowa (Slepa) — studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu wlazowego, spetniajaca
funkcje studzienki potaczeniowe;.

Komora kanalizacyjna — komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i prawidtowej
eksploatacji kanatow.

Komora potaczeniowa — komora kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej dwoch kanatow doptywowych
w jeden kanat odptywowy.

Wylot §ciekow — element na koncu kanatu odprowadzajacego Scieki do odbiornika.

Komora robocza — zasadnicza cz¢$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych. Wysokosc
komory roboczej jest to odlegltos¢ pomigdzy rzedna dolnej powierzchni plyty lub innego elementu przykrycia
studzienki lub komory, a rzgdna spocznika.

Komin wlazowy — szyb polaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do zej$cia obstugi
do komory robocze;j.

Ptyta przykrycia studzienki lub komory — ptyta przykrywajgca komore robocza.

Wiaz kanatlowy — element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub komor
kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta a Sciang komory robocze;j.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno§¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecig¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Przeszkoda naturalna — element §rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga,
kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow
glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety
ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego roboét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wilasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja zawiera:
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- opis techniczny

- rysunki

Zamawiajacy dysponuje projektowa dokumentacj¢ wykonawcza.

Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej projekt organizacji ruchu na czas robot.

1.5.3. Zgodnos¢ roboét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera
stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich s obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w caltej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentdow obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,,Ogdélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty b¢da zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementow budowli
musza wykazywaé zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczad
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia .

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten
sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzglgdow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob
lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2) s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
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¢) mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne bgda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bg¢da dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobatg techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$é
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie tych
materiatéw od wlasciwych organow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materialdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomié¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty
w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasno$ci i droég wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bgdg one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia i
uzgodnienia od wilasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych
warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisoOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane do robo6t od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie
informowac Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé
maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, mogg by¢ roéwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera. Roznice pomig¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

2. Materialy

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegdétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdéw jak réwniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrédla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$nych witadz na pozyskanie
materiatow ze zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organdéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg si¢
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robot.
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Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw, dokopdéw i miejsc pozyskania materiatldw
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemng zgod¢ Inzyniera.

Eksploatacja zrodet materiatdéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujagcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiatly nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do
innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na witasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wlasciwos$ci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialdow pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzatl inspekcj¢ wytworni, musza by¢ spetnione nast¢pujace
warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i
powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typoéw i iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie spehniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera.

Bledy popetnione przez Wykonawcg w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badah materialow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztos$ci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawceg w czasie okreslonym przez Inzyniera,
pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakoS$ci robét

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera program zapewnienia
jakos$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwo$ci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ 0godlna opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczego6lnych elementéw robot,

— system (sposob i procedure¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaré6w i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czgs¢ szczegdotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
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— wykaz maszyn i1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatlow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6lnych elementow robot,

— sposob postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg¢ robdt i jakosci materialtdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j i
ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢
wykonanie roboét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

InZzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze mogag wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

InZzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budzg
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru Iub badania, Wykonawca przedstawi na pisémie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportdéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

InZynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialdow w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzieli¢ mu niezb¢dnej pomocy.

Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migdzy
innymi swoje badania, begdzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow
wilasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wylacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialéw i robdt z dokumentacja projektowa i ST. Moze rdwniez
zleci¢, sam lub poprzez Wykonawceg, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,
deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polskg Normg lub
— aprobata techniczng, w przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
i ktore spelniajag wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktéorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy begda dokonywane na biezaco i begda dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalagczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia 1 daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgSciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresiec wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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— dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione
wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i InZyniera.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m® jako
dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;j.

Ilosci, ktére maja by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robaét
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi koncowemu,
d) odbiorowi po okresie rekojmii.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.

Odbioru roboét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgSci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy
Odbidér cze$ciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr koncowy robét

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbioér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
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Odbioru koncowy robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan 1 pomiardow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupeiniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie
ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokét odbioru koncowego
robo6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w

trakcie realizacji umowy,

szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiagzki obmiar6w (oryginaty),

wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST iew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do

dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom
urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego
robot.

Nk wn

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr po okresie rekojmi

Odbiér po okresie rgkojmi polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie r¢kojmi.

Odbidr po okresie rekojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr konicowy rob6t”.

9. Podstawa platnoSci

9.1. Ustalenia og6lne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowsa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto§¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej begdzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:
— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
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— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,

(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materialdw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Technologia wykonania robot przy obiektach inzynierskich
Projekty technologiczne zabezpieczenia robot i ruchu pojazdéw do wykonania przez Wykonawce robot w
dostosowaniu do przyjetej technologii, posiadanego sprzetu, mozliwosci wykonawczych.

10. Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6ézniejszymi zmianami).

e
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D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: : ,,Przebudowa drogi
gminnej nr 103003E w miejscowos$ci Wielka Wie$§ B na dzialce nr 219 obreb Wielka Wies§ gmina
Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Roboét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej drogi oraz pozostatych drog
zgodnie z Dokumentacja Projektowa a takze odtworzenie i stabilizacj¢ pasa drogowego, przeniesienie punktow
poligonowych, odtworzenie punktow referencyjnych.
Zakres robot obejmuje:
— wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych drog,
— odtworzenie i oznakowanie na podstawie przekazanego szkicu i wspodtrzednych geodezyjnych
punktéw zatamania pasa drogowego.
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokos$ciowych
wchodza:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych (reperow
roboczych zatozonych w terenie, dowigzanych do reperéw panstwowych);
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
¢) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;
d) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
ulatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;
e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;
f)  zastabilizowanie punktdw w sposob trwaty, ochrona przed ich zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob trwaly
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
g) odtworzenie wszystkich punktéw geodezyjnych naruszonych lub zniszczonych w trakcie budowy,
h)  odtworzenie punktow referencyjnych Nr. 10480,050 i Nr. 10481,060
Po wykonaniu rob6t budowlanych nalezy wykonac:
a) wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,
b) trwale zastabilizowa¢ punkty graniczne pasa,
c) okazac granicg¢ wlascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,
d) operat techniczny.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Swiadek punktu granicznego — stupek z betonu B 25 zbrojonego 4 pretami @ 10 mm, pomalowany na zotto
z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach 12 x 12 ecm, dlugosci 100 cm (wkopany na gieb.
50 cm)

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne — betonowe, stabilizowane w punktach granicznych pasa drogowego

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji robot budowlanych;
— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
— ochrony $rodowiska;
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— warunkow bezpieczenstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkow organizacji ruchu;
— zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00.
»Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych,
w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny miec srednice 0,15 - 0,20 m i dtugoscei 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostaltych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i dlugosci okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dtugosci 0,04 - 0,05 m.
“Swiadki” powinny mie¢ dtugoé¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granica pasa robot stosowac pale drewniane o $rednicy od 0,15 do
0,20 m i dtugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem.
Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G-1 i G-2.
Do trwatej stabilizacji punktow granicznych pasa drogowego nalezy uzy¢ elementow:

- zelbetowych znakow granicznych z napisem czarng farbg ,,PD” od strony wewngtrznej pasa

(rysunek 1),
- geodezyjnych granicznikow betonowych z krzyzem na gornej poziomej $ciance.

2.3.Wymagania wzgledem materialow
Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasa drogowego powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera .
Musza by¢:
- wolne od spgkan
- wolne od wykruszen, ubytkow
- powierzchnie powinny by¢ gladkie , bez sladéw po pecherzach powietrznych
Wykonawca powinien wykona¢ badania probek betonu pobranych z w/w elementow i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm
(w odniesieniu do wymiaroéw podanych w p. 1.4.2 ) przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego
naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

2.4. Beton i jego skladniki

2.4.1. Beton do produkcji elementow

Do produkcji elementéw nalezy stosowac beton wg PN-88/B-06250 [1], klasy B 2S5.
Beton uzyty do produkcji elementéw , powinien charakteryzowac sig:

- wytrzymato$cia na $ciskanie

— nasigkliwoscia, ponizej 5%,

— mrozoodpornoscia i wodoszczelnoscia, zgodnie z normg PN-88/B-06250 [1].

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
Al. Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L6dz
Strona 18



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych D.01.01.01

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

-  flaty,

— taSmy stalowe, szpilki,

—  ruletki,

— samochod dostawczy

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktow wysoko$ciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport sprze¢tu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuja wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

— punktow osi trasy,
— punktow wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,
— reperOw roboczych,

b) uzupelnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkéw krzywych przejsciowych i tukéw kotowych,

¢) Wwyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow wg. potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie obiektow inzynierskich (mostowych) i zalozenie reperow
roboczych przy tych obiektach,

e) stabilizacji punktow w sposob chronigcy je przed zniszczeniem,

f)  pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej i ustalenie
ich wspolrzgdnych za pomoca sprzetu GPS, tacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu
Geodezyjnego,

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niezb¢dnym zakresie,

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Glownego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Podstawa do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowa (panstwowa i
robocza).

W oparciu o materialty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny byé wykonane
przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i reperow roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie réznig si¢ od
rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i
rzgdnych rzeczywistych, zaakceptowanych przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaroéw przez Inzyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie Iub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktéw glownych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali

drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica

robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé

500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej a takze

przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej

powinna by¢ nie wigksza niz 300 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow

towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach

wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby s$redni btad niwelacji po wyrdéwnaniu byt

mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwodjna w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreSlenie

nazwy reperu i jego rzednej.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej I1-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana co najmniej do dwoch punktow osnowy panstwowej (poziomej i

pionowej) klasy nie nizszej niz Il-giej. Przed dowiazaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej

Wykonawca dokona aktualizacji wspotrzednych punktow osnowy panstwowej, do ktorej osnowa realizacyjna ma

by¢ dowigzana.

Do obowigzkéw Wykonawcey nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Robdt, w okresie

gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowa¢ nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Robdt — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktoregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje si¢ rowniez uzasadniong obawe Wykonawcy lub
Inzyniera, ze takie naruszenie nastapito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,

¢) wokresie rekojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupelnienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub konieczno$¢ czestszej

aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie moze powodowac roszczen

Wykonawcy o dodatkowa zaptate.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej.

Of$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢
wigksze niz 3 cm dla drogi ekspresowej i 5 cm dla pozostalych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt.2.2.

Usunigcie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robot zastapi je odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robot.

Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle ggsto, aby odleglto$¢ pozioma
pomiedzy styczna z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowe;j,
to jest 3 cm.
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5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosé
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odleglos$¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciag do 5 mm w stosunku do rzgdnych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowej.Na odcinkach, na ktorych wystepuja tuki pionowe odlegltos¢ pomigdzy
krzywymi powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odleglo$¢ pozioma pomigdzy styczng z poprzedniego punktu
a punktem na krzywej nie przekraczata zalozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje
wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposob aby przeprowadzone frezowanie
nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno — asfaltowej umozliwiatlo wykonanie kolejnych warstw
konstrukeyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkéw zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

Dla sprawdzenia prawidtowosci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujace pochylenie skarp.
Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegtosciach uzgodnionych z Inzynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow, wykopow i konstrukcji nawierzchni
o ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektows.

6. Kontrola jakosci Robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB 00.00.00 ,,Wymagania og6élne”.

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastepujacych zasad:

— 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i na prostych,

— robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego obiektu.

7. Obmiar Robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Robo6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysoko$ciowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Robét
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Czynnosci odbioru mogg by¢ rozpoczgte po przedstawieniu protokotu aktualizacji panstwowej osnowy pomiarowe;.
W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokos$ciowych po dokonaniu odbioru
robot wg punktu 8.
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Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— wykonanie wszystkich niezbgdnych czynnosci okreslonych w niniejszej STWiORB na podstawie
szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych oraz protokotow kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”,

— pozyskanie niezb¢dnych materialow geodezyjnych,

— zastosowaniec materialdow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot;

— wyznaczenie punktow gltdéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

—  wyznaczenie punktéw roboczego pikietazu trasy,

— ustawienie skarpownikoéw z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— odszukanie i oznakowanie punktow granicznych pasa drogowego (przed rozpoczgciem roboét) — na
podstawie przekazanych szkicow wraz ze wspotrzednymi,

— okazanie granic wlascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,

— wykonanie niezbednych zgloszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

— wyznaczenie lub odtworzenie (w razie konieczno$ci) osnowy geodezyjne;j,

— wszystkie inne pomiary wynikle z prowadzania robot,

— zalozenie osnowy geodezyjnej,

— zakup i transport materialow i sprzetu,

—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-I Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 3U, poz. 163 z poz.
zmianami)

9. OST GG-00.01.02 Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drég i

obiektow mostowych.

K
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D.04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robo6t budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,,,Przebudowa drogi
gminnej nr 103003E w miejscowos$ci Wielka Wie$ B na dzialce nr 219 obreb Wielka Wie§ gmina
Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z oczyszczeniem

i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem nastgpnej warstwy nawierzchni.

Zakres rzeczowy obejmuje:

— oczyszczenie warstw konstrukcyjnych,

— skropieniec warstw konstrukcyjnych nie bitumicznych emulsjg asfaltowg $redniorozpadowa (podbudowa
z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie, kruszywo stabilizowane cementem),

— skropienie warstw konstrukcyjnych bitumicznych emulsjg asfaltowa modyfikowang szybkorozpadowa (podbudowa
z betonu asfaltowego oraz warstwa wigzaca z betonu asfaltowego).

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w STWiORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6 Wspélny Stlownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamoéwienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00.
»Wymagania ogolne”.
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2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera i musza
posiada¢ Aprobate Techniczng IBDiM.

Do kazdej ilosci jednorazowo odbieranej partii lepiszcza dotaczona powinna by¢ deklaracja zgodnosci z Aprobata
Techniczng na wyrob.

2.3. Emulsja asfaltowa

Do skropienia warstw konstrukcyjnych niebitumicznych nalezy wuzy¢ emulsj¢ asfaltowa kationowa
Sredniorozpadowa K-2 o wlasciwosciach zgodnych z ,Warunki Techniczne. Drogowe Kationowe Emulsje
Asfaltowe EmA-99”, IBDiIM Warszawa 1999, Zeszyt 60 i STWiORB.

Tabela 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej $redniorozpadowej K2:

Lp. | Whasciwosci Metoda badania Wymagania
1 Zawarto$¢ lepiszcza,% wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.3 50-70

2 Lepko$¢ wg Englera °E wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.4 >3

3 Lepko$¢ BTA, ¢ 4 mm, s wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.5 <15

4 Jednorodnos$é, % ¢ 0,63 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,10

5 Jednorodnos$é, % ¢ 0,16 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,25

6 Sedymentacja, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.8 <5,0

7 Przyczepnos$¢ do kruszywa, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.9. > 85

8 Indeks rozpadu wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.10. 80-130

Do skropienia warstw konstrukcyjnych bitumicznych nalezy uzy¢ emulsje asfaltowa kationowa modyfikowana
szybkorozpadowa o wlasciwo$ciach zgodnych z ,,Warunki Techniczne. Drogowe Kationowe Emulsje Asfaltowe EmA-
997, IBDIM Warszawa 1999, Zeszyt 60 i STWiORB.

Tabela 2. Wymagane parametry emulsji kationowej K1-70 MP

. . Wymagania
Lp. |Parametr jedn. Metoda badania KI): 701511,
1. | Zawarto$¢ lepiszcza, [%] pkt. 5.2. 69 -71
2. | Lepkos¢ wg Englera, [°E] pkt. 5.4. -
3. | Lepko$¢ BTA ¢ 4 mm, [s] Warunki pkt. 5.5. >7
4. | Jednorodno$¢, % ¢ 0,63 [mm] Techniczne, | pkt. 5.6. <0,20
5. | Sedymentacja, [%] zeszyt 60 pkt. 5.8. <50
6. Przyczepno$¢ do kruszywa, [%] pkt. 5.9. > 85
7. Indeks rozpadu, [g/100g] pkt. 5.10. <90

2.4. Przechowywanie materialow
Warunki przechowywania nie mogg powodowaé utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci. Lepiszcze nalezy
przechowywac w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszczeniem.
Warunki przechowywania:
— czas sktadowania emulsji nie powinien przekraczaé¢ 3 miesigcy od daty jej produkc;ji,
— temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3°C.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez producenta.

3. Sprzet

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”.

24 USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
90-368 Lodz Al. J. Pitsudskiego 7 m 19



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych D.04.03.01.

3.2. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni
Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy stosowaé szczotki mechaniczne. Zaleca si¢ uzycie urzadzen
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementéw czyszczacych i stuzy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiada¢ migkkie elementy czyszczace i sluzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych
w urzadzenia odpylajace.
Sprzet pomocniczy:

—  sprezarki,

—  zbiorniki z woda,

— szczotki reczne,
lub inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.
3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac¢ skrapiarke lepiszcza wyposazong dodatkowo w lance do recznego
spryskiwania. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace
na sprawdzanie i regulowanie nast¢pujacych parametrow:
- temperatury rozktadanego lepiszcza,
- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,
- predkosci poruszania si¢ skrapiarki,
- ilosci lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie stalej
temperatury lepiszcza.
Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja £10% od ilo$ci zatozone;.
W miejscach trudnodostgpnych nalezy stosowaé koncéwke (lance) potaczona ze skrapiarka do recznego skropienia.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport emulsji

Transport emulsji powinien odbywac si¢ w cysternach samochodowych.

Dopuszcza si¢ stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowych. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji
powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemno$ci nie wickszej niz 1 m?, a kazda
przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace przeptyw emulsji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub skladowania emulsji powinny by¢ czyste
i nie powinny zawieraé resztek innych lepiszczy.

Transport wody powinien odbywac si¢ w typowych czystych beczkowozach.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogolne warunki wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie polega na usuni¢ciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w
razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywaé szczotek rgcznych.
Zanieczyszczenia stwardniate, niedajace si¢ usuna¢ mechanicznie, nalezy usung¢ recznie za pomoca dostosowanego
sprzgtu. Na terenach niezabudowanych bezposrednio przed skropieniem, nawierzchni¢ mozna oczysci¢ spr¢zonym
powietrzem.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.
Jezeli do oczyszczenia warstwy byta uzywana woda to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnigciu
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warstwy.

Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Temperatura emulsji asfaltowej przy skrapianiu powinna miescic si¢ w przedziale 20 do 40°C.

Skropienie powinno by¢ rownomierne, a ilo$¢ rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody powinna by¢ rowna
ilosci zatozonej w p.5.3.1.

Skropiona emulsja asfaltowa warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres niezbgdny
do catkowitego rozpadu emulsji i odparowania wody z emulsji.

Dla skropienia warstw niebitumicznych utozenie nastepnej warstwy moze nastapi¢ po 24 godzinach, po rozpadzie
emulsji i odparowaniu wody, natomiast dla skropienia warstw bitumicznych ulozenie nastepnej warstwy moze
nastgpi¢ po godzinie, po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawceg naprawione.

5.3.1. Zuzycie emulsji
Orientacyjne zuzycie emulsji asfaltowej kationowej zgodnej z wymaganiami pkt. 2.3 do skropienia warstw
konstrukcyjnych powinno by¢ w takiej ilosci, aby po odprowadzeniu wody z emulsji ilosci asfaltu wynosity
odpowiednio:

— podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0,5+ 0,7 kg/m?,

—  polaczenie nowych warstw (podbudowa- wigzaca- $cieralna) 0,1+ 0,3 kg/m’.
Przy wykonywaniu skropienia warstw nawierzchni drog o kategorii ruchu KR 3+6 nalezy przestrzega¢ zasady
skrapiania jak najmniejsza ilo$cia emulsji.
Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbgdny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe 1 odparowania wody
z emulsji. W zalezno$ci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania i kontrola przed przystapieniem do robdét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie w celu okreslenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okre$lenia wymagane;j ilosci lepiszcza w zalezno$ci od rodzaju i stanu
warstwy przewidzianej do skropienia. Doktadne zuzycie emulsji powinno by¢ ustalone na odcinku probnym,
w zalezno$ci od rodzaju warstwy (poza budowa, w miejscu zaproponowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym
przez Inzyniera).

6.3. Badania i kontrola w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na atestach producenta (deklaracja zgodnosci) z tym, ze Wykonawca powinien
kontrolowa¢ dla kazdej dostawy asfaltowej emulsji kationowej lepko$¢ wg EmA-99. Wyniki badan powinny by¢
zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt.2.3.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodnos¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie.

Kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody nalezy wykona¢ wedlug metody podanej
w opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Badanie
nalezy przeprowadza¢ kazdorazowo przed rozpoczeciem pracy skrapiarki w danym dniu oraz w ciggu dnia w
przypadku zmiany parametréw skrapiarki.

7. Obmiar robot

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest jeden metr kwadratowy (m?) oczyszczonej i skropionej powierzchni zgodnie
z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbidr Robot

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli emulsji, ilo$ci roztozonego
lepiszcza, deklaracje zgodnosci producenta.

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie wynikow badan Wykonawcy i ogledzin warstwy.

W przypadku niezgodno$ci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne
z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m?) wykonanego i odebranego oczyszczenia i skropienia warstw

konstrukcyjnych po dokonaniu odbioru rob6t wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezbgdnych materiatow,

— zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot Iub wynikajacych
z przyjetej technologii robot,

— mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym
polewaniem woda lub uzyciem spr¢zonego powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,

— zakup i transport lepiszcza, napelnienie nim skrapiarek oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem w ilosci zgodnie z pkt.5.3.1,

— uporzadkowanie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w STWiORB.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow.

2. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Wymagania dla asfaléw drogowych..

3. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
10.2. Inne dokumenty

4. "Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie iloSci rozktadanego lepiszcza i kruszywa". Zalecone przez GDDP
do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99, IBDiM - 1999.
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D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: : ,,Przebudowa drogi
gminnej nr 103003E w miejscowosci Wielka Wie$ B na dzialce nr 219 obr¢b Wielka Wie§ gmina
Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102.
Zakres rzeczowy obejmuje:
— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0/31,5
mm grubo$ci 15 cm — konstrukcja nawierzchni jezdni
— poszerzenie istniejacej nawierzchni zwirowej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o
uziarnieniu 0/31,5 mm grubosci 10 cm
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — warstwa zageszczonej mieszanki, ktora
stanowi warstw¢ no$ng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
normami i z definicjami zamieszczonymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Roboét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne”.
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno§¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkéw bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkdw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania OgéIne”.

1.6 Wspoélny Stlownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamoéowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamoéwienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00
"Wymagania og6lne".

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow
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Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrddetl uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera.

2.3. Kruszywo

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie jest kruszywo tamane.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Wymiar najwigkszego ziarna nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Whadciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tabeli 1.

Tabela 1. Wlasciwosci kruszyw tamanych przeznaczonych do wykonania podbudowy

Kruszywa
Wyszczegodlnienie famane dla Badania
Lp. A
wiasciwosci warstwy wedlug
podbudowy
1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do 10 PN-B-06714-15
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714-16
%(m/m), nie wigcej niz 35
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz PN-B-04481
1
5 | Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu metoda I lub I1 BN-64/8931-01
wg PN-B-04481, % od 30 do 70
6 | Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 35
b) Scieralno$¢ czg¢sciowa po 1/5 pelnej liczby obrotow, nie wigcej PN-B-06714-42
niz 30
7 | Nasigkliwo$é¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %(m/m), PN-B-06714-19
nie wigcej niz 5
9 | Rozpad krzemianowy i zelazawy tacznie, % (m/m), nie wigcej niz PN-B-06714-37
- PN-B-06714-39
10 | Zawartos¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO3, %(m/m), nie PN-B-06714-28
wigcej niz 1
11 | Wskaznik nos$nosci wnes mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is > 1,03 (droga gtowna, konstrukcja
nawierzchni wysp) 120 PN-S-06102

2.4. Woda
Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wode spetniajaca wymagania PN-B-32250.

2.5. Kontrola jako$ci materialéw w okresie dostaw

Kontrola jako$ci materiatéw polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materiatdéw na reprezentatywnych
probkach dla partii kruszywa i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami okre§lonymi w p.2.3.

Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z podanego zrédta do wykonania podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie s pozytywne wyniki badania no$nos$ci ptyta VSS, oceniane zgodnie z wymogami p.5
niniejszej STWiORB.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".
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3.2. Sprzet do wykonania podbudowy
Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowa¢ nastgpujace
rodzaje sprzgtu:

- spycharki Iub réwniarki do rozktadania i profilowania warstwy

- przewozne zbiorniki na wode, wyposazone w urzadzenia do rownomiernego dozowania wody

- walce ogumione, stalowe lub wibracyjne i ptyty wibracyjne do zaggszczania,
- inny sprzet zaggszczajacy, zapewniajacy uzyskanie wymaganego wskaznika zaggszczenia w miejscach trudno
dostepnych, zaakceptowany przez Inzyniera,

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

4.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa moze odbywaé si¢ samochodami samowyladowczymi w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogolne warunki wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonania Robo6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy uklada¢ na odpowiednio przygotowanej
warstwie odsaczajacej zgodnie z STWiIORB D 04.02.01 oraz na odpowiednio wyprofilowanym podiozu gruntowym
zgodnie z
D 04.01.01.

Jezeli podtoze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usunigte wg zasad zaakceptowanych przez Inzyniera.
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa Iub
wg zalecen Inzyniera z tolerancjami okre$lonymi w niniejszej STWiORB.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o S$cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢é w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci materialu nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po
zaggszezeniu byta rowna gruboéci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy
osiggnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa
nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

Przed zaggszczeniem rozscielane kruszywo nalezy wyprofilowaé do spadkow poprzecznych i pochylen podtuznych
wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy wyréwnac¢ lokalne zagl¢bienia za pomoca
ci¢zkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.5 Zageszczenie podbudowy

Podbudowg nalezy zagegszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gladkimi. W ostatniej fazie zaggszczania nalezy
sprawdzi¢ profil szablonem. Zageszczenie podbudowy nalezy wykonywa¢ warstwami przy zachowaniu wilgotno$ci
optymalne;j.

Zaggeszczenie podbudowy powinno by¢ rownomierne na calej szerokosci.
Zaggeszczenie kontroluje si¢ ptyta VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia.
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a) nos$nos¢ podbudowy po jej zagegszczeniu badana wg ,Instrukcja badan podloza gruntowego cze$¢ 2” (badanie
ptyta VSS o $rednicy 30 cm) powinna odpowiada¢ warunkom podanym w tabeli 2.

Tabela. 2 Wymagania dla no$nosci warstwy podbudowy

Podbudowa z kruszywa o wskazniku | Minimalny modut odksztalcenia mierzony ptyta

NOSNOSCI Wi o $rednicy 30 cm, MPa

nie mniejszym niz pierwsze obciazenie, E, drugie obciazenie, E,
120 (droga gtéwna, wyspy dzielace) 100 180

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia
od 0,15+0,25 MPa, a koncowy nacisk 0,45 MPa.

AP — réznica nacisku w MPa
AS — przyrost osiadan odpowiadajacy tej réznicy naciskoéw w milimetrach
D — $rednica ptyty w milimetrach

b) wskaznik zageszczenia lo mierzony plyta VSS zgodnie z zalezno$cia:
I, =%

» = —=

E;

powinien mie¢ warto$¢ nie wieksza niz 2,2.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Koszt
napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcg robot.

6. Kontrola jakoS$ci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

6.2. Badania przed rozpoczeciem robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
podbudowy i wyniki tych badan przedstawi¢ Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac
wszystkie whasciwosci kruszywa okre§lone w pkt.2.3.

6.3. Badania w czasie robot

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

Czestotliwos¢ badan

Lp. W dlnienie badan — - - -
P yszezegolmetiie bacan Minimalna liczba badan | Maksymalna powierzchnia
na dziennej dzialce podbudowy przypadajaca na
roboczej jedno badanie (m?)

1 | Uziarnienie mieszanki

2 600
2 | Wilgotno$¢ mieszanki
3 | Zaggszczenie warstwy 2 1000
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt. 2.2.2 [ dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.1. Uziarnienie mieszanki
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Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej dzialce
roboczej za pomocg analizy sitowej. Probki nalezy pobiera¢ losowo z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.

6.3.2. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ materiatu kontroluje si¢ wg PN-B-06714/17; do kontroli nalezy pobiera¢ 2 probki z kazdej dziennej
dziatki roboczej. Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Odchylenia od wilgotno$ci optymalnej nie powinny przekracza¢ wartosci: +0%,
-2%.

6.3.3. Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2. nalezy badaé dla kazdej
partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane losowo w
obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Tabela 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Rownos¢ podtuzna w sposob ciggly planografem albo co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokoSciowe co 20 m na odcinkach prostych i co 10 m na tukach; w osi jezdni i na
6 | Uksztatltowanie osi w planie® jej krawedziach
7 | Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych
hukéw poziomych.

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co 100 m. Szeroko$¢
podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Kontrola rownosci w przekroju podluznym mierzona 4-metrowa tata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m;
dopuszczalne nieréwnosci pod tata 10 mm.

Kontrola réwnosci poprzecznej mierzona 4-metrowa tata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne
odchytki pod tata 10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne
Kontroli spadkow poprzecznych dokonuje si¢ tatg profilowa z poziomica, co 100 m.
Dopuszczalne odchytki spadku + 0,5%.

6.4.4. Rzedne wysokoSciowe
Kontrola rzednych niwelety za pomocg instrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchytki -1 cm, +0 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy

Kontrola uksztaltowania osi podbudowy w planie sprawdzana, co 100 m oraz dodatkowo w punktach gtéwnych
hukéw poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunicta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz
+5cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
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Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w pkt.
6.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, wyré6wnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz Scm to Wykonawca powinien na
wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy na pelng glebokos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu,
dotozenie materiatu i ponowne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokos$¢ zgodnie z
decyzja Inzyniera, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych Robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar Roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Obmiar nie powinien obejmowaé dodatkowych powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej z
wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przez Inzyniera na piSmie. Nadmierna grubo$¢ lub nadmierna
powierzchnia warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego upowaznienia Inzyniera
nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.

8. Odbidr Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. Podstawa platnoSci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego

mechanicznie po dokonaniu odbioru robdt wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie miejsca robot,

—  zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot,

— zakup i transport kruszywa na miejsce sktadowania,

— przygotowanie kruszywa,

— transport i roztozenie kruszywa,

— profilowanie,

—  zaggszczenie,

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
Al Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L6dZ
Strona 34



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych D.04.04.02

— utrzymanie podbudowy,

— badania materiatéw, opracowanie recepty, wykonanie niezbednych badan i pomiarow,
—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiaréw, prob i badan,

— wykonanie pomiaru inwentaryzacji geodezyjnej przed i po wykonaniu podbudowy,

— uporzadkowanie terenu Robot,

— oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1 Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metodg bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

11. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw - Analiza chemiczna

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie Los Angeles

13. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

14. PN-S-06102:1997  Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

15. BN/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg

10.2. Inne dokumenty

»lnstrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czg$¢ 2. Zatacznik” GDDP, Warszawa
1998 1.

Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM 1997.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999 r.

|
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D. 05.00.00 NAWIERZCHNIE
D 05.01.03 Nawierzchnia z kruszywa lamanego
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robo6t budowlanych w ramach realizacji zadania: : ,,Przebudowa drogi
gminnej nr 103003E w miejscowos$ci Wielka Wie$§ B na dzialce nr 219 obreb Wielka Wies§ gmina
Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i1 Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza prowadzenia i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem poboczy
z kruszywa tamanego
W zakres rzeczowy wchodzi wykonanie nastgpujacych Robot:
— wykonanie warstwy z kruszywa tamanego $redniej grubosci 15 cm — pobocza ulepszone zgodnie
z Dokumentacja Projektowa.
—  Wykonanie pobocza z pospoéiki gr. $rednio 10,0 cm

14. Okreslenia podstawowe
Okreslenia uzyte w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowiazujacymi normami i okre$leniami podanymi w
STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STW1ORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6.Wspélny Stlownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdwienia
podano w STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne".
3. Sprzet

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Do wykonania nawierzchni z destruktu nalezy stosowac:
— przewozne zbiorniki na wodg, wyposazone w urzadzenia do rownomiernego dozowania wody,
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— walce ogumione, stalowe lub wibracyjne i plyty wibracyjne do zaggszczania,
— inny sprze¢t zageszczajacy, zapewniajacy uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia w miejscach trudno
dostgpnych, zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania ogdélne dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2. Transport materialow
Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5.Wykonanie robot

5.1.Wymagania ogélne

Wymagania ogélne dotyczace wykonania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Roboét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty.

5.2.Rozkladanie kruszywa

Podloze pod warstwe kruszywa powinno by¢ wyprofilowane i zageszczone do wskaznika zageszczenia rownego co
najmniej 1,00.

Kruszywo nalezy roztozy¢ i zagesci¢ walcami lub zageszczarkami ptytowymi zgodnie z zaleceniami Inzyniera.

6.Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2.Badania w czasie robét
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarcza¢ kopie ich
wynikow Inzynierowi, na zasadach okreslonych w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

6.2.1. Badania zageszczenia podloza pod nawierzchnie z kruszywa
Badania nalezy przeprowadzi¢ powszechnie znanymi metodami..

6.2.2. Badania rownosci podluznej i poprzecznej
Badania nalezy wykona¢ tata zgodnie z BN-68/8931-04.
Nierownosci nie powinny przekracza¢ 9 mm.

6.2.3. Badania grubos$ci warstwy
Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa z tolerancja -0, +1 cm.

7.0bmiar robot

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robét
Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej nawierzchni z destruktu zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

8.0dbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

8.2. Sposéb odbioru robét
Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli materiatdow i Robot. Odbioru
dokonuje Inzynier na podstawie wynikow badan Wykonawcy z biezacej kontroli jakosci materiatdéw i Robot,
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ewentualnych uzupetiajacych badan i pomiaréw oraz ogledzin warstwy.
W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu Robot z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9.Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Wymagania ogélne dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstawg platnosci jest metr kwadratowy (m?) wykonanej nawierzchni z destruktu zgodnie z obmiarem i oceng
jakos$ci wbudowanego materiatu i wykonanej warstwy na podstawie wynikow pomiarow i badan laboratoryjnych.
Cena jednostkowa wykonanej warstwy z destruktu asfaltowego obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— prace pomiarowe,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatow,

— zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania roboét lub

wynikajacych z przyjetej technologii robot,

— ulozenie warstwy kruszywa

— wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczanie wyprofilowanej warstwy,

— oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utrzymanie,

— uporzadkowanie terenu robot,

— wykonanie wszystkich niezbednych pomiaroéw, prob i sprawdzen.

10.Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreélenia.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania iodbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: : ,,Przebudowa drogi
gminnej nr 103003E w miejscowosci Wielka Wie§ B na dzialce nr 219 obreb Wielka Wie§ gmina
Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robdét
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem naprawy nawierzchni zwirowej, obejmujacej naprawy czastkowe, naprawy srednie i odnowe nawierzchni.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia zwirowa - nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktorej warstwa S$cieralna jest wykonana z
mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza lub spoiwa.

1.4.2. Remont czastkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojow, kolein) o powierzchni do
okoto 5 m?.

1.4.3. Naprawa $rednia - remont czastkowy z uzupetieniem warstwy gornej na odcinkach z wigkszymi jej ubytkami.

1.4.4. Odnowa nawierzchni - naprawa kapitalna po znacznym ubytku grubos$ci nawierzchni lub znacznej liczbie
wybojow lub kolein, powodujacych nieoptacalnos¢ wykonania napraw czastkowych lub naprawy $rednie;j.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne" [1] pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodnos¢ materiatéw z dokumentacja projektows i aprobatg techniczng

Materiaty do wykonania naprawy nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j
lub SST.

2.2.2. Zwir

Mieszanka zwirowa powinna mie¢ krzywa uziarnienia mieszczacg si¢ w granicach krzywych obszaru
dobrego uziarnienia oraz ze sktadem ramowym uziarnienia, okreslonymi w ST D-05.01.03 [4].

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 3.
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3.2. Sprzet stosowany do wykonania napraw nawierzchni

W zalezno$ci od zakresu robdt oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca  powinien wykazaé sig¢

mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek, spycharek lub sprzetu rolniczego (glebogryzarek, bron, kultywatorow) do spulchniania, rozktadania,
mieszania i profilowania,

— samochodoéw wywrotek, samochodow skrzyniowych, ciagnikdw z przyczepami,

— przewoznych zbiornikow na wodg, wyposazonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,

— walcow statycznych, gladkich lub ogumionych, samojezdnych lub doczepnych, walcéw wibracyjnych lub
plytowych zageszczarek wibracyjnych,

— recznego sprzgtu do drobnych robot naprawczych, jak oskardy, topaty, ubijarki reczne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialow

Materiaty do naprawy nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robaét

Sposob wykonania robdt przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja techniczng i
SST. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. naprawe nawierzchni,
3. roboty wykonczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozr6znia si¢ nastgpujace sposoby wykonania robot:
— remont czastkowy, obejmujacy naprawe pojedynczych wybojow lub kolein,
— naprawe $rednig, obejmujaca remont czastkowy wybojow lub kolein oraz uzupeienie warstwy gornej na
odcinkach z wigkszymi jej ubytkami,
— odnowe nawierzchni, obejmujacg naprawe kapitalng z remontem czastkowym wybojéw i kolein oraz
utozeniem warstwy gornej do petnej grubosci.

5.3. Zasady konserwacji nawierzchni

Zapobieganie czegstym naprawom nawierzchni nieulepszonej wymaga starannej i statej konserwacji w
okresie jej istnienia.
Zapewnienie prawidtowego stanu nawierzchni, niezaleznie od sposobu wykonania konstrukcji jezdni oraz
od pory roku powinno dotyczy¢ przede wszystkim:
— nalezytego utrzymania profilu poprzecznego i podtuznego, w celu szybkiego odptywu wod deszczowych z jezdni
i korony drogi,
— utrzymania przeplywu wody w rowach przez likwidacj¢ zanieczyszczen (zamulenia, zarastania trawg, rozmycia),
tj. oczyszczenia rowdw, naprawe uszkodzen i przywrdcenie im pierwotnego ksztattu oraz spadkow podtuznych,
— uprzatania resztek $niegu z drogi, w okresie wiosennym, w celu nichamowania odptywu z drogi wod po stopieniu
i zapobiegania przed rozmigkaniem korpusu drogowego.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robodt oraz ustalenia
danych wysoko$ciowych.
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5.5. Roboty ziemne

Ewentualne wystepujace towarzyszace roboty ziemne nalezy wykonaé w sposob zgodny z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazaniami Inzyniera

5.6. Naprawa nawierzchni zwirowej
5.6.1. Remont czastkowy nawierzchni zwirowej

Naprawy czastkowe nawierzchni zwirowej wykonuje si¢, gdy na powierzchni jezdni utworza si¢ wyboje

(doty) lub koleiny, ale grubos¢ nawierzchni jest dostateczna do przeniesienia istniejacego obcigzenia ruchem.

Remont czgstkowy nawierzchni polega na:

— oczyszczeniu wyboju lub koleiny z blota i innych zanieczyszczen,

— polaniu (zwilzeniu) woda naprawionej powierzchni,

— wzruszeniu dna wyboju lub koleiny (np. oskardem, grabiami),

— zasypaniu dna wyboju lub koleiny mieszankg zwirowa o uziarnieniu np. 0+15 mm. Zwir uzyty do napraw
nawierzchni powinien zawiera¢ wigcej lepiszcza niz zwir uzyty do budowy drogi, gdyz pozwala to na
uzupetnienie lepiszcza wyptukanego przez deszcze z gornej warstwy nawierzchni zwirowe;j,

— wyprofilowaniu powierzchni i doktadnym =zageszczeniu recznym ubijakiem lub plytows zaggszczarka
wibracyjna. Przy wigkszym zakresie robot (np. z kilkoma wybojami potozonymi blisko siebie lub dluzsza
koleing) do zageszczenia mozna uzy¢ lekkiego walca samojezdnego lub przyczepnego.

Pozadane jest prowadzenie napraw czastkowych po deszczu, kiedy nawierzchnia jest jeszcze wilgotna.

5.6.2. Naprawa srednia nawierzchni zwirowej

Naprawe $rednig nawierzchni zwirowej wykonuje si¢, gdy na powierzchni jezdni tworza si¢ wyboje lub
koleiny, a grubos$¢ nawierzchni ulegta niewielkiemu zmniejszeniu na krotkich odcinkach drogi. Naprawa $rednia
moze by¢ wykonywana w odstepie 1+2 lat.

W ramach naprawy s$redniej nawierzchni zwirowej nalezy wykonaé:

— remont czastkowy, zgodnie z zaleceniami punktu 5.6.1,
— uzupehnienie warstwy zwiru w warstwie gornej, zgodnie z zaleceniami punktu 5.6.3.

5.6.3. Odnowa nawierzchni zwirowe;j

Odnowe (naprawe kapitalna) nawierzchni zwirowej nalezy wykonac, jesli:
— grubo$¢ gornej warstwy nawierzchni dwu- i trzywarstwowych zmaleje do 2 cm lub nawierzchni jednowarstwowe;j
(na podkladzie) zmaleje do 4 cm,
— grubo$¢ gornej warstwy jest jeszcze dostateczna, lecz liczba dotow (wybojow) i kolein na dluzszym odcinku jest
tak duza, ze przeprowadzenie napraw czastkowych jest utrudnione i nieoptacalne.
Odnowa nawierzchni moze by¢ wykonywana w odstepie 58 lat.
Przy odnowie nawierzchni zwirowej trzeba wykona¢ kolejno nastepujace roboty:
1) oczysci¢ nawierzchni¢ z blota,
2) zwilzy¢ woda 1 wzruszy¢ gorna warstwe, najlepiej bronami talerzowymi lub lekkimi zrywarkami,
3) wypetni¢ wyboje i koleiny zwirem o uziarnieniu 15+50 mm oraz je zaggscic,
4) rozscieli¢ mieszanke zwirowg o uziarnieniu 0+15 mm w takiej ilosci, aby po zawalowaniu tacznie ze starg
warstwa uzyskac pierwotng grubos¢, tj. w stanie luznym 6+13 cm,
5) sprofilowac¢ (najlepiej rowniarka) rozscielony zwir oraz doktadnie go zawatowac.
Do watowania nalezy uzywa¢ walce samobiezne o masie 6+10 ton lub zespdt walcow przyczepnych kazdy
o masie 3+4 ton. Watowanie rozpoczyna si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwa si¢ ku osi jezdni. Watowanie uwaza
si¢ za ukonczone, gdy przed kotami gniotacymi nie tworzy si¢ fala i na walowanej nawierzchni brak wyraznych
sladow kot walca.
W czasie walowania material Zwirowy powinien mie¢ stala wilgotnos¢ odpowiadajaca wilgotnosci
optymalne;.
5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowag i SST. Do robdt
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejagcych warunkow
terenowych, takie jak:

— niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew, ew. rowow,
poboczy itp.,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoséci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— wykona¢ badania whasciwos$ci materiatow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkcie 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot Czq;t;)(tigf\;vosc Warto$ci dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni do naprawy | raz Tylko niezb¢dna
nawierzchni powierzchnia
2 | Roboty przygotowawcze Ocena ciagla Wg pktu 5

Wykonanie naprawy nawierzchni
(remontu czastkowego, profilowania, Ocena ciagla Wg pktu 5
naprawy kapitalnej, odnowy)

4 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciggta Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
— wyglad zewn¢trzny wykonanej naprawy nawierzchni,
— poprawno$¢ profilu podluznego 1 poprzecznego, nawigzujacego do pozostalej powierzchni jezdni i
umozliwiajacego splyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiodr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1]
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? naprawy nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatow i sprzetu,
— wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Inne materialy

1. Podreczniki i przepisy utrzymania drog

R ——
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D.05.03.05. Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Przebudowa drogi gminnej nr 103003E
w miejscowosci Wielka Wie§ B na dzialce nr 219 obreb Wielka Wie§ gmina Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego zgodnie z Dokumentacja Projektows. Zakres rzeczowy obejmuje:

wykonanie warstwy §cieralnej z betonu asfaltowego AC 11 S 50/70 KR1-2 grubosci 5 cm - drogi gminne, zjazdy.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne" oraz w odpowiednich Polskich Normach.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:

e organizacji rob6t budowlanych;

zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

ochrony $rodowiska;

warunkoéw bezpieczenstwa pracy;

zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

warunkoéw organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne".

1.6. Wspolny Stownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne".

2. Materialy

2.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM 00.00.00
»Wymagania ogdlne".

Poszczegblne rodzaje materiatow powinny pochodzi¢ ze zrodet zatwierdzonych przez Inzyniera. W przypadku zmiany
pochodzenia materialu nalezy, po wykonaniu odpowiednich badan, ponownie wykona¢ badanie typu zgodnie z zapisami
PN-EN 13108-20.

2.2. Kruszywo
Rodzaje materiatéw stosowanych do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe $cieralnejcg podano ponizej.

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
Al. Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L6dz

Strona 47



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych D.05.03.05.

Tablica 1a. Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego.

Wymagania w zaleznosci od kategorii

- hi
gﬁlliggi Wiasciwosci kruszywa e
KR1-2
4.1.3 Uziarnienie (wedtug PN-EN 933-1), kategoria co najmniej: Gc 85/20
Tolerancja uziarnienia;
4.1.3.1 odchylenia nie wicksze niz wg kategorii: Gaons
414 Kategoria maksymalnej zawartosci pytow (wedtug PN- ¢
e EN 933-1): 2
Kategoria maksymalnej wartosci wskaznika ptaskosci
4.1.6 (wedtug PN-EN 933-3) lub wskaznika ksztattu (wedtug FIos lub Slys

PN-EN 933-4) kruszywa:

Kategoria procentowej zawartosci ziaren o powierzchni
4.1.7 przekruszonej i tamanej (wedtug PN-EN 933-5), co Cheklarowana
najmniej:

Odpornos¢ kruszywa grubego na rozdrabnianie, kategoria
422 maksymalnej wartosci wspolczynnika Los Angeles LAs
(wedtug PN-EN 1097-2, rozdziat 5):

Odporno$¢ na polerowanie kruszywa (badana na
423 normowe;j frakcji kruszywa do mieszanki mineralno-

asfaltowej) wedtug PN-EN 1097-8, kategoria nie nizsza PSVbektarowane
niz:
43.1 Ggestos¢ ziaren (wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9) deklarowana przez producenta
433 Ggstos¢ nasypowa (wedtug PN-EN 1097-3) deklarowana przez producenta
4291 Kategoria maksymalne! wartosci nasigkliwosci (wedlug Wen0,59
PN-EN 1097-6 zatacznik B)
4292 Kategoria maksymalnej warto§ci mrozoodpornosci wedtug B0
“7“  |PN-EN 1367-1 ’
4912 Kategoria maksymalnej wartosci odpornosci na ,,zgorzel SB
- stoneczng" bazaltu (wedtug PN-EN 1367-3 i 1367-2): LA
Sktad chemiczny - uproszczony opis petrograficzny
432 wedhug PN-EN 932-3 deklarowany przez producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie, kategoria maksymalne;j
433 zawartosci sktadnikow grubych (wedlug PN-EN 1744-1 p. mgpc0,1
14.2):
Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego .
4341 chlodzonego powietrzem wedlug PN-EN 1744-1, p.19.1 wymagana odpornos¢
Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego .
4342 powietrzem wedtug PN-EN 1744-1 p. 19.2 wymagana odpornos¢
4343 Statos$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wedhug Vis

PN-EN 1744-1 p. 19.3, kategoria nie wyzsza niz:

9 Jezeli nasigkliwo$¢ jest wicksza, to kryterium przydatnosci stanowi mrozoodporno$¢ wedlug p. 4.42 w
przeciwnym razie mrozoodporno$¢ mozna pomingc.
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Tablica 1b. Wymagane wlasciwosci kruszywa drobnego lub o ciagltym uziarnieniu do D<8 mm warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego

Punkt PN-EN Wymagania w zaleznosci
13043 Wiasciwosci kruszywa od kategorii ruchu
KR1-2
413 Uziarnienie wedmg. PN-EN 933-1, Gr85: GA90
wymagana kategoria:
Tolerancja uziarnienia,
4.1.32 odchylenie nie wicksze niz wedlug kategorii: GrcNR
4.14 Kategoria maksymalnej zawarto$ci pytéw (wedlug PN-EN 933-1): fi6
4.1.5 Jako$¢ pylu wedlug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBr10
Kanciasto$¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933-6, rozdz. §,
4.1.8 k . . .. e EcsDeklarowana
ategoria nie nizsza niz:
4271 Gesto$¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, deklarowana przez
o rozdz. 7, 8 lub 9 producenta
433 Grube zanieczyszczenia lekkie, kategoria maksymalnej zawartosci 0.1
= sktadnikow grubych (wedtug PN-EN 1744-1 p. 14.2): LPE

2.3. Wypekiacz
Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe $cieralnej nalezy stosowa¢ wypelniacz zgodny z tabelg nr 2,

Tablica 2. Wymagania wobec wypehiacza do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania w zalezno$ci od

wymagana kategoria:

Punl;;(l)’élt\;-EN Wiasciwosci wypetniacza kategorii ruchu
KR1-2
L zgodne z tablicg 24
5.2.1 Uziarnienie wedtug PN-EN 933-10 PN-EN 13043
522 Jako$¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBr10
53.1 Zawarto$¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz: 1 % (m/m)
532 Gesto$¢ ziaren wedlug EN 1097-7 deklarowana przez producenta
5331 Wolne przestrzenie w  suchym zaggszczonym v
T wypeliaczu wedlug PN-EN 1097-4, wymagana kategoria: 28045
5339 Przyrost temperatury migknienia wedtug PN-EN 13179- Aren8/25
1, wymagana kategoria
Rozpuszczalnos¢ w wodzie wedlug PN-EN 1744-1,
5.4.1 K L WSio
ategoria nie nizsza niz:
543 Zawarto$§¢ CaC0; w wypeklniaczu wapiennym cC
o wedlug PN-EN 196-21, kategoria nie nizsza niz: 70
544 Zgwartosc wodorotlenku . -Wapnla w wypehiaczu K20, K410 Tub Kapexarowana
mieszanym, wymagana kategoria:
552 »Liczba asfaltowa" wedlug PN-EN 13179-2, BNobettoronans
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2.4. Asfalt
Nalezy stosowa¢ asfalt drogowy 50/70 dla ruchu KR 1-2 zgodnie z normg PN-EN 12591:2004.
Wymagane jest orzeczenie zgodnosci z PN-EN 12591:2004 dla kazdej dostawy (dla kazdej cysterny).

Asfalt powinien spetnia¢ wymagania podstawowe podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltu stosowanego do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Wilasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
KR1-2
50/70
Wilaséciwosci obligatoryjne
1 [Penetracia w 25°C [0,1l mm] [ PN-EN 1426 50+70
2 | Temperatura migknienia [°C] PN-EN 1427 46+54
3 |Temperatura zaptonu, nie mniej niz [°C] | PN-EN 22592 230
4 ffizwartosc sktadnikéw rozpuszczalnych, nie mniej [% m/m] | PN-EN 12592 99
5 Zm1aqa masy po starzeniu (ubytek lub przyrost) nie [% m/m] | PNEN12607-1 0.5
wigcej niz
6 |Pozostala penetracja po starzeniu, nie mniej niz [%] PN-EN 1426 50
7 |Temperatura micknienia po starzeniu, nie mniej niz [°C] PN-EN 1427 48
Wilasciwosci specjalne krajowe
8 |Zawarto$¢ parafiny, nie wiecej niz [%] PN-EN 12606-1 2,2
9 W.zros.t 'F(?mperatury mig¢knienia po starzeniu, nie [%] PN-EN 1427 9
wiecej niz
10 |Temperatura famliwosci, nie wigcej niz [°C] PNEN 12593 -8
2.5. Srodek adhezyjny

Nalezy zastosowac srodek adhezyjny zaakceptowany przez Inzyniera na podstawie wynikow badan mieszanki.
Pochodzenie, rodzaj i wlasciwosci powinny by¢ deklarowane.

2.6. Materialy do uszczelnienia polaczen i krawedzi
Do uszczelnienia:
¢ Spoin podluznych warstwy $cieralnej pasow wykonywanych w réznym czasie nalezy stosowac emulsj¢ asfaltowa
wedtug PN-EN 13808 lub inne lepiszcza (asfalt na gorgco) wedtug norm zaakceptowane przez Inzyniera
¢ Spoin stanowigcych polaczenia réznych materiatéw lub polgczenie warstwy asfaltowej z urzadzeniami obcymi
w nawierzchni lub jg ograniczajacymi oraz ztgcza poprzeczne pasow (potgczenie dziatek roboczych), nalezy
stosowa¢ materialy termoplastyczne, tasmy asfaltowe wedtug norm;
o  grubos¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosi¢ nie mniej niz 15 mm.
o skladowanie materialow termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach
producenta,
¢ Do uszczelniania krawedzi nalezy stosowa¢ asfalt drogowy (migkki) wg PN-EN 12591 lub asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 , metoda na gorgco"

2.7. Dostawy materialow

Za dostawy materiatow odpowiedzialny jest Wykonawca robot zgodnie z ustaleniami okreslonymi w STWiORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

Do obowiazku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materiatdw do wytwarzania mieszanki betonu
asfaltowego, aby zapewni¢ nieprzerwang prace otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatki robocze;.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypekiacza musi by¢ oznakowana znakiem CE lub znakiem budowlanym z
deklarowanymi cechami na zgodno$¢ z odno$nymi normami w zakresie cech wymaganych w tablicach: 1a, 1b, 213

2.8. Skladowanie materialow
2.8.1. Sktadowanie kruszywa
Kruszywo o réoznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy sktadowa¢ oddzielnie wedtug wymiaru i chroni¢ przed

zanieczyszczeniem i zmieszaniem.

2.8.2. Sktadowanie wypeiacza

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
Al. Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L6dz

Strona 50



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych D.05.03.05.

Wypehiacz nalezy sktadowa¢ w silosach, zabezpieczony przed wilgocia.

2.8.3. Skladowanie asfaltu
Asfalt nalezy przechowywa¢ w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z uktadem termostatowania
zapewniajacym utrzymanie zadanej temperatury z doktadnoscig + 5°C.

3. Sprzet

3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania tylko takiego rodzaju sprzetu, ktéry gwarantuje uzyskanie parametrow
wykonania robot zgodnych ze STWiORB. Sprzgt stosowany do wykonania robot podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

3.2.Sprzet do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy wytwarzaé na gorgco w otaczarce (zespole maszyn i urzadzen dozowania,
podgrzewania i mieszania sktadnikdéw oraz przechowywania gotowej mieszanki). Dozowanie sktadnikéw mieszanki
mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno by¢ zautomatyzowane i zgodne z recepta
robocza, a urzadzenia do dozowania sktadnikow oraz pomiaru temperatury powinny by¢ okresowo sprawdzane
zgodnie z zapisami certyfikowanej Zaktadowej Kontroli Produkcji. Kruszywo o r6znym uziarnieniu lub pochodzeniu
nalezy dozowac przez osobne dozatory wstepne. Sposob i czas mieszania sktadnikow mieszanki mineralno-
asfaltowej powinny zapewni¢ réwnomierne otoczenie kruszywa asfaltem. Odchytki masy dozowanych sktadnikéw w
pojedynczym zarobie (w stosunku do masy poszczegdInych sktadnikéw zarobu) nie powinny by¢ wigksze od +2%.

3.3.Sprzet do ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowa¢ rozktadarki przeznaczone do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej wyposazone w elektroniczny
uktad sterowania gruboscia wbudowywanej warstwy oraz z mozliwoscia podgrzewania spoiny podiuzne;.

3.4.Sprzet do zageszczania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowaé, wtasciwe do rodzaju mieszanki mineralno-asfaltowej, walce stalowe gladkie lekkie i srednie, walce
ogumione ci¢zkie o regulowanym ci$nieniu w oponach.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

4.3. Transport wypelniacza

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materialow sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie transportu oraz przetadunku wypetiacz nalezy chronié¢ przed
zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.4. Transport asfaltu
Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami, wyposazonymi w instalacje umozliwiajace podtaczenie
cystern do urzadzen grzewczych lub wyposazonymi we wlasne urzadzenia grzewcze.

4.5. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinny by¢ dowozone na budowe w zaleznosci od postepu robot. Mieszanki podczas
transportu i postoju przed wbudowaniem powinny by¢ zabezpieczone przed ostygnigciem. Mieszanki mineralno-
asfaltowe powinny by¢ przewozone pojazdami samowytadowczymi. Czas transportu mieszanki, liczony od zatadunku
do roztadunku, nie powinien przekracza¢ 2 godzin z zachowaniem min. temperatury wbudowania i poczatku
zageszczenia nie nizszej niz 140°C dla asfaltu 50/70 1 155°C dla asfaltu 35/50.

W wytadowywanej do kosza uktadarki mieszance nie powinny znajdowac si¢ grubsze bryly skawalonej (nadmiernie
wystudzonej) mieszanki.
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Powierzchnie pojemnikow uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni
mozna uzywac tylko $rodki antyadhezyjne nie wptywajace szkodliwie na mieszanki mineralno-asfaltowe w minimalne;j
ilosci zapewniajacej odpowiednie warunki transportu.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot, Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty oraz certyfikat ZKP. Mieszanka mineralno
— asfaltowa powinna by¢ produkowana w systemie oceny zgodnosci 2+ a wytwornia powinna posiadac certyfikat
Zaktadowa Kontrole Produkcji wydany przez uprawniong jednostke.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i opracowanie badania typu

Zgodnie z STWIORB DM 00.00.00 Wymagania og6lne p. 5.1, Wykonawca zobowigzany jest do wykonania badania typu

mieszanki mineralno-asfaltowej nie p6zniej niz na 21 dni przed rozpoczeciem robot i przedstawienia go Inzynierowi

do zatwierdzenia. Badanie typu powinno by¢ wykonane zgodnie z zasadami okreslonymi w PN-EN 13108-20 oraz WT-2.

Zastosowane materiaty by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2 niniejszej STWiORB. Do projektowania

betonu asfaltowego AC 11 W dla ruchu KR1 i AC 16 W KR3-4 przyjeto wymagania empiryczne.

Projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

e doborze sktadnikow mieszanki mineralne;j,

e doborze optymalnej ilosci asfaltu,

e okresleniu wlasciwo$ci mieszanki i poréwnaniu uzyskanych wynikéw z wymaganiami podanymi w niniejszej
STWiORB.

W tablicy 4 podano zalecane punkty graniczne dla mieszanki mineralnej oraz zalecang minimalng ilo$¢ asfaltu dla

referencyjnej gestoéci kruszywa p, = 2,65 Mg/m®. Przy innej gesto$ci kruszywa nalez zastosowaé wspolczynnik

korygujacy o wg PN-EN 13108-1

Tablica 4. Zalecane punkty graniczne uziarnienie mieszanki mineralnej i zalecana minimalna zawarto$¢ lepiszcza
do betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej (projektowanie empiryczne).

Rzgdne krzywych granicznych
Wymiar oczek sit # w mm, uziarnienia mieszanki materialnej
Zawartos¢ asfaltu KRI1-2
AC 8 S50/70
11,2 100 -
8 90 100
5,6 70 90
2 45 65
0,125 8 20
0,063 6,0 12
Zawarto$¢ lepiszeza Bhming.s

Wiasciwosci betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej powinny spetniaé wymagania podane w tablicach 5.

Tablica 5. Wymagane wlasciwos$ci betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej, KR1-2

Warunki Wymiar mieszanki
Wtasciwosc¢ zageszczania wg Metoda i warunki badania
PN-EN 13108-20 AC 8 S 50/70

Zawarto$¢ wolnych C. 1.2, ubjjanie, Vinin 1,0

przestrzeni w MMA 2 x 50 uderzen PN-EN 12697-8, p.4 Vinax3.0
Wolne przestrzenie w MM Cl.2, ubijanie, VFBin7s
wypehione lepiszczem 2 x 50 uderzen PN-EN 12697-8, p.5 VFBaxg0

Zawartos¢ wolnych przestrzeni w Cl.2, ubijanie, ‘

MM 2 % 50 uderzen PN-EN 12697-8, p.5 VMA ini4
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Warunki Wymiar mieszanki
Wtasciwosc¢ zageszczania wg Metoda i warunki badania
PN-EN 13108-20 AC 8 S 50/70

PN-EN 12697-12,
przechowywanie w
40°C z jednym cyklem ITSRoo
zamrazania,
badanie w 25°C

C.1.1, ubijanie

Odpornos¢ na dziatanie wody 2 x 35 uderzeh

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywac si¢ w oparciu o badanie typu, zatwierdzone przez
Inzyniera. Kazda zmiana materialow wsadowych musi by¢ zgloszona Inzynierowi i poprzedzona pelnym ponownym
badaniem typu mieszanki mineralno — asfaltowej (zgodnie z zapisami normy PN-EN 13108-20). Przy kazdej zmianie
badania typu MMA Wykonawcg obowiazuje procedura zarobu probnego i odcinka probnego jak w punkcie 5.6.
Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy produkowa¢ w otaczarce, zapewniajacej prawidlowe dozowanie
sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-
asfaltowej. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekraczac¢
wartosci:

e dla50/70 - 180°C
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskata temperatur¢ wlasciwa
do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralnej nie powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30°C
od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej w tablicy nr 6.

Tablica 6. Najnizsza i najwyzsza temperatura mieszanki mineralno-bitumicznej

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki
[°C]
50/70 od 140 do 180

5.4. Przygotowanie podloza

Podtoze pod warstwe $cieralng powinno by¢ oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami podanymi w STWiORB
D.04.03.01; powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsja asfaltowa z odpowiednim wyprzedzeniem czasowym,
niezb¢dnym na odparowanie wody. W przypadku stosowania rozktadarki, wyposazonej w rampg skraplajaca,
dopuszcza si¢ wykonanie skropienia emulsjg asfaltowa bezposrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu
asfaltowego.

Powierzchnie krawegznikow, wlazow, wpustow i tym podobnych urzadzen, przylegajace do uktadanej mieszanki
mineralno-asfaltowej powinny by¢ posmarowane emulsja asfaltowa (wg. PN-EN 13808) Iub innymi lepiszczami
oraz oklejone materiatami termoplastycznymi (taSmy, pasty itp.) uzgodnionymi z Inzynierem.

5.5. Warunki atmosferyczne

Mieszanke¢ mineralno-asfaltowa nalezy wbudowywaé¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych. Temperatura
otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury 0°C (przed przystapieniem do robot)
oraz +5°C (w czasie robot). Temperatura powietrza powinna by¢ mierzona, co najmniej 3 razy dziennie: przed
przystapieniem do robot oraz podczas ich wykonywania w okresach rownomiernie roztozonych w planowanym czasie
realizacji dziennej dziatki roboczej. Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podtozu, podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s). Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w
wypadku stosowania ogrzewania podtoza i obramowania (np. promienniki podczerwieni, urzadzenia mikrofalowe). W
takim przypadku wymagana jest kazdorazowa akceptacja Inzyniera.

5.6. Proba technologiczna i odcinek prébny

Ustalony sktad wejsciowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien przed ostatecznym zastosowaniem zostaé¢
sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego. Proba technologiczna
ma na celu sprawdzenie zgodnosci wlasciwosci wyprodukowanej mieszanki mineralno-asfaltowej z badaniem typu.

W tym celu nalezy zaprogramowac otaczarke zgodnie z recepta robocza i w cyklu automatycznym produkowac
mieszanke. Do badan nalezy pobra¢ mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki. Nie dopuszcza si¢
oceniania doktadnosci pracy otaczarki oraz prawidtowosci sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzw. suchego zarobu,
z uwagi na mozliwg segregacje kruszywa.

Mieszanke, wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki, nalezy gromadzi¢ w silosie, lub zatadowa¢ na
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samochod. Probki do badan nalezy pobiera¢ ze skrzyni samochodu zgodnie z metodg okreslong w PN-EN 12697-27.
Na podstawie uzyskanych wynikow Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka probnego. Odcinek probny o
dtugosci nie mniejszej niz 100 m powinien by¢ wykonany przez wykonawceg w warunkach zblizonych do warunkow
budowy, z zastosowaniem sprzetu i transportu przy uzyciu, ktorego beda prowadzone pdzniejsze roboty, w celu
sprawdzenia mozliwosci uzyskiwanych wymaganych parametréw technicznych rob6t. Za zgoda Inzyniera odcinek probny
moze by¢ zlokalizowany na budowie, jednak w przypadku uzyskania negatywnych parametréw mm-a lub warstwy
material zostanie usunigty z budowy w catosci.

Wykonawca moze przystapi¢ do realizacji robot po zaakceptowaniu przez Inzyniera wynikéw z odcinka probnego
i ustalonej technologii zageszczania. Wiasciwosci wykonanej warstwy musza spetnia¢ wymagania podane w tabeli 7.
Maksymalne odchytki zawartosci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzglgdem zaprojektowanego sktadu
musza spelnia¢ wymagania okreslone w p.6 niniejszej STWiORB.

5.7. Wbudowanie mieszanki mineralno — asfaltowej i zageszczanie

Mieszanka mineralno - asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozktadarka wyposazong w uktad automatycznego
sterowania grubos$cia warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z Dokumentacja Projektowa. W miejscach
niedostepnych dla sprzgtu dopuszcza si¢ wbudowywanie reczne. Rozktadarka powinna poruszac si¢ ze stalg
predkoscia 1 bez zbednych zatrzyman (np. w oczekiwaniu na kolejny samochdd z goraca mieszanka).

Podczas uktadania grubos¢ wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana co 20 m w co najmniej trzech
miejscach (w osi i przy brzegach warstwy). Warstwa powinna by¢ rownomiernie zaggszczone. Temperatura
wbudowywanej mieszanki nie powinna by¢ nizsza od temperatury minimalnej podanej w pkt. 5.3.

Z1acza powinny byc¢ jednorodne i szczelne. Ztacza podtuznego nie nalezy umiejscawia¢ w $ladach kot.

Ztacza podtuzne migdzy pasami kolejnych warstw technologicznych nalezy przesuwa¢ wzgledem siebie, o co najmniej
15 cm w kierunku poprzecznym do osi jezdni.

Zacza poprzeczne migdzy dziatkami roboczymi ukladanych paséw kolejnych warstw technologicznych nalezy
przesuna¢ wzgledem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku podtuznym do osi jezdni.

Wezesniej wykonany pas warstwy technologicznej powinien mie¢ wyprofilowang krawedz, rownomiernie zaggszczona,
bez peknigé. Krawedz ta nie moze by¢ pionowa, lecz powinna by¢ sko$na. W przypadku warstwy z mieszanki
waltowanej bez urzadzen ograniczajacych (np. kraweznikow) krawedziom nalezy nada¢ spadki o nachyleniu

nie wigkszym niz 2:1, a za pomocg odpowiednich $rodkow technicznych (np. zamontowanych na walcu drogowym
elementow wykanczajacych) wykonac krawedzie w linii prostej i docisna¢ rownomiernie na calej dtugoscei.

Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronnym nachyleniu jezdni nalezy uszczelni¢ krawedz polozong wyzej,
aw strefie zmiany przechylki - obie krawedzie. W tym celu boczna powierzchni¢ krawedzi nalezy pokryé goracym
asfaltem w ilosci 4,0 kg/m. Asfalt powinien by¢ naniesiony przed oddaniem odcinka do ruchu, aby krawedzie nie ulegly
zabrudzeniu. Nizej potozona krawedz (z wyjatkiem strefy zmiany przechytki) powinna zosta¢ nieuszczelniona.
Przylegajaca powierzchni¢ odsadzki danej warstwy nalezy uszczelni¢ na szerokosci, co najmniej 10 cm.

Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej powinny spetnia¢ wymagania tabeli 7.

Tabela 7. Wiasciwo$ci warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej

. . . . L. . Zawarto$¢ wolnych
Typi \;vz}gzllirc IZr:Ielz?:ankl, Wskaznik i/ag@szczema przestrzeni w warstwie
P %] [% (v/v)]
ACS8S >97 1,0 -4,0

6. Kontrola jakos$ci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne". Badania nalezy
wykonywac zgodnie z procedurami (normami) wymienionymi w tablicy 8.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

e Przedlozy¢ wymagane dokumenty tj. deklaracje zgodnosci, badania typu wykonane przez dostawcow, inne
dokumenty potwierdzajace zgodnos¢ proponowanych wyrobéw budowlanych z obowigzujacymi przepisami i
niniejsza ST zgodnie z DM 00.00.00 Wymagania ogdlne p.6.7.

e Wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania warstwy $cieralnej zgodnie z
wymaganiami normy PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno — asfaltowe. Badanie typu.

e Wykona¢ zaréb probny i odcinek probny dla przedstawionego do akceptacji badania typu mieszanki mineralno -
asfaltowe;.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptaciji.
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6.3. Badania w czasie robot

Badania Wykonawcy (nizej wymienione) s3 wykonywane w celu sprawdzenia czy jako§¢ wykonanej warstwy spetnia

wymagania STWiORB.

Wykonawca powinien wykonac¢ te badania w czasie realizacji robot z niezbgdna staranno$cia i w wymaganym zakresie.
Wyniki nalezy zapisywac w protokotach. W razie stwierdzenia uchybien w stosunku do wymagan ich przyczyny nalezy

niezwlocznie usungC.

Wyniki badan nalezy przekazywac Inzynierowi.
Zakres badan Wykonawcy zwigzany z wykonywaniem warstwy:

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Badania materiatdw wsadowych i mieszanki mineralno — asfaltowej (tablica 8)
Pomiar temperatury powietrza,

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania warstwy,
Ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

Wykaz ilo$ci materialdéw lub grubosci wykonanej warstwy,
Pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowe;j,

Pomiar rownos$ci warstwy asfaltowej,

Ocena wizualna jednorodno$ci powierzchni warstwy,

Ocena wizualna jakosci wykonania potaczen technologicznych.

Tablica 8. Zakres oraz czestotliwos¢ badan i pomiaréw w czasie wytwarzania i wbudowywania mieszanki CA

Lp. Wyszczegdlnienie badan

Procedura badawcza

Czestotliwo$¢ badan

BADANIA MATERIALOW

Zgodnie z planem kontroli ZKP
WMB zaleznie od
udokumentowanego poziomu
produkcji — Inzynier na podstawie

I |Uziarnienie - kruszyw PN-EN933-1 przedstawionych dokumentow
oceni prawidtowos$¢ przyjetego
poziomu i wyrazie zgode na
wskazang czgstotliwos¢ badan

2 |Uziarnienie wypelniacza PN-EN 933-10 Jw.

. S PN-EN 1426 lub
3 |Penetracja lub temperatura mi¢cknienia asfaltu PN-EN 1427 Jw.

BADANIA MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ

Zapisy w komputerze

4 |Temperatura sktadnikéw WMB Dozér ciagly
5 | Temperatura mieszanki Zap}sy kle.rownlka Kazdy samochod przy zatadunku 1w
robot / majstra czasie wbudowywania

6 |Zawartos¢ lepiszcza i uziarnienie mieszanki

PN-EN 12697-1
PN-EN 933-1

Zgodnie z planem kontroli ZKP
WMB zaleznie od
udokumentowanego poziomu
produkcji — Inzynier na podstawie
przedstawionych dokumentow
oceni prawidtowos$¢ przyjetego
poziomu i wyrazie zgode na
wskazang czestotliwos¢ badan

Ggesto$¢ 1 gestosc objetosciowa MMA oraz
obliczenie wielko$ci pochodnych

PN-EN 12697-5
PN-EN 12697-6
PN-EN 12697-8

Jw.

BADANIA PO ZAGESZCZENIU WARSTWY Z BETONU ASFALTOWEGO
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Lp. Wyszczegdlnienie badan Procedura badawcza Czestotliwo$¢ badan

PN-EN 12697-6
PN-EN 12697-8
PN-EN 12697-29

Grubos¢ i wskaznik zaggszczenia warstwy,
wolna przestrzen w warstwie

2 probki z kazdego pasa ruchu o
powierzchni do 3000 m?

6.3.2. Badanie wlasciwosci kruszywa
Z czestotliwoscig podang w tablicy 8 nalezy kontrolowa¢ uziarnienie kazdego rodzaju dostarczanego kruszywa.
Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3.3. Badanie wtasciwo$ci wypehiacza
Z czestotliwoscig podang w tablicy 8 nalezy kontrolowac dostarczany wypehiacz. Wyniki powinny by¢ zgodne
z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.

6.3.4. Badanie wlasciwosci asfaltu
Z czestotliwoscig podang w tablicy 8 nalezy kontrolowa¢ dostarczany asfalt. Wyniki powinny by¢ zgodne
z wymaganiami podanymi w punkcie 2.4.

6.3.5. Pomiar temperatury sktadnikoéw mieszanki

Z czestotliwoscig podang w tablicy 8 nalezy kontrolowa¢ temperature sktadnikow mieszanki. Pomiar polega
na odczytaniu wskazan odpowiednich termometrow zamontowanych w otoczarce, wyniki powinny by¢ zgodne
z wymaganiami podanym w punkcie 5.3.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki

Temperatur¢ mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy mierzy¢ i rejestrowac przy zatadunku i w czasie wbudowywania
w nawierzchnie¢. Zaleca si¢ stosowanie termometrow cyfrowych z sonda wglebna. Wyniki powinny by¢ zgodne
z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.7. Zawartos¢ asfaltu

Z czestotliwoscig podang w tablicy 8 nalezy kontrolowac zawarto$¢ asfaltu. Zawarto$¢ rozpuszczalnego lepiszcza z
kazdej probki pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiega¢ od warto$ci projektowanej, z
uwzglednieniem podanych dopuszczalnych odchyltek dla jednej probki, a odchytki obliczonej $redniej zawartosci asfaltu
od wartosci projektowanej moze si¢ waha¢ w granicach w zaleznosci od liczby badan, podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Dopuszczalne odchyltki pojedynczego wyniku badania i $redniej arytmetycznej wynikéw badan zawarto$ci
lepiszcza rozpuszczalnego [% (m/m)]

Rodzai mm-a Liczba wynikéw badan
J 1 2 od3do4 od5do8 | od9do 19 >20
ACS8S +0,5 +0,45 +0,40 +0,40 +0,35 +0,30

6.3.8. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Uziarnienie kazdej probki pobranej zluznej mieszanki mineralno-asfaltowej nie moze odbiegaé od wartosci
projektowanej, z uwzglednieniem dopuszczalnych odchytek.

W wypadku wymagan dotyczacych uziarnienia, wyrazonych jako ktérekolwiek z:

e zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,063 mm,

o zawarto$¢ kruszywa o wymiarze < 0,125 mm,

e zawartos$¢ kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm,

e zawarto$¢ kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm,

to zadna probka nie moze wykazywac uziarnienia odbiegajacego o wigcej niz warto§¢ dopuszczalnych odchytek
podanych w tablicach 10 — 13 dla jednej probki, a odchylki obliczonej $redniej zawartosci poszczegdlnych
kontrolowanych frakcji od wartosci projektowanej moga si¢ waha¢ w granicach w zaleznosci od liczby badan, podanych
w tych tablicach.

Wymagania dotyczace udziatu kruszywa grubego, drobnego i wypehiacza powinny by¢ spelione jednoczesnie.

W kazdej zbadanej probce mieszanki mineralnej betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej zawarto§¢ kruszywa frakcji <
0,063 mm nie moze by¢ nizsza niz 2% (m/m).
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Tablica 10. Dopuszczalne odchylki dotyczace pojedynczego wyniku badania i §redniej arytmetycznej wynikoéw badan
zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,063 mm [% (m/m)]

Liczba wynikow badan
1 2 od3do4 | od5do8 | od9do19 >20
AC8S +3,0 +2.7 +2.4 +2.1 +1,8 +1,5

Rodzaj mm-a

Tablica 11. Dopuszczalne odchytki dotyczace pojedynczego wyniku badania i §redniej arytmetycznej wynikow badan
zawartosci kruszywa o wymiarze < 0,125 mm [% (m/m)]

. Liczba wynikéw badan
Rodzaj mm-a
1 2 od3do4 | od5do8 | od9do 19 >20
AC8S +3,0 +2.7 +2.4 +2.1 +1,8 +1,5

Tablica 12. Dopuszczalne odchytki dotyczace pojedynczego wyniku badania i Sredniej arytmetycznej wynikéw badan
zawartosci kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm [% (m/m)]
Liczba wynikow badan

1 2 od3do4 od5do8 | od9do 19 >20
ACS8S +8.,0 +6,1 +5,0 +4,1 +3.3 +3,0

Rodzaj mm-a

Tablica 13. Dopuszczalne odchytki dotyczace pojedynczego wyniku badania i $redniej arytmetycznej wynikéw badan
zawartosci kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm [% (m/m)]

Liczba wynikow badan
Rodzaj mm-a
1 2 od3do4 0od5do8 | od9do19 >20
ACS8S +8,0 +6,1 +5,0 +4,1 £33 +3,0

6.3.9. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w probkach MMA
Zawarto$¢ wolnej przestrzeni w probkach Marshalla wykonanych z mieszanki mineralno — bitumicznej, nie moze
przekracza¢ wartosci dopuszczalnych podanych w tabeli 5 o wigcej niz 0,5%

6.3.10. Grubo$¢ warstwy oraz ilo§¢ materiatu

Grubos$ci wykonanej warstwy nalezy okresla¢ z czestotliwoscig podang w tablicy 8. Grubo$¢ wykonanej warstwy
oaz ilo$¢ wbudowanego materiatu na okre§long powierzchnie¢ moga odbiega¢ od projektu o warto$ci podane w
tablicy 14.

Tablica 14. Dopuszczalne odchytki grubosci warstwy oraz ilo$ci materiatu na okreslonej powierzchni [%o]

Warstwa asfaltowa lub pakiet warstw
S9+W+P S9+P S
- - <10

Warunki oceny

A - Srednia z wielu oznaczen
grubosci oraz ilo$ci
B - Pojedyncze oznaczenie grubosci <10 <15 -

9 w przypadku budowy dwuetapowej tzn. gdy warstwa $cieralna lub warstwa Scieralnejca jest
uktadana z op6znieniem, warto$¢ z wiersza B odpowiednio obowigzuje, w pierwszym etapie budowy
do gbrnej warstwy nawierzchni obowiazuje warto$¢ 25%, a do tacznej grubo$ci warstw etapu
pierwszego 10%

Za grubos$¢ warstwy przyjmuje sie $rednig arytmetyczng wszystkich pojedynczych oznaczen grubosci warstwy
na calym odcinku budowy. Okreslenie ,,odcinek budowy” moze dotyczy¢ zarowno calego zleconego zadania jak i
dziennej dziatki roboczej. Wielkos¢ ,,odcinka budowy” do odbioru kazdorazowo okresla Inzynier.

6.3.11. Wskaznik zageszczenia warstwy
Zageszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zageszczenia nie moze przekroczy¢ wartosci
dopuszczalnych podanych w tabeli 7. Dotyczy to kazdego pojedynczego oznaczenia wlasciwosci. Okreslenie
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gestosci objetosciowej warstwy nalezy wykona¢ wg PN-EN 12697-6

6.4. Badania cech geometrycznych warstw S$cieralnej z betonu asfaltowego

6.4.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow podaje tablica 15

Tablica 15. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw warstw $cieralnej z BA

L.p. | Wyszczegblnienie badan Czestotliwos¢ badan i pomiaréw

L. Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1km na kazdej jezdni

2. Roéwnos¢ podtuzna Pomiar ciagly

3. Rowno$¢ poprzeczna Co5m

4. Spadki poprzeczne Co 20 m ” na kazdej jezdni

5. Rzedne wysokosciowe Na osi 1 krawedziach jezdni: co 10 m na prostych i co 10 m na
tukach

6. Ztacza podhuzne i poprzeczne Kazde ztacze

7. Wyglad zewngtrzny Cata powierzchnia wykonanego odcinka

“dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych nalezy wykona¢ w gléwnych punktach tukéw poziomych

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy

Z czestotliwoscig podang w tablicy 15 nalezy sprawdzac¢ szerokos$¢ warstwy. Sprawdzenie polega na zmierzeniu

W poziomie, tasma miernicza, odleglosci przeciwlegtych bocznych krawedzi. Szeroko$¢ wykonanej warstwy nie moze
r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz -0 cm; + 5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej potozone;,
nieograniczonej krawegznikiem lub opornikiem w nowej konstrukeji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony, co
najmniej o grubos$¢ warstwy na niej polozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. Rownosc¢ podtuzna warstwy

Pomiary rownosci podhuznej nalezy wykona¢ w srodku kazdego ocenianego pasa. Do oceny rownos$ci podiuznej warstwy
nalezy stosowa¢ metod¢ z wykorzystaniem metody rownowaznej uzyciu laty i klina (planograf). Wartosci odchylen
dopuszczalnych wyrazone w mm okresla tabela 16.

Tabela 16.
Dopuszczalna warto$¢ graniczna
. . ' .y tci podtuzne]
Klasa drogi Element nawierzchni THETOWROSEL PO IZRe] [mm]
Ilo$¢ wynikow
95% 100%
Z.D Pasy ruchp zasadnicze, wiaczania i <6 <7
wylaczania

Pomiar réwnosci podtuznej dokonuje Wykonawca i przedstawia tasme z planografu Inzynierowi do akceptacji przed
rozpoczeciem uktadania kolejnej warstwy.

6.4.4. Roé6wnos¢ poprzeczna

Do oceny réwnosci poprzecznej nalezy stosowaé metode z wykorzystaniem taty i klina. Dhugos¢ taty powinna by¢
dostosowana do szerokosci jezdni o jednostronnym spadku i nie by¢ dtuzsza niz 4 m. Pomiar nalezy wykonywac¢ w
kierunku prostopadtym do osi jezdni, na kazdym ocenianym pasie ruchu.

Wartosci odchylen dopuszczalnych wyrazone w mm okresla tabela 17.

Tabela 17.
Dopuszczalna warto$¢ graniczna
Klasa drogi Element nawierzchni frierownoset pod Zne) [mm]
Ilos¢ wynikow
90% 100%
Z.D Pasy ruchp zasadnicze, wiaczania i <6 <9
wylaczania

6.4.5. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows z tolerancjg +0,5%.
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6.4.6. Rzedne wysokosciowe warstwy

Z czestotliwoscig podang w tablicy 15 nalezy sprawdzac rzgdne wysokosciowe warstwy. Sprawdzenie polega

na wykonaniu niwelacji i poréwnaniu wynikéw pomiaru z Dokumentacja Projektows. R6znice pomiedzy rzgdnymi
wysoko$ciowymi warstwy a rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, przy czym co najmniej 95%
wykonanych pomiaréw nie moze przekracza¢ przedziatu dopuszczalnych odchylen.

6.4.7. Uksztattowanie osi w planie

Z czgstotliwos$cia podang w tablicy 15 nalezy sprawdzac uksztattowanie osi warstwy w planie. Sprawdzenie polega
na wykonaniu pomiaré6w geodezyjnych usytuowania poszczeg6lnych punktow osi i porownaniu wynikéw pomiaru
z Dokumentacja Projektowa. O$ warstwy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowane;j

0 wiecej niz Scm..

6.4.8. Zlacza podtuzne i poprzeczne

Z czestotliwo$cia podang w tablicy 15 nalezy sprawdza¢ prawidtowo$¢ wykonania ztgcza podhuznego i poprzecznego.
Sprawdzenie polega na ogledzinach. Ztagcza powinny by¢ réwne i zwigzane, a przylegajace pasy powinny by¢
wbudowane na jednej wysokosci. Nie dopuszcza si¢ smarowania nieszczelnego ztacza emulsjg asfaltowa ani innymi
podobnymi materiatami. W przypadku nieprawidlowo wykonanego ztacza Inzynier powinien okresli¢ zakres
warstwy do usuni¢cia i ponownego wykonania.

6.4.9. Wyglad warstwy

Z czestotliwoscia podang w tablicy 15 nalezy sprawdza¢ wyglad warstwy poprzez ogledziny calej powierzchni
wykonanego odcinka. Wyglad warstwy $cieralnej powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformacji,

plam i wykruszen. Nie dopuszcza si¢ na niejednorodnych, otwartych powierzchniach wykonywania
powierzchniowego utrwalenia. W przypadku takiej usterki Inzynier powinien okresli¢ zakres warstwy do usunigcia i
ponownego wykonania.

6.5. Badania kontrolne (Inzyniera)
Inzynier powinien wykonywa¢ badania kontrolne z ponizszym zakresie:

6.5.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa (czestotliwo$¢ 1 probka na 6 000 m?)
e Uziarnienie mm-a

e Zawarto$¢ asfaltu w mm-a

o Gestos¢ 1 zawarto$¢ wolnych przestrzeni mm-a

6.5.2. Warstwa asfaltowa (czestotliwo$¢ 1 probka na 6 000 m?)
e Wskaznik zageszczenia

e Grubos$¢ warstwy

e Zawarto$¢ wolnych przestrzenie w warstwie

Inzynier moze zwickszy¢ czestotliwo$¢ badan i w przypadku wynikdéw negatywnych obcigzy¢ kosztami badan
Wykonawcg. Cech geometryczne powinny by¢ mierzone przez Wykonawce w obecnos$ci Inzyniera.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

7.2. Jednostka obmiarowg
Jednostkg obmiarowg jest jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego o
okreslonej grubosci zgodnie z Dokumentacja Projektows.

8. Odbior Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Dokonujacy odbioru robot ocenia ich jako$¢ na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw oraz
wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych roboét. Jezeli wedtug oceny odbierajacego, wykonane roboty pod wzgledem
przygotowania dokumentacyjnego lub zakresu robot nie sg gotowe do odbioru, odbierajacy w porozumieniu z Wykonawca
wyznacza ponowny termin odbioru. Podstawowym dokumentem dokonania odbioru jest protokot.
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Wszystkie uzgodnione roboty poprawkowe i uzupehiajace powinny by¢ spisane i potwierdzone przez obie strony.

8.2. Sposéb odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowag STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 niniejszej STWiORB - daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami lub przekroczenia wartosci dopuszczalnych w
badaniach, to roboty uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i obarczone wada.

Wady, ktore s3 dokumentowane na etapie badan kontrolnych lub oceny wizualnej do odbioru koncowego, beda
klasyfikowane przez komisj¢ pod katem, jaki moze by¢ ich wptyw na: trwatos¢, bezpieczenstwo, estetyke
odbieranego zadania inwestycyjnego. Ocena wplywu wad na wymienione czynniki, pozwoli podja¢ Komisji
odpowiednie decyzje obcigzajace Wykonawcg.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne"

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jednego metra kwadratowego (m?) wykonanej warstwy $cieralnej z AC o okreslonej grubosci
obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

prace pomiarowe,

roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

zakup 1 transport wszystkich niezbednych materiatow,

zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania rob6t lub wynikajacych
z przyjetej technologii robot,

opracowanie badania typu dla mieszanki mineralno-asfaltowe;j,

wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania

posmarowanie lepiszczem i pokrycie tasmga asfaltowa krawedzi urzadzen obcych i potaczenia z warstwa
istniejacej nawierzchni,

roztozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

uszczelnienie ztaczy poprzecznych tasma bitumiczng a ztaczy podluznych emuls;ja lub asfaltem na goraco,
uszczelnienie krawedzi bocznych i powierzchni odsadzek (w poziomie) - asfaltem

uporzadkowanie terenu robot; wywoz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

10. Przepisy zwiazane

10. 1. Normy

PN-EN 932-3 Badania podstawowych wtasciwos$ci kruszyw - Procedura i terminologia uproszczonego opisu
petrograficznego

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Oznaczanie sktadu ziarnowego - Metoda
przesiewania

PN-EN 933-3  Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Oznaczanie ksztattu ziaren za pomoca
wskaznika plaskosci

PN-EN 933-4  Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Czegs¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren -
Wskaznik ksztattu

PN-EN 933-5  Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Oznaczanie procentowej zawartosci ziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw grubych

PN-EN 933-6 ~ Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw - Czg$¢ 6: Ocena wlasciwosci powierzchni -
Wskaznik przeptywu kruszywa

PN-EN 933-9  Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Ocena zawartosci drobnych czastek - Badania
bigkitem metylenowym

PN-EN 933-10 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Cze$¢ 10: Ocena zawartosci drobnych czastek
- Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

PN-EN 1097-2  Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Metody oznaczania odpornosci na
rozdrabnianie
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PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw - Cze$¢ 4: Oznaczanie pustych
przestrzeni suchego, zaggszczonego wypetniacza

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw - Czgs¢ 5: Oznaczanie zawartoSci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

PN-EN 1097-6  Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw -Czes$¢ 6: Oznaczanie ggstosci ziaren
1 nasigkliwosci

PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw - Czes$¢ 7: Oznaczanie ggstosci
wypehiacza - Metoda piknometryczna

PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych -
Czesé¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow atmosferycznych -
Czgs$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie penetracji igla

PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie temperatury migknienia - Metoda Pierscien i Kula

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw - Analiza chemiczna

PN-EN 1744-4 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw - Cze$¢ 4: Oznaczanie podatno$ci wypetniaczy do
mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

PN-EN 12591  Asfalty i produkty asfaltowe - Wymagania dla asfaltow drogowych

PN-EN 12592  Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie rozpuszczalnosci

PN-EN 12593  Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie temperatury famliwosci Fraassa

PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie zawarto$ci parafiny - Czg$¢ 1: Metoda destylacyjna

PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod wptywem
ciepta i powietrza - Czes¢ 1: Metoda RTFOT

PN-EN 12607-3 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod wplywem
ciepta i powietrza - Cze$¢ 3: Metoda RFT

PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs¢ 1: Zawarto$¢ lepiszcza rozpuszczalnego

PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs$¢ 2: Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Cze$¢ 5: Oznaczanie gestosci

PN-EN 12697-6  Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs$¢ 6: Oznaczanie ggstosci objetosciowe] probek mieszanki mineralno - asfaltowej

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs$¢ 8: Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs$¢ 11: Okreslenie powigzania pomigdzy kruszywem i asfaltem

PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs$¢ 12: Okreslanie wrazliwosci na wodg

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgé¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgé¢ 22: Koleinowanie

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN 12697-29 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs$¢ 29: Pomiar probki zageszczonej mieszanki mineralno - asfaltowej

PN-EN 12697-30 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs¢ 30: Przygotowanie probek zageszczonych przez ubijanie

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco -
Czgs¢ 36: Oznaczanie grubo$ci nawierzchni asfaltowych

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach i1 innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 13074  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — oznaczanie lepiszczy z emuls;ji asfaltowych oraz odparowanie

PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — cze$¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu kationowych
emulsji asfaltowych, metoda z wypelniaczem mineralnym

PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Cze¢$¢ 20: Badanie typu

PN-EN 13179-1 Badania kruszyw wypelniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych - Czgs¢ 1: Badanie
metoda Pierécienia i Kuli
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PN-EN 13179-2 Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych - Czgs¢ 2: Liczba
bitumiczna

PN-EN 13587  Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie ciggliwosci lepiszczy asfaltowych metodg pomiaru
ciggliwos$ci

PN-EN 14188-1 Wypekiacze zlaczy i zalewy - Czg$¢ 1: Specyfikacja zalew na goraco

PN-EN 14188-1 Wypekiacze zlaczy i zalewy - Czeg$¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni plano grafem i tat

e —
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D.07.10.01. Tymczasowa organizacja ruchu

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Przebudowa drogi gminnej nr
103003E w miejscowosci Wielka Wie§ B na dzialce nr 219 obr¢b Wielka Wie§ gmina Widawa”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
STWIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robdt
wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres robot objetych STWiORB
Roboty, ktorych dotyczy STWiORB, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
tymczasowej organizacji ruchu drogowego zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Zakres rzeczowy obejmuje:
— wykonanie tymczasowej organizacji ruchu drogowego na czas budowy.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne”.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkoéw organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STW1ORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.6 Wspélny Stlownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdow podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6Ine”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow
Organizacja ruchu na czas budowy obejmuje:
- oznakowanie poziome,
- oznakowanie pionowe,
- sygnal ostrzegawczy umieszczony na znakach drogowych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa,
- ,.fala $wietlna”,
- sygnalizacj¢ $wietlna.

Elementy oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym musza spetniaé nastepujace warunki:
— wielko$¢ znakow: duze,
— shupki z rur stalowych ocynkowanych $rednicy 70 mm, malowane farba poliwinylows, modyfikowang w
kolorze jasnoszarym,
— stupki pod znaki nalezy wykona¢ w sposob zapobiegajacy przewrdceniu,
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— tarcze znakdéw z blachy stalowej ocynkowanej o profilu odpornym na odginanie r¢ka, mocowane do
shupkow w sposob wykluczajacy obrot tarczy wokot stupka,
— znaki drogowe z folig odblaskowa typu 2, posiadajacg aprobate IBDiM.

3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania tymczasowej organizacji ruchu
Roboty beda wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow
Wykonawca moze wykorzysta¢ dowolne $rodki transportu, zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonanie robét

5.1 Ogoélne zasady wykonania Robot

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bg¢da wykonywane Roboty.

Tymczasowa organizacja ruchu jest organizacja przyktadowa stanowigca powtarzalny schemat umieszczenia na
drodze znakoéw drogowych i urzadzen bezpieczenstwa ruchu.

5.2 Zakres wykonywanych robaét

Ustawienie i montaz elementdéw organizacji ruchu przewidzianych w ,,Projekcie Organizacji Ruchu na czas
budowy” oraz w Dokumentacji Projektowe;j.

Dla przebudowywanej drogi opracowano powtarzalne schematy czasowej organizacji ruchu. Przebudowa
prowadzona jest z wylaczeniem jednego pasa ruchu, a ruch bedzie odbywat si¢ po drugim pasie w zwigzku z tym
przewiduje si¢ wahadlowe prowadzenie ruchu sterowane przez przenosna sygnalizacj¢ §wietlng.

Przy sterowaniu ruchem wahadtowym mozna stosowac¢ sygnalizatory trojkomorowe o $rednicy 200 lub 300 mm.
Odcinki nalezy dopasowac¢ do istniejacych skrzyzowan i zjazdow publicznych.

Na czas remontu nalezy przewidzie¢ mozliwo$¢ witgczenia si¢ pojazdéw do ruchu z odcigtych poses;ji.

6. Kontrola jakos$ci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego i zgodnosci wykonania Robdt z Dokumentacija
Projektowa oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’’.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest komplet (kpl.) wykonanej i odebranej tymczasowej organizacji ruchu zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Sposéb odbioru robét
Przewiduje si¢ odbior ustawionej i sprawnie dzialajacej tymczasowej organizacji ruchu, kontrole jej sprawnosci w
trakcie prowadzonych rob6t oraz odbidr koncowy demontazu elementéw organizacji ruchu.
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W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu Robdt z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptaci si¢ za komplet (kpl.) calo$ci wykonanej tymczasowej organizacji ruchu, zgodnie z okre$leniem podanym w
p.7. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zapewnienie wszystkich niezbednych czynnikdéw produkcji,

— zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatow,

—  zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania rob6t lub wynikajacych

z przyjetej technologii robot,

—  Wwyznaczenie usytuowania oznakowania,

— ustawienie i montaz elementéw tymczasowej organizacji ruchu,

— demontaz elementow tymczasowej organizacji ruchu

— wykonanie tymczasowej sygnalizacji §wietlnej oraz jej przektadanie (montaz i demontaz),

— oczyszczenie terenu Robot,

—  wykonanie wszystkich niezbednych pomiardw, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca Roboét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty
— Instrukcja Oznakowania Robdt Prowadzonych w Pasie Drogowym.
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