Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych D.05.01.03.

D. 05.00.00 NAWIERZCHNIE
D 05.01.03 Nawierzchnia z kruszywa lamanego
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Przebudowa drogi dojazdowej
w miejscowosci Izydoréw na dzialce nr 55 obreb Izydorow i dz. Nr S0 obreb Wielka Wie§ A gmina Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robodt
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza prowadzenia i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem poboczy
z kruszywa famanego
W zakres rzeczowy wchodzi wykonanie nastepujacych Robét:
— wykonanie warstwy z kruszywa tamanego $redniej grubosci 18 cm — pobocza ulepszone zgodnie
z Dokumentacja Projektowa.

14. OKreslenia podstawowe
Okreslenia uzyte w niniejszej STWiORB s3a zgodne z obowigzujacymi normami i okre$leniami podanymi w
STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkéw bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6.Wspoélny Stlownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdwienia
podano w STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
3. Sprzet

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania nawierzchni z destruktu nalezy stosowac:

— przewozne zbiorniki na wode¢, wyposazone w urzadzenia do rownomiernego dozowania wody,
— walce ogumione, stalowe lub wibracyjne i plyty wibracyjne do zageszczania,
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— inny sprzet zaggszczajacy, zapewniajacy uzyskanie wymaganego wskaznika zagegszczenia w miejscach trudno
dostgpnych, zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialéw
Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5.Wykonanie robot

5.1.Wymagania og6lne

Wymagania ogdlne dotyczace wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty.

5.2.Rozkladanie kruszywa

Podloze pod warstwe kruszywa powinno by¢ wyprofilowane i zageszczone do wskaznika zageszczenia rownego co
najmniej 1,00.

Kruszywo nalezy roztozy¢ i zagesci¢ walcami lub zageszczarkami plytowymi zgodnie z zaleceniami Inzyniera.

6.Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady dotyczace kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

6.2.Badania w czasie robot
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarcza¢ kopie ich
wynikéw Inzynierowi, na zasadach okreslonych w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

6.2.1. Badania zageszczenia podloza pod nawierzchnie z kruszywa
Badania nalezy przeprowadzi¢ powszechnie znanymi metodami..

6.2.2. Badania réwnosci podluznej i poprzecznej
Badania nalezy wykonac tata zgodnie z BN-68/8931-04.
Nierownosci nie powinny przekracza¢ 9 mm.

6.2.3. Badania grubosci warstwy
Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa z tolerancja -0, +1 cm.

7.0bmiar robot

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robét
Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej nawierzchni z destruktu zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

8.0dbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

8.2. Sposéb odbioru robét

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezgcej kontroli materiatéw i Robo6t. Odbioru
dokonuje Inzynier na podstawie wynikéw badan Wykonawcy z biezacej kontroli jako$ci materialéw i Robdt,
ewentualnych uzupehiajacych badan i pomiaréw oraz ogledzin warstwy.
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W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu Robdt z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiagzany jest do ich poprawy na wilasny koszt.

9.Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Wymagania og6lne dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstawg platnosci jest metr kwadratowy (m?) wykonanej nawierzchni z destruktu zgodnie z obmiarem i oceng
jako$ci wbudowanego materiatu i wykonanej warstwy na podstawie wynikdw pomiaréw i badan laboratoryjnych.
Cena jednostkowa wykonanej warstwy z destruktu asfaltowego obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— prace pomiarowe,

— zakup 1 dostarczenie wszystkich niezbgdnych materiatow,

— zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub

wynikajacych z przyjetej technologii robot,

— ulozenie warstwy kruszywa

— wyrdwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczanie wyprofilowanej warstwy,

— oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utrzymanie,

— uporzadkowanie terenu robot,

— wykonanie wszystkich niezb¢ednych pomiaréw, prob i sprawdzen.

10.Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreélenia.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.
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