Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych D.0710.01

D.07.10.01. Tymczasowa organizacja ruchu

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Przebudowa drogi dojazdowej
w miejscowosci Izydorow na dzialce nr 55 obreb Izydorow i dz. Nr 50 obreb Wielka Wie§ A gmina Widawa”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
STWIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i1 Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robdt
wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres robot objetych STWiORB
Roboty, ktorych dotyczy STWiORB, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
tymczasowej organizacji ruchu drogowego zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Zakres rzeczowy obejmuje:
— wykonanie tymczasowej organizacji ruchu drogowego na czas budowy.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne”.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STW1ORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.6 Wspélny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdéwienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow
Organizacja ruchu na czas budowy obejmuje:
- oznakowanie poziome,
- oznakowanie pionowe,
- sygnal ostrzegawczy umieszczony na znakach drogowych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa,
- ,.fala $wietlna”,
- sygnalizacj¢ $wietlna.

Elementy oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym musza spetnia¢ nastgpujace warunki:
—  wielko$¢ znakow: duze,
— shupki z rur stalowych ocynkowanych $rednicy 70 mm, malowane farbag poliwinylowa, modyfikowang w
kolorze jasnoszarym,
— stupki pod znaki nalezy wykona¢ w sposob zapobiegajacy przewroceniu,
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— tarcze znakéw z blachy stalowej ocynkowanej o profilu odpornym na odginanie r¢ka, mocowane do
shupkéw w sposdb wykluczajacy obrot tarczy wokot stupka,
— znaki drogowe z folig odblaskowa typu 2, posiadajaca aprobate IBDiM.

3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprze¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania tymczasowej organizacji ruchu
Roboty beda wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materialow
Wykonawca moze wykorzysta¢ dowolne $rodki transportu, zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne zasady wykonania Robot

Ogodlne zasady wykonania Rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdét oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty.

Tymczasowa organizacja ruchu jest organizacja przykladowa stanowiaca powtarzalny schemat umieszczenia na
drodze znakoéw drogowych i urzadzen bezpieczenstwa ruchu.

5.2 Zakres wykonywanych roboét

Ustawienie i montaz elementdéw organizacji ruchu przewidzianych w ,,Projekcie Organizacji Ruchu na czas
budowy” oraz w Dokumentacji Projektowe;.

Dla przebudowywanej drogi opracowano powtarzalne schematy czasowej organizacji ruchu. Przebudowa
prowadzona jest z wylaczeniem jednego pasa ruchu, a ruch begdzie odbywat si¢ po drugim pasie w zwigzku z tym
przewiduje si¢ wahadlowe prowadzenie ruchu sterowane przez przenosng sygnalizacj¢ §wietlna.

Przy sterowaniu ruchem wahadtowym mozna stosowac¢ sygnalizatory tréjkomorowe o $rednicy 200 lub 300 mm.
Odcinki nalezy dopasowac¢ do istniejacych skrzyzowan i zjazdéw publicznych.

Na czas remontu nalezy przewidzie¢ mozliwos¢ wilaczenia si¢ pojazdow do ruchu z odcigtych posesji.

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego i zgodnosci wykonania Robdt z Dokumentacja
Projektowsg oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’’.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest komplet (kpl.) wykonanej i odebranej tymczasowej organizacji ruchu zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robét
Przewiduje si¢ odbior ustawionej i sprawnie dziatajacej tymczasowej organizacji ruchu, kontrole jej sprawnosci w
trakcie prowadzonych rob6t oraz odbiér koncowy demontazu elementéw organizacji ruchu.
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W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu Robdt z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiagzany jest do ich poprawy na wilasny koszt.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za komplet (kpl.) calos$ci wykonanej tymczasowej organizacji ruchu, zgodnie z okresleniem podanym w
p.7. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zapewnienie wszystkich niezbednych czynnikéw produkc;i,

—  zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatlow,

—  zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania rob6t lub wynikajacych

z przyjetej technologii robot,

—  wyznaczenie usytuowania oznakowania,

— ustawienie 1 montaz elementéw tymczasowej organizacji ruchu,

— demontaz elementow tymczasowej organizacji ruchu

— wykonanie tymczasowej sygnalizacji §wietlnej oraz jej przekltadanie (montaz i demontaz),

— oczyszczenie terenu Robot,

—  wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty
— Instrukcja Oznakowania Robdt Prowadzonych w Pasie Drogowym.
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