Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych D.05.02.03b.

D.05.02.03B. NAPRAWA NAWIERZCHNI ZWIROWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Roboét budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Przebudowa drogi dojazdowej
w miejscowosci Izydorow na dzialce nr 55 obreb Izydorow i dz. Nr 50 obreb Wielka Wie§ A gmina Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem naprawy nawierzchni zwirowej, obejmujacej naprawy czastkowe, naprawy $rednie i odnowe¢ nawierzchni.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia zwirowa - nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktorej warstwa Scieralna jest wykonana z
mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza lub spoiwa.

1.4.2. Remont czastkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojow, kolein) o powierzchni do
okoto 5 m?.

1.4.3. Naprawa $rednia - remont czastkowy z uzupeilnieniem warstwy gornej na odcinkach z wigkszymi jej
ubytkami.

1.4.4. Odnowa nawierzchni - naprawa kapitalna po znacznym ubytku grubos$ci nawierzchni lub znacznej liczbie
wybojow lub kolein, powodujacych nieoptacalno$¢ wykonania napraw czastkowych lub naprawy $rednie;j.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" [1] pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne" [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodno$¢ materiatéw z dokumentacja projektowa i aprobata techniczng

Materialy do wykonania naprawy nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub SST.

2.2.2. Zwir

Mieszanka zwirowa powinna mie¢ krzywa uziarnienia mieszczaca si¢ w granicach krzywych obszaru
dobrego uziarnienia oraz ze sktadem ramowym uziarnienia, okre§lonymi w ST D-05.01.03 [4].

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 3.
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3.2. Sprzet stosowany do wykonania napraw nawierzchni

W zalezno$ci od zakresu robot oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca  powinien wykazaé sie

mozliwo$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

— rowniarek, spycharek lub sprzgtu rolniczego (glebogryzarek, bron, kultywatoréw) do spulchniania, rozktadania,
mieszania i profilowania,

— samochodow wywrotek, samochodow skrzyniowych, ciagnikéw z przyczepami,

— przewoznych zbiornikow na wodg, wyposazonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,

— walcow statycznych, gladkich lub ogumionych, samojezdnych lub doczepnych, walcéw wibracyjnych lub
plytowych zageszczarek wibracyjnych,

— recznego sprzetu do drobnych robot naprawczych, jak oskardy, fopaty, ubijarki reczne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Materiaty do naprawy nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposob wykonania robdt przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja techniczng i
SST. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. naprawe nawierzchni,
3. roboty wykonczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozrdznia si¢ nastgpujace sposoby wykonania robot:
— remont czastkowy, obejmujacy naprawe pojedynczych wybojow lub kolein,
— napraw¢ Srednig, obejmujaca remont czastkowy wybojow lub kolein oraz uzupetnienie warstwy gornej na
odcinkach z wigkszymi jej ubytkami,
— odnowe¢ nawierzchni, obejmujaca naprawe¢ kapitalng z remontem czastkowym wybojow i kolein oraz
utozeniem warstwy gornej do petnej grubosci.

5.3. Zasady konserwacji nawierzchni

Zapobieganie czgstym naprawom nawierzchni nieulepszonej wymaga starannej i stalej konserwacji w
okresie jej istnienia.
Zapewnienie prawidlowego stanu nawierzchni, niezaleznie od sposobu wykonania konstrukcji jezdni oraz
od pory roku powinno dotyczy¢ przede wszystkim:
— nalezytego utrzymania profilu poprzecznego i podluznego, w celu szybkiego odptywu wod deszczowych z
jezdni i korony drogi,
— utrzymania przeptywu wody w rowach przez likwidacj¢ zanieczyszczen (zamulenia, zarastania trawg, rozmycia),
tj. oczyszczenia rowow, naprawe uszkodzen i przywrocenie im pierwotnego ksztaltu oraz spadkow podtuznych,
— uprzatania resztek $niegu z drogi, w okresie wiosennym, w celu niechamowania odplywu z drogi wod po
stopieniu i zapobiegania przed rozmigkaniem korpusu drogowego.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST Iub wskazan
Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustalenia
danych wysokos$ciowych.
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5.5. Roboty ziemne

Ewentualne wystgpujace towarzyszace roboty ziemne nalezy wykona¢ w sposob zgodny z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazaniami InZyniera

5.6. Naprawa nawierzchni zwirowej
5.6.1. Remont czastkowy nawierzchni zwirowe;j

Naprawy czastkowe nawierzchni zwirowej wykonuje si¢, gdy na powierzchni jezdni utworza si¢ wyboje

(doty) lub koleiny, ale grubo$¢ nawierzchni jest dostateczna do przeniesienia istniejacego obcigzenia ruchem.

Remont czastkowy nawierzchni polega na:

— oczyszczeniu wyboju lub koleiny z btota i innych zanieczyszczen,

— polaniu (zwilzeniu) woda naprawionej powierzchni,

— wzruszeniu dna wyboju lub koleiny (np. oskardem, grabiami),

— zasypaniu dna wyboju lub koleiny mieszanka zwirowa o uziarnieniu np. 0+15 mm. Zwir uzyty do napraw
nawierzchni powinien zawieraé wigcej lepiszcza niz zwir uzyty do budowy drogi, gdyz pozwala to na
uzupetnienie lepiszcza wyptukanego przez deszcze z gornej warstwy nawierzchni zwirowej,

— wyprofilowaniu powierzchni i dokladnym zaggszczeniu rgcznym ubijakiem lub plytowa zageszczarka
wibracyjna. Przy wigkszym zakresie robot (np. z kilkoma wybojami potozonymi blisko siebie lub dluzsza
koleing) do zageszczenia mozna uzy¢ lekkiego walca samojezdnego lub przyczepnego.

Pozadane jest prowadzenie napraw czastkowych po deszczu, kiedy nawierzchnia jest jeszcze wilgotna.

5.6.2. Naprawa srednia nawierzchni zwirowej

Naprawe $rednig nawierzchni zwirowej wykonuje si¢, gdy na powierzchni jezdni tworza si¢ wyboje lub
koleiny, a grubo$¢ nawierzchni uleglta niewielkiemu zmniejszeniu na kroétkich odcinkach drogi. Naprawa srednia
moze by¢ wykonywana w odstepie 1+2 lat.

W ramach naprawy $redniej nawierzchni zwirowej nalezy wykonac:

— remont czastkowy, zgodnie z zaleceniami punktu 5.6.1,
— uzupelnienie warstwy zwiru w warstwie gornej, zgodnie z zaleceniami punktu 5.6.3.

5.6.3. Odnowa nawierzchni zwirowej

Odnowe (naprawe kapitalna) nawierzchni zwirowej nalezy wykonac, jesli:
— grubo$¢ gornej warstwy nawierzchni dwu- 1 trzywarstwowych zmaleje do 2 cm lub nawierzchni
jednowarstwowej (na podktadzie) zmaleje do 4 cm,
— grubo$¢ gornej warstwy jest jeszcze dostateczna, lecz liczba dotow (wybojow) i kolein na dtuzszym odcinku jest
tak duza, ze przeprowadzenie napraw czastkowych jest utrudnione i nieoptacalne.
Odnowa nawierzchni moze by¢ wykonywana w odstgpie 5+8 lat.
Przy odnowie nawierzchni zwirowej trzeba wykona¢ kolejno nastgpujace roboty:
1) oczysci¢ nawierzchni¢ z btota,
2) zwilzy¢ woda i wzruszy¢ gorng warstwe, najlepiej bronami talerzowymi lub lekkimi zrywarkami,
3) wypehi¢ wyboje i koleiny zwirem o uziarnieniu 15+50 mm oraz je zagescic,
4) rozscieli¢ mieszanke zwirowg o uziarnieniu 0+15 mm w takiej ilosci, aby po zawatowaniu l3gcznie ze starg
warstwa uzyskac¢ pierwotng grubos¢, tj. w stanie luznym 6+13 cm,
5) sprofilowaé (najlepiej rowniarka) rozscielony zwir oraz doktadnie go zawatowac.
Do watowania nalezy uzywaé walce samobiezne o masie 610 ton lub zesp6t walcéw przyczepnych kazdy
0 masie 3+4 ton. Walowanie rozpoczyna si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwa si¢ ku osi jezdni. Walowanie uwaza
si¢ za ukonczone, gdy przed kolami gniotacymi nie tworzy si¢ fala i na watlowanej nawierzchni brak wyraznych
Sladow kot walca.
W czasie walowania material zwirowy powinien mie¢ stala wilgotno$¢ odpowiadajaca wilgotnosci
optymalnej.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Do robot
wykonczeniowych naleza prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak:

— niezbedne uzupelnienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew, ew. rowow,
poboczy itp.,
— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

— wykona¢ badania wlasciwo$ci materiatdw przeznaczonych do wykonania robét, okreslone w pkcie 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan 1 pomiarow, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot

Czgstotliwosc¢

Lp. Wyszczegolnienie robot badas Wartos$ci dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 Tylko niezbgdna
nawierzchni raz powierzchnia
2 | Roboty przygotowawcze Ocena ciagla Wg pktu 5

Wykonanie naprawy nawierzchni
(remontu czastkowego, profilowania, Ocena ciagta Wg pktu 5
naprawy kapitalnej, odnowy)

4 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
— wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
— poprawno$¢ profilu podluznego i poprzecznego, nawigzujacego do pozostalej powierzchni jezdni i
umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiodr tych robodt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1]
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” [1] pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? naprawy nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podioza,
— dostarczenie materialow i sprzgtu,
— wykonanie naprawy nawierzchni wedlug ustalen specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiardéw i badah wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Inne materialy

1. Podreczniki i przepisy utrzymania drog
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