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DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjsymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru robét w
zwigzku z realizagj zadania ,Przebudowa drogi gminnej nr 114207E w miejscowsti Siemiechow na
dzialce nr 556,671,496,94 obb Siemiechow gmina Widawa”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolest jstosowana jako dokument przetargowy i kontraktprzy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdidl..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ngleozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi
specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru RoBudowlanych.

DM.00.00.00 Wymagania ogdlne

D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysédiowych

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zgsgczeniem podia
D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie nawierzchni

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibr@go mechanicznie
D-05.03.06 Warstwécieralna z betonu asfaltowego

D-07.10.01 Tymczasowa organizacja ruchu

Nazwy i kody Wspdlnego Stownika Zamowig(CPV) dla zakresu robét budowlanych obgtych przedmiotem
zamoOwienia i w/w specyfikacjami technicznymi wykonaia i odbioru robét budowlanych:

Grupa : 450 Roboty budavela

451 Przygotowanie terenu pod bugow

452 Roboty inynieryjne i budowlane
Klasa; 4500 Roboty budavela

4510 Przygotowanie terenu pod bugow

4511 Roboty w zakresie burzenia i roztiébiektow budowlanych,

Roboty ziemne
4523 Roboty budowlane w zakresie budowy ruygdiv, linii komunikacyjnych, i

elektroenergetypzh, autostrad, drdg, lotnisk i kolei, wyréwnateeenu

Kategoria: 45000 Roboty budowlane
45100 Przygotowanie terpod budow
45110 Roboty w zakresie buaia i rozbiorki obiektéw budowlanych; roboty zieenn
45111 Roboty w zakresie burzenia; roboty ziemne
45111 Roboty w zakresie przygotowaniarna pod budowi roboty ziemne
45111 Roboty w zakresie oczyszczanianier
45111 Roboty w zakresie usuwania gruzu
45113 Roboty na placu budowy
45230 Roboty budowlane w zakresie budowy ruigiv, linii komunikacyjnych i

elektroenergetypzh, autostrad, drég, iggjéw komunikacyjnych

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
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1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigddty budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego g#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jeagmiodsungty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugd¢ mostu - odlegtée miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z

nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczamyuthu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychznr

wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montava) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdmaruchu pojazdéw

obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usugtia po jego zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymoretmi, opatrzony piegziag organu wydajcego, wydany

zgodnie z obowgzujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty do

notowania zdarzei okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeapych odbioréw
robot, przekazywania poleteinnej korespondencji technicznej peufizy Inzynierem, Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesgketenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.8. Ireynier— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wa@zona przez Zamawiggego, O ktorej

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiaetha za nadzorowanie robo6t i administrowanie

kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ¢%¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przegkdviawe, upowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z pobocizéwb chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego pjosio

pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw rer&chni wraz ze sposobem ich g#enia.

1.4.13. Konstrukcja rima (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach

mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta&zwykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie dragm w celu utgenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksizka obmiaréw - akceptowany przezzymiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do

wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych

zahcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorinadawcze, zaakceptowane przez Zamawogo, niezbdne

do przeprowadzenia wszelkich badgrob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezime do wykonania robét, zgodne z dokumentgmjojektowvy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkeddm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pesgz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstaslych do przejmowania i rozkladania ab@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana k&edoio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizagca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwy $cieralp a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyrdwnania nierowsdoi podbudowy lub profilu istnigrej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stica do przenoszenia obgén od ruchu na podie. Podbudowa mie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngs¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstve
mrozoochrong, odsgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym aréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakadaetl, kladka dla pieszych i przepust.
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1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie priygana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzemidu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjedi
przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przeagitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob4t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznypmas terenu przeznaczony do umieszczania w nirgidro
Zwigzanych z nj urzagdzeh oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwniez obejmowé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugzizen chronigcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢¥ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.27. Podige nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgpido gkbokasci przemarzania.
1.4.28. Podize ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaiidezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie #yniera- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcyepriavyniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna k§rfina ledagca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedswziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagamgnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geopnmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzeczmgmknitym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzt dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemémdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagoe utrudnienie w realizacji zadania budowlaneggpnagktad
droga, kolej, rurogig, kanatl, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa e¢sccdokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczéitek - skrajna podpora obiektu mostgow Maze sktadé sie z petnejsciany, stupdw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mame na celu upogglkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpitos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroki catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleggamiedzy zewrtrznymi krawgdziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi paodtgj, obejmuje calkowit szeroké¢ konstrukcyjma ustroju
niosicego.

1.4.40. Szeroki& uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw
ruchu oraz szeroké chodnikéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiaggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czs$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaghdiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu pieszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad dikiolejowy lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane -¢§¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyza odebmg catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkiowych. Zadanie m@ polegé na
wykonywaniu robo6t zwjzanych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.4.46. Elementy kanalizacji deszczowej:

Kineta — wyprofilowany rowek w dnie studzienki, penaczony do przeptywu w nigaiekéw.

Wykopy — doty szeroko- i ysko przestrzenne liniowe dla fundamentéw lub dimdzer instalacji podziemnych
(rurociggéw).

Kanat — liniowa budowla przeznaczona do grawitaegmodprowadzanigiekow.

Kanat deszczowy — kanat przeznaczony do odprowaazeiekow opadowych.

Przykanalik — kanat przeznaczony dogoaenia wpustu deszczowego z sid@nalizacji deszczowej.

Kanat zbiorczy — kanat przeznaczony do zbieraaiekdéw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.
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Kolektor gtéwny — kanat przeznaczony do zbieranieiekébw z kanatow oraz kanaldéw zbiorczych
i odprowadzenia ich do odbiornika.

Kanat nieprzetazowy — kanat zamktyi o wysokdci wewretrznej mniejszej rii 1,0 m.
Kanat przetazowy — kanat zamkty o wysokdci wewretrznej rownej lub wgkszej niz 1,0 m.

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna kenale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli
i prawidtowe]j eksploatacji kanatow.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjnekatlizowana na zalamaniach osi kanatu w planie,
na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkaclyplos

Studzienka paiczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczonaadrenia co najmniej dwéch kanatéw
doptywowych w jeden kanat odptywowy.

Studzienka kaskadowa (spadowa) — studzienka kaegjiza majca dodatkowy przewod pionowy uiiviajacy
wytracenie nadmiaru energii sciekdw, splywaicych z wye] polaonego kanalu doptywowego
do nizej potazonego kanatu odptywowego.

Studzienka bezwlazowdlépa) — studzienka kanalizacyjna przykryta strofmn otworu wtazowego, spetniap
funkcje studzienki patzeniowe;.

Komora kanalizacyjna — komora rewizyjna na kanateelazowym przeznaczona do kontroli i prawidtowej
eksploatacji kanatow.

Komora pofczeniowa — komora kanalizacyjna przeznaczonadzehia co najmniej dwéch kanatow doptywowych
w jeden kanat odptywowy.

Wylot sciekdw — element na keu kanatu odprowadzgiegoscieki do odbiornika.

Komora robocza — zasadnicza&zstudzienki lub komory przeznaczona do czyeneksploatacyjnych. Wysoké
komory roboczej jest to odlegid pomiedzy rzdng dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu pnzdia
studzienki lub komory, a ¢zding spocznika.

Komin wlazowy — szyb pagtzeniowy komory roboczej z powierzchrziemi, przeznaczony do Zeja obstugi
do komory roboczej.

Piyta przykrycia studzienki lub komory — ptyta pkeywajaca komoe robocz.

Wiaz kanatowy — elemeriteliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewizk rewizyjnych lub komér
kanalizacyjnych, umdiwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

Spocznik — element dna studzienki lub komory kamaalyjnej pomgdzy kinet a sciara komory roboczej.

Materialy — wszelkie tworzywa nieztne do wykonania robdt, zgodne z dokumentagrojektows
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipegniera/Kierownika projektu.

Odpowiednia (bliska) zgodéé — zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjest przedziat
tolerancji nie zostat okébony - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju robét
budowlanych.

Przeszkoda naturalna — elemémdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlagdwdwek dzikich zwierat itp.

Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stagosvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegapnagktad droga,
kolej, rurochg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kowykonanych roboét, bezpiears#wo wszelkich czynni@i na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj projektows, ST i poleceniami
Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyadministracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktow
gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oramdegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyvialirna
whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja zawiera:
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- opis techniczny

- rysunki

Zamawiajcy dysponuje projektogvdokumentag wykonawca.

Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej pitapeganizacji ruchu na czas robot.

1.5.3. Zgodnéc robét z dokumentagijprojektovy i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkalwkumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera
stanowi cz¢$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich gobowizujgce dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbienaosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obpwe kolejndé ich waznoscei
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @8Inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mige wykorzystywa bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na finie ¢ wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatly zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweaneéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracza
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peilni zgodne z dokumentacprojektowg lub ST i
wptynie to na niezadowalgis jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Vhgacy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasitniejcych obiektow
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktia,do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w
okresie trwania budowy. W zaieoici od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienéhya bieaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego orgamizachu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia .

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczyinsaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtday ten
sposob bezpiecastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysfpienia do rob6t Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony
Z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidah okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjnecha utrzymywane przez Wykonawav
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktowg.

1.5.5. Ochrongrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zng& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywda teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepisdéw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orad4ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkm innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
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¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢rg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dosfpem osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robét bda miaty aprobat techniczig wydary przez uprawniog
jednostk, jednoznacznie okéajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azplgiczeniu robo6t ich szkodlinéd
zanika (np. materialy pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagchnologicznych
wbudowania. Yeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych
materiatow od wtéciwych organdw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca iyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wtasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdseych wiacicielami tych urzdzer potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zementasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemngtddacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i uradzei podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpegaa rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyniera i zainteresowane wiadze orazdiie z nimi
wspotpracowat dostarczg wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr Wykonawca {dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na powierzchni ziemi i gdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty
w sposob powodggy minimalne niedogoddoi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéhip

Inzynier kedzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych pamlny Wykonawg a
wihascicielami nieruchomsxi i dotyczicych korzystania z wtasgoi i drég wewrtrznych. Jednade, ani Irkynier
ani Zamawiajcy nie kzdzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nied¥{p one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obyzien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wypagnia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszeatkezledne zezwolenia i
uzgodnienia od wikxiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat lzyniera. Ireynier maze polect, aby pojazdy nie spetnigje tych
warunkéw zostalty usuete z terenu budowy. Pojazdy powoshg nadmierne obgienie osiowe nie dilg
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy | Wykonawc&dizie odpowiadat za
napravg wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera.

1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotyceych bezpiecaestwa i higieny
pracy.

W szczegdlngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
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Wykonawca zapewni iddalzie utrzymywat wszelkie ugrzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiedny odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagjakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do robét od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez hyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarogvirmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowaéjblpmenty byly w zadowalgym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hgniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérgwg jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi robotami etizie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pustaen podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do
sprztu, materiatéw lub urdzer uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposolygty bedzie
informowa’ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwrane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wiiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigvgkonania lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy, ktére spefhia
majg materiaty, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgdab obowhgzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontrakie n
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane norprzepisy g paistwowe lub odnoggzsic do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewggjrowny lub wyszy poziom
wykonania ni powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera. Réanice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawe przedtaone Irzynierowi do zatwierdzenia.

2. Materialy

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kavgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstamjriierowi do zatwierdzenia, szczegétowe informaajeydzice
proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohateriatéw jak réwnigz odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegmdta nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialtéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wiacicieli i odnanych witadz na pozyskanie
materiatdw zezrodet miejscowych wgczapc w to zrédlta wskazane przez Zamawyieggo i jest zobowrzany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgéem eksploatacjirédtia.

Wykonawca przedstawi ignierowi do zatwierdzenia dokumentacgawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanmzez siebie met@dwydobycia i selekcji, uwzgtiniajgc aktualne
decyzje o eksploatacji, organow administracjigizzowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialitoza spetnienie wymagailosciowych i jakd@ciowych materiatéw
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dziemwy i inne jakie okz si
potrzebne w zwgizku z dostarczeniem materiatow do robot.
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Humus i nadkltad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odklad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyleayizyska na to pisemrzgod: Inzyniera.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgamujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do
innych rob6t, ni te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych terialdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezpniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdwjsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadlnzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie zHaym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ada
wymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale miaze by¢ pézniej zmieniany bez
zgody Irzyniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydulg one wyte do robét, bylty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatly $akos¢ i whasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatlétigbzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzmiera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodnb
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probkierialdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji ok&donej partii materiatdw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy liynier bedzie przeprowadzat inspekcjivytwérni, musa by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdbw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosgfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iadatych miejscach.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofegt Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie arggcji
robét, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach, spgz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidofyniera.

Sprzt bedacy wlasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spitm do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.
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Jereli dokumentacja projektowa lub ST przewiguinozliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaeipt
przed wyciem sprztu. Wybrany sprt, po akceptacji layniera, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicgiodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid& wymagania dotyere przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéws i innych parametréw technicznycérodki transportu
nie spetniajce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez dyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t,araagodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym pi&ggkonawe oraz poleceniami ltyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyézem planie i wyznaczenie wyso$@ wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosganusungte przez
Wykonawe na wilasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsokprzez Iryniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i element@bot kpda oparte na
wymaganiach okrdonych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfowev ST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uwzgtdni wyniki bada& materiatow i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialdwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada& naukowych
oraz inne czynniki wpltywape na rozwaamn kwestt.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawaon czasie okrdonym przez layniera,
pod grabg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfoduniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji lfyniera program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jada Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwoséci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t cawdupcy wykonanie robdt zgodnie z dokumentaci
projektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposbb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw robdét,

- system (sposoéb i procediproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium asthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie badag,

— sposob oraz formm gromadzenia wynikdw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forpnzekazywania tych informacji tgnierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:
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- wykaz maszyn i urgdzenh stosowanych na budowie z ich parametrami techginznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedyltia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddr pomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli rob6t d&zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazon
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materialdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materialbw oraz robo6t zestatliwoicia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i
ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwoi¢ s3 okrelone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam dkoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyazapewni
wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tygnierowi wiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy
posiadai wazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okéé&jacych
procedury bada

Inzynier kedzie mi& nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier ledzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhetbod badawczych.
Jezeli niedochgniccia te kedg tak powane, ze mog wplyngé ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast
wstrzyma aycie do robét badanych materiatéw i dépie do uycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laahaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki lzdg pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania prétyeditych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez hyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez hkyniera keds odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przamiera.

Na zlecenie layniera Wykonawca ¢ulzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére ludz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgwzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z
whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengtenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowmzna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiakubadania, Wykonawca przedstawi ngngé ich wyniki do
akceptacji lnyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie
p&zniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane ktynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perainia prébek i badania materiatéw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatarnatdow powinien udzielimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania, ¢blzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami ST na podstawigikow
wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobiera prébki materiatéw i prowadgibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to kynier oprze si wytacznie
na wilasnych badaniach przy ocenie zgadnmateriatow i robét z dokumentacprojektovs i ST. Maze rownie:
zleck, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtoérnych lub dodatkowych hadeezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych badai pobierania prébek
poniesione zostarmprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych erazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
— aprobag techniczig, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPmlskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniagg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez ST, k@a partia dostarczona do
robé6t pdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeds dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowigzujagcym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢da dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdaska stibowego. Zapisy dudg czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumeteda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy nalg wpisywa® w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez iyniera programu zapewnienia j&koi harmonograméw robot,

— terminy rozpoczcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia loyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanif@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podleggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
AL Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L6dz str. 15



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdd&wvlanych DM.00.00.00

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdd przediacone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irkyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub
Zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniasProjektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych rob6t przepmdeeasi w sposob cigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do ksiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jai@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jaka. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny yudostpnione na
kazde zyczenie Iikyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaonitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla Iayniera i przedstawiane do wglu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovy i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Wyniki obmiaru ledg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od ob@zku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgrpoprawione
wg instrukcji Ireyniera na pimie.

Obmiar gotowych rob6étdulzie przeprowadzony z eztcscia wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawecy lub w innym czasie odmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugaici i odlegtasci pomidzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;j.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdgbzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonayvclezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj; bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedula przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aoizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob agly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakze w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhi@ ledg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moby¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylierem.

8. Odbidr rob6t

8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi kaxcowemu,
d) odbiorowi po okresieckojmii.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robd6t zanikarych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomienienzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpij jednak ni w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokhndi powiadomienia o tym fakcie gniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawigrgich
komplet wynikéw badé& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego robét
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiob6t dokonuje trynier.

8.4. Odbiér koncowy robét

8.4.1. Zasady odbioru koowego robot

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobdt w odniesieniu do ich o
jakosci i wartasci.

Calkowite zakdéczenie robét oraz gotowd do odbioru kdcowego kdzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiacdkon@m na gimie o tym fakcie Iayniera.

Odbioér kacowy robét nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irryniera zakéczenia robot i przycia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
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Odbioru kaicowy rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamaeégo w obecni@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagjrojektova i ST.

W toku odbioru kacowego robét komisja zapozna i realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwltaszcza w zakresie wykonania robdtpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub rob6t uzupetniggych w warstwie
cieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydaioi ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakaé¢é wykonywanych rob6t w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektovy i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie
ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzéstwo ruchu, komisja dokona petea,
oceniajc pomniejszoy wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru kcowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortickavego robét jest protokdt odbioru fapwego
robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygapo.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotowéanastpujgce dokumenty:
1. dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST iew. PZJ,

6. deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opinigc technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towargggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanfych robo6t wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe
do odbioru kacowego, komisja w porozumieniu z Wykonaywwyznaczy ponowny termin odbioru kmowego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér po okresie gkojmi

Odbiér po okresie ekojmi polega na ocenie wykonanych robét gzeinych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresiekojmi.

Odbidr po okresiegckojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér kcowy robot”.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ustalenia ogdélne
Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagama jednostk obmiarovy
ustalon dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatndci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogmsowej ledzie uwzgedniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, ok&bone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekegjw
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materiatldw wraz z kosztami zakupu, magazymeayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
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— podatki obliczone zgodnie z obawmujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkow umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami organizacjichw na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopiizymierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z
postpu robdt,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzagdzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Technologia wykonania robét przy obiektach isynierskich
Projekty technologiczne zabezpieczenia robéthuysojazdéw do wykonania przez Wykongwobdt w
dostosowaniu do prayej technologii, posiadanego sptu, mazliwo$ci wykonawczych.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z pgfiejszymi zmianami).

Zarzzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. B35

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifiz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).
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D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysol&iowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylinia i Odbioru Rob4t Budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramaadlizacji zadania;Przebudowa drogi gminnej
nr 114207E w miejscoweci Siemiechow na dziatce nr 556,671,496,94 @brSiemiechéw gmina Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robéd®&vlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robo6t wymiemych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajagcymi i mapgcymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektmjyalrogi oraz pozostatych drég
zgodnie z DokumentagjProjektows a take odtworzenie i stabilizagjpasa drogowego, przeniesienie punktéw
poligonowych, odtworzenie punktéw referencyjnych.
Zakres robot obejmuje:
— wyznaczenie trasy i punktéw wysakiowych drog,
— odtworzenie i oznakowanie na podstawie przekazarsgau i wspoétrzdnych geodezyjnych
punktéw zatamania pasa drogowego.
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i pumkiysokdciowych
wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wysé&iowych (reperow
roboczych zatzonych w terenie, dowkanych do reperéw patwowych);
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;
d) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;
€) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych;
f)  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochroreeg ich zniszczeniem oraz oznakowanie w sposGitytrw
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
g) odtworzenie wszystkich punktdw geodezyjnych narmgeb lub zniszczonych w trakcie budowy,
h) odtworzenie punktow referencyjnych Nr. 10480,050.i10481,060
Po wykonaniu rob6t budowlanych nafevykona:
a) wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,
b) trwale zastabilizow&punkty graniczne pasa,
c) okaza granie witascicielom nieruchoméi przylegajcych do pasa drogowego,
d) operat techniczny.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Swiadek punktu granicznego— stupek z betonu B 25 zbrojonego 4tami @ 10 mm, pomalowany rétto
z wyttoczonym napiserRAS DROGOWY. Stupek o wymiarach 12 x 12 cm, dhégo100 cm (wkopany na ¢b.
50 cm)

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne betonowe, stabilizowane w punktach granicznyasapdrogowego
1.4.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotycce Robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialng”.
Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jakdach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag Projektovy,
STWIORB i poleceniami lzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji rob6t budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
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- ochronysrodowiska;

- warunkOw bezpieczstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizaciji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM. 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.6. Wspdélny Stownik Zamowi@é (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stovaikamowié (CPV) dotycacych przedmiotu zamdéwienia
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB DM.00.00.00.
-~Wymagania ogoélne”.

2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diggookoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poaaigy robét ziemnych,
w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy powinny éfieednic; 0,15 - 0,20 m i diugei 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i dtugoi okoto 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce stalowesmednicy 5 mm i diugé&ci 0,04 - 0,05 m.
“Swiadki” powinny mig dtugc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granicpasa robét stosowaale drewniane érednicy od 0,15 do
0,20 mi diugéci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgadni z Inzynierem.
Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej higlstosowa materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi GA-2.
Do trwalej stabilizacji punktéw granicznych pasaglvwego naley uzy¢ elementow:

- zelbetowych znakdéw granicznych z napisem czdiarbg ,PD” od strony wewastrznej pasa

(rysunek 1),
- geodezyjnych granicznikbw betonowych z kresn na gérnej poziomégiance.

2.3.Wymagania wzgédem materiatow
Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasgowego powinny dyzaakceptowane przezzymiera .
Musz byc:
- wolne od spkan
- wolne od wykrusz& ubytkow
- powierzchnie powinny hygtadkie , beZladéw po gcherzach powietrznych
Wykonawca powinien wykorigbadania probek betonu pobranych z w/iw elementfwzedstawd wyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu.
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowaddi z doktadnéciag do 1 mm
(w odniesieniu do wymiaréw podanych w p. 1.4.22ypwyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrney.
Sprawdzenie &6w prostych w narmach elementéw wykonujecsprzez przytaenie kytownika do badanego
naraza i zmierzenia odchytek z doktadwd do 1 mm.

2.4. Beton i jego sktadniki

2.4.1. Beton do produkcji elementow

Do produkcji elementéw natg stosowa beton wg PN-88/B-06250 [1], klagy/25.
Beton wyty do produkcji elementéw , powinien charakteryzadwie:

- wytrzymaldcig nasciskanie

— nasigkliwoscia, ponizej 5%,

— mrozoodpornécig i wodoszczelnécig, zgodnie z normmPN-88/B-06250 [1].

3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- ruletki,

- samochod dostawczy

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagdlne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB 0IM0.00 ,Wymagania ogéine”

Wykonawca przedstawi kynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakei uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichella wykonywane roboty.

5.2. OglIny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuj wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

— punktow osi trasy,
- punktow wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,
- reperoéw roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tyatzitkdw krzywych przejciowych i tukéw kotowych,

c) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenieaatkowych przekrojow wg. potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie otdiekinzynierskich (mostowych) i zadenie reperow
roboczych przy tych obiektach,

e) stabilizacji punktéw w sposob chrany je przed zniszczeniem,

f)  pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonybhuszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i ustale
ich wspoétrzdnych za pomar sprztu GPS, 4cznie z ich zgloszeniem do #awowego Zasobu
Geodezyjnego,

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niedbym zakresie,

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami Gtownego Uerlu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Podstaw do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzorakiualizowana osnowa pomiarowa f{giavowa i
robocza).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegdlowego wytyczenia robét. Prace pomi@rpowinny by wykonane
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lHach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i reperéw roboczych.cBy te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu oké&one w Dokumentacji Projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rine terenu istotnie #aig sic od
rzgdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien poddemic o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z ré@nic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i
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rzednych rzeczywistych, zaakceptowanych przezymhiera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku oligiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclrevszystkich
punktow pomiarowych i ich oznaczew czasie trwania rob6t. dai znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostag zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgess
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zgstae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne dkawiglowej realizacji rob6t naig do obowjzkow
Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i punkw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, prziyyaiu pali

drewnianych lub stupkéw betonowych, a#akdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granic

robét ziemnych. Maksymalna odlegégpomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza

500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej a tak

przy kazdym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowe;j

powinna by nie wigksza nk 300 m.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw

towarzysacych. Jako repery robocze sma wykorzystd punkty state na stabilnych, istnieych budowlach

wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeopocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonychnncie w sposob wykluczajy osiadanie, zaakceptowanych
przez Irkyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt

mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawiegeg wyrane ijednoznaczne oldlenie

nazwy reperu i jego ezinej.

Doktadna¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigdioktadndci osnowy pomiarowej gestwowej lI-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna dylowigzana co najmniej do dwoch punktéw osnowyigterowej (poziomej i

pionowej) klasy nie nszej ng ll-giej. Przed dowjzaniem osnowy realizacyjnej do osnowyng@vowej

Wykonawca dokona aktualizacji wspatdnych punktéw osnowy patwowej, do ktdrej osnowa realizacyjna ma

by¢ dowigzana.

Do obowizkéw Wykonawcy nabey rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realjz®obot, w okresie

gwarancji i ekojmi. Osnowg realizacyjia nalery aktualizowé nie rzadziej ri:

a) w trakcie trwania Robét — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uzisgjerowniez uzasadniofn obawe Wykonawcy lub
Inzyniera,ze takie naruszenie naptto,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazlnzyniera, lecz nie rzadziejhco 3 miesice,

c) w okresie ¢kojmi — wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowgpziomej i pionowej) lub konieczé czstszej

aktualizacji osnowy, tiw okresach granicznych podanych w niniejszej STRBOie mae powodowa roszczé

Wykonawcy o dodatkogvzaptat.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej naje wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowe;.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich (kierunkowych) w odlegioi
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej, nico 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej i@siyt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenby¢
wicksze nk 3 cm dla drogi ekspresowej i 5 cm dla pozostalgody. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauizy¢ materiatbw wymienionych w pkt.2.2.

Usunkcie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko woas, gdy Wykonawca Rob6t zgsitje odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszgebrpoza graniggRobot.
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Punkty wyznaczafe & trasy na krzywych powinny Bywyznaczone na tylecgto, aby odlegk® pozioma
pomiedzy styczm z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieknaczata zatmnej tolerancji pomiarowej,
to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojdw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy roboét), zgodnie z DokumentadProjektows oraz w miejscach wymaggajych
uzupenienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowé w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegtée
miedzy palikami lub wiechami naty dostosowé& do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dwej.
Odlegta¢ ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 5 mm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowej.Na odcinkach, kiérych wystpuja tuki pionowe odlegté¢ pomidzy
krzywymi powinny by wyznaczone na tyleegto, aby odlegia pozioma pomidzy styczi z poprzedniego punktu
a punktem na krzywej nie przekraczata zattej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istftiej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw poprzechnyloejmuje
wyznaczenie kraedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposaby przeprowadzone frezowanie
nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralnasfaltowej umgliwiato wykonanie kolejnych warstw
konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych gégboraz spadkéw zgodnych z Dokumenia@jojektovy.

Dla sprawdzenia prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownikkazujce pochylenie skarp.
Skarpowniki naley ustawig w odlegtgciach uzgodnionych z #ynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow, wykopow i konstrukcji nawiemach
0 ksztalcie zgodnym z Dokumentaéjrojektovd.

6. Kontrola jakosci Robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania og8ln

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktow wyseclavych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodniewymaganiami
podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie robdt pomiarowych naleprzeprowadzi wedtug nasfpujacych zasad:

— 0$ drogi naley sprawdzé na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

— robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugoi budowanego obiektu.

7. Obmiar Robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DMQQ@O ,Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktowsekgciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysok&iowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Robdét podano w STWIORB DMIO@O ,Wymagania ogolne”

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@ge na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiaréow
geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjefre Wykonawca przedktadazynierowi.

Czynnaci odbioru mog by¢ rozpoczte po przedstawieniu protokotu aktualizacjhgavowej osnowy pomiarowej.
W przypadku niezgodrdoi, cha jednego elementu robét z wymaganiami, roboty w&rej za niezgodne z
Dokumentacj Projektows i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
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Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyzrea punktow wysokiziowych po dokonaniu odbioru
robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cersredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia J&sio
wykonanie wszystkich niezldnych czynnéci okreilonych w niniejszej STWIORB na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych oraz tpkdtow kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne”,

pozyskanie niezjminych materiatéw geodezyjnych,

zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznych pdawidtowego wykonania robot lub
wynikajagcych z przygtej technologii robot;

wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktowsekgsciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
wyznaczenie punktéw roboczego pikietdrasy,

ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylekeeys

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochroch przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

odszukanie i oznakowanie punktow granicznych pasgaivego (przed rozpoeziem robot) — na
podstawie przekazanych szkicow wraz ze wspdingmi,

okazanie granic wigicielom nieruchomgi przylegajcych do pasa drogowego,

wykonanie niezkdnych zgtosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecgmiposnowy geodezyjnej,

wszystkie inne pomiary wynikle z prowadzania robét,

zalazenie osnowy geodezyjnej,

zakup i transport materiatéw i spta,

wykonanie wszystkich niezidnych pomiaréw, prob i sprawdze

oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

Nie wystpuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykanyie prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-I Geodezyjna osnowaquai, GUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysak®mwa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokasciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpegGiK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartagmeé (Dz.U. Nr 3U, poz. 163 z po
Zmianami)

9. OST GG-00.01.02 Zatenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjzacog i

obiektéw mostowych.
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D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysol&iowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylinia i Odbioru Rob4t Budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramaadlizacji zadania;Przebudowa drogi gminnej
nr 114207E w miejscoweci Siemiechow na dziatce nr 556,671,496,94 @brSiemiechéw gmina Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robéd®&vlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robo6t wymiemych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajagcymi i mapgcymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektmjyalrogi oraz pozostatych drég
zgodnie z DokumentagjProjektows a take odtworzenie i stabilizagjpasa drogowego, przeniesienie punktéw
poligonowych, odtworzenie punktéw referencyjnych.
Zakres robot obejmuje:
— wyznaczenie trasy i punktéw wysakiowych drog,
— odtworzenie i oznakowanie na podstawie przekazarsgau i wspoétrzdnych geodezyjnych
punktéw zatamania pasa drogowego.
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i pumkiysokdciowych
wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wysé&iowych (reperow
roboczych zatzonych w terenie, dowkanych do reperéw patwowych);
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;
d) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;
€) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych;
f)  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochroreeg ich zniszczeniem oraz oznakowanie w sposGitytrw
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
g) odtworzenie wszystkich punktdw geodezyjnych narmgeb lub zniszczonych w trakcie budowy,
h) odtworzenie punktow referencyjnych Nr. 10480,050.i10481,060
Po wykonaniu rob6t budowlanych nafevykona:
a) wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,
b) trwale zastabilizow&punkty graniczne pasa,
c) okaza granie witascicielom nieruchoméi przylegajcych do pasa drogowego,
d) operat techniczny.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Swiadek punktu granicznego— stupek z betonu B 25 zbrojonego 4tami @ 10 mm, pomalowany rétto
z wyttoczonym napiserRAS DROGOWY. Stupek o wymiarach 12 x 12 cm, dhégo100 cm (wkopany na ¢b.
50 cm)

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne betonowe, stabilizowane w punktach granicznyasapdrogowego
1.4.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotycce Robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialng”.
Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jakdach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag Projektovy,
STWIORB i poleceniami lzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji rob6t budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
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- ochronysrodowiska;

- warunkOw bezpieczstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizaciji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM. 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.6. Wspdélny Stownik Zamowi@é (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stovaikamowié (CPV) dotycacych przedmiotu zamdéwienia
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB DM.00.00.00.
-~Wymagania ogoélne”.

2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diggookoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poaaigy robét ziemnych,
w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy powinny éfieednic; 0,15 - 0,20 m i diugei 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i dtugoi okoto 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce stalowesmednicy 5 mm i diugé&ci 0,04 - 0,05 m.
“Swiadki” powinny mig dtugc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granicpasa robét stosowaale drewniane érednicy od 0,15 do
0,20 mi diugéci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgadni z Inzynierem.
Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej higlstosowa materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi GA-2.
Do trwalej stabilizacji punktéw granicznych pasaglvwego naley uzy¢ elementow:

- zelbetowych znakdéw granicznych z napisem czdiarbg ,PD” od strony wewastrznej pasa

(rysunek 1),
- geodezyjnych granicznikbw betonowych z kresn na gérnej poziomégiance.

2.3.Wymagania wzgédem materiatow
Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasgowego powinny dyzaakceptowane przezzymiera .
Musz byc:
- wolne od spkan
- wolne od wykrusz& ubytkow
- powierzchnie powinny hygtadkie , beZladéw po gcherzach powietrznych
Wykonawca powinien wykorigbadania probek betonu pobranych z w/iw elementfwzedstawd wyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu.
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowaddi z doktadnéciag do 1 mm
(w odniesieniu do wymiaréw podanych w p. 1.4.22ypwyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrney.
Sprawdzenie &6w prostych w narmach elementéw wykonujecsprzez przytaenie kytownika do badanego
naraza i zmierzenia odchytek z doktadwd do 1 mm.

2.4. Beton i jego sktadniki

2.4.1. Beton do produkcji elementow

Do produkcji elementéw natg stosowa beton wg PN-88/B-06250 [1], klagy/25.
Beton wyty do produkcji elementéw , powinien charakteryzadwie:

- wytrzymaldcig nasciskanie

— nasigkliwoscia, ponizej 5%,

— mrozoodpornécig i wodoszczelnécig, zgodnie z normmPN-88/B-06250 [1].

3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- ruletki,

- samochod dostawczy

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagdlne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB 0IM0.00 ,Wymagania ogéine”

Wykonawca przedstawi kynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakei uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichella wykonywane roboty.

5.2. OglIny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuj wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

— punktow osi trasy,
- punktow wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,
- reperoéw roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tyatzitkdw krzywych przejciowych i tukéw kotowych,

c) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenieaatkowych przekrojow wg. potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie otdiekinzynierskich (mostowych) i zadenie reperow
roboczych przy tych obiektach,

e) stabilizacji punktéw w sposob chrany je przed zniszczeniem,

f)  pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonybhuszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i ustale
ich wspoétrzdnych za pomar sprztu GPS, 4cznie z ich zgloszeniem do #awowego Zasobu
Geodezyjnego,

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niedbym zakresie,

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami Gtownego Uerlu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Podstaw do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzorakiualizowana osnowa pomiarowa f{giavowa i
robocza).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegdlowego wytyczenia robét. Prace pomi@rpowinny by wykonane
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lHach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i reperéw roboczych.cBy te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu oké&one w Dokumentacji Projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rine terenu istotnie #aig sic od
rzgdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien poddemic o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z ré@nic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i
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rzednych rzeczywistych, zaakceptowanych przezymhiera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku oligiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclrevszystkich
punktow pomiarowych i ich oznaczew czasie trwania rob6t. dai znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostag zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgess
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zgstae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne dkawiglowej realizacji rob6t naig do obowjzkow
Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i punkw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, prziyyaiu pali

drewnianych lub stupkéw betonowych, a#akdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granic

robét ziemnych. Maksymalna odlegégpomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza

500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej a tak

przy kazdym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowe;j

powinna by nie wigksza nk 300 m.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw

towarzysacych. Jako repery robocze sma wykorzystd punkty state na stabilnych, istnieych budowlach

wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeopocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonychnncie w sposob wykluczajy osiadanie, zaakceptowanych
przez Irkyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt

mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawiegeg wyrane ijednoznaczne oldlenie

nazwy reperu i jego ezinej.

Doktadna¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigdioktadndci osnowy pomiarowej gestwowej lI-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna dylowigzana co najmniej do dwoch punktéw osnowyigterowej (poziomej i

pionowej) klasy nie nszej ng ll-giej. Przed dowjzaniem osnowy realizacyjnej do osnowyng@vowej

Wykonawca dokona aktualizacji wspatdnych punktéw osnowy patwowej, do ktdrej osnowa realizacyjna ma

by¢ dowigzana.

Do obowizkéw Wykonawcy nabey rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realjz®obot, w okresie

gwarancji i ekojmi. Osnowg realizacyjia nalery aktualizowé nie rzadziej ri:

a) w trakcie trwania Robét — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uzisgjerowniez uzasadniofn obawe Wykonawcy lub
Inzyniera,ze takie naruszenie naptto,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazlnzyniera, lecz nie rzadziejhco 3 miesice,

c) w okresie ¢kojmi — wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowgpziomej i pionowej) lub konieczé czstszej

aktualizacji osnowy, tiw okresach granicznych podanych w niniejszej STRBOie mae powodowa roszczé

Wykonawcy o dodatkogvzaptat.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej naje wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowe;.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich (kierunkowych) w odlegioi
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej, nico 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej i@siyt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenby¢
wicksze nk 3 cm dla drogi ekspresowej i 5 cm dla pozostalgody. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauizy¢ materiatbw wymienionych w pkt.2.2.

Usunkcie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko woas, gdy Wykonawca Rob6t zgsitje odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszgebrpoza graniggRobot.

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
Al Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L4dz str. 24



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robéti@vlanych D.01.01.01

Punkty wyznaczafe & trasy na krzywych powinny Bywyznaczone na tylecgto, aby odlegk® pozioma
pomiedzy styczm z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieknaczata zatmnej tolerancji pomiarowej,
to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojdw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy roboét), zgodnie z DokumentadProjektows oraz w miejscach wymaggajych
uzupenienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowé w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegtée
miedzy palikami lub wiechami naty dostosowé& do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dwej.
Odlegta¢ ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 5 mm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowej.Na odcinkach, kiérych wystpuja tuki pionowe odlegté¢ pomidzy
krzywymi powinny by wyznaczone na tyleegto, aby odlegia pozioma pomidzy styczi z poprzedniego punktu
a punktem na krzywej nie przekraczata zattej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istftiej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw poprzechnyloejmuje
wyznaczenie kraedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposaby przeprowadzone frezowanie
nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralnasfaltowej umgliwiato wykonanie kolejnych warstw
konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych gégboraz spadkéw zgodnych z Dokumenia@jojektovy.

Dla sprawdzenia prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownikkazujce pochylenie skarp.
Skarpowniki naley ustawig w odlegtgciach uzgodnionych z #ynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow, wykopow i konstrukcji nawiemach
0 ksztalcie zgodnym z Dokumentaéjrojektovd.

6. Kontrola jakosci Robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania og8ln

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktow wyseclavych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodniewymaganiami
podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie robdt pomiarowych naleprzeprowadzi wedtug nasfpujacych zasad:

— 0$ drogi naley sprawdzé na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

— robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugoi budowanego obiektu.

7. Obmiar Robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DMQQ@O ,Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktowsekgciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysok&iowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Robdét podano w STWIORB DMIO@O ,Wymagania ogolne”

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@ge na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiaréow
geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjefre Wykonawca przedktadazynierowi.

Czynnaci odbioru mog by¢ rozpoczte po przedstawieniu protokotu aktualizacjhgavowej osnowy pomiarowej.
W przypadku niezgodrdoi, cha jednego elementu robét z wymaganiami, roboty w&rej za niezgodne z
Dokumentacj Projektows i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
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Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyzrea punktow wysokiziowych po dokonaniu odbioru
robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cersredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia J&sio
wykonanie wszystkich niezldnych czynnéci okreilonych w niniejszej STWIORB na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych oraz tpkdtow kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne”,

pozyskanie niezjminych materiatéw geodezyjnych,

zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznych pdawidtowego wykonania robot lub
wynikajagcych z przygtej technologii robot;

wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktowsekgsciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
wyznaczenie punktéw roboczego pikietdrasy,

ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylekeeys

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochroch przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

odszukanie i oznakowanie punktow granicznych pasgaivego (przed rozpoeziem robot) — na
podstawie przekazanych szkicow wraz ze wspdingmi,

okazanie granic wigicielom nieruchomgi przylegajcych do pasa drogowego,

wykonanie niezkdnych zgtosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecgmiposnowy geodezyjnej,

wszystkie inne pomiary wynikle z prowadzania robét,

zalazenie osnowy geodezyjnej,

zakup i transport materiatéw i spta,

wykonanie wszystkich niezidnych pomiaréw, prob i sprawdze

oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

Nie wystpuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykanyie prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-I Geodezyjna osnowaquai, GUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysak®mwa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokasciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpegGiK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartagmeé (Dz.U. Nr 3U, poz. 163 z po
Zmianami)

9. OST GG-00.01.02 Zatenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjzacog i

obiektéw mostowych.
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D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zagszczeniem podiga

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odboru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylnia i Odbioru Robét Budowlanycl wymagania
dotyczice wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramaadlizacii zadania;Przebudowa drogi
gminnej nr 114207E w miejscowsci Siemiechow na dzialce nr 556,671,496,94 ebrSiemiechéw
gmina Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robo6t
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robo6t objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB doty@asad prowadzenia robét awanych z wykonaniem koryta
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@a w zakresie ustalonym w Dokumentacji Projektowej.
Zakres robot obejmuje:
- wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zagczeniem podt@ pod drogi, chodniki, zjazdy i pobocza
ulepszone.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORBy godne z obowrzujacymi Polskimi Normami podanymi w
STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robét
Og6lne wymagania dotygee robét podane w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialog”.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kavykonanych rob6t oraz za ich zgodtéa Dokumentagy
Projektows, Specyfikacjami oraz z zaleceniamiyniera.
Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu o0s6éb trzecich;

- ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpieczsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.6. Wspolny Stownik Zaméwiei (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stovanikamowié (CPV) dotycacych przedmiotu zaméwienia
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. Materiaty

Materiaty nie wyspuija.

3. Sprzet

3.1 Ogdélne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Caly sprzt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie, zapewnigym
uzyskanie odpowiedniej jako robot, w szczegolrigi stosowany spet nie maze spowodowé niekorzystnego
wptywu na wigciwosci gruntu podiaa.

Sprzt budowlany powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przezyniera, lub w przypadku braku takich dokumentow
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Sprgt powinien by stale utrzymywany w dobrym
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stanie technicznym. Wykonawca powinien réwniglysponowa sprawnym sprgem rezerwowym,
umazliwiajgcym prowadzenie robét w przypadku awarii gpuzpodstawowego.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania wymafigakasciowych robot
zostan przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4, Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagagodine".

4.2. Transport materiatow

Grunt odspojony przy wykonywaniu koryta nateprzewozé w sposob uniemdiwiajacy wysypywanie si
przewazonego materiatu na dreglub nanoszenie gruntu na kotach samochod6éw nai dtogzdowe. W
wypadku wysipienia zanieczyszczania drég dojazdowych przewgm materialem Wykonawca podejmie
srodki w celu uprztniecia materiatu oraz unientiwienia dalszego zanieczyszczania drég lub poaeiksiszty
tych czynnéci wykonanych przez odpowiednie #ghy lub innych Wykonawcéw wskazanych przezyiniera

5. Wykonanie robot

5.1. 0Ogolne warunki wykonywania Robét

Ogolne wymagania dotygze wykonania robét podano w STWIORB DM 00.00.00 jWagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzeiji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakmi uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane roboty.

5.2. Zasady ogo6lne

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania profilowania i zggzczenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witeejsze przysfpienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podia, jest maliwe wylagcznie za zgogl Inzyniera w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i za@gczonym podizu nie mae odbywé sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowanisorita w planie i profilu powinny hy wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwiaé nachgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisdich nie wgkszych, nk co 10 metréw.

Rodzaj sprztu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakreSposéb wykonania musi byaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powini®y wykorzystany zgodnie z ustaleniami
poczynionymi przez kyniera, tj. woudowany w nasyp lub odwieziony na ypisko i zutylizowany.

Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4

5.4, Profilowanie podioza

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone z wszelkich zanieczyszczadalezy
usury¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoagni

Po oczyszczeniu powierzchni pogko ktére ma b profilowane naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckedaych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu
przed profilowaniem byly, o co najmniej 5 cmigye ni projektowane rgdne podida.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcirpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irtyniera, dowiecé
dodatkowy grunt spehniggy wymagania obowrzujace dla gornej strefy korpusu, w $kb koniecznej do
uzyskania wymaganych ganych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wymaganychednych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wymaganego wskaika zagszczenia podanego w
tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartdci zag:szczania podima (I) bezpdrednio pod konstrukgj
- , . Minimalna wartdg¢ Ig
Minimalna wartdc¢ | dla: dia:
Strefa korpusu chodniki, wyspy dziejce, droga, zatoki
Zjazdy autobusowe
GOrna warstwa o grulsoi 20cm 1,00 1,03
Na gkbokdsci od 20 do 50cm od powierzchni 0.97 100
podiaza ' '

Dla kontroli n@nosci podtaza nasypow naley stosowé procedug badawcz wg PN-S-02205:1998, zat. B. Za
zgody Inzyniera mana prowadzi badania przy iyciu innych uradzei, mapcych maliwosé wyznaczania
wskaznika zagszczenia i modutu wtérnega.E

Dla kontroli na podstawie poréwnania pierwotnegadrnego modutu odksztatcenia, wymagania dla padk
nastpujace:

- dla gruntow sypkich leg 2,2,

- dla gruntoéw spoistych ls 2,0,

- Wartas¢ modutu wtérnego powinna spetdisvymagania zawarte w PN-S-02205:1998, punkt 2.10.
Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego ¢smgzania powinna Iy dostosowana do metody
zagszczania i rodzaju stosowanego sfuz Decydugcym kryterium jest mziwosé zagszczenia gruntu
potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomimadoi. W przypadku zagszczania walcami statycznymi
wilgotnas¢ powinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby normalnepdael i 1l wg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotngi optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartgci:
- w gruntach niespoistych + 2%,
- w gruntach mato §rednio spoistych + 0%, - 2%,
Dla podtaza chodnika i zjazdéw warké wymaganego wskaika zagszczenia powinna wyndsmin. Ii= 1,00.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ky utrzymane w dobrym stanie. zéi po
wykonaniu robét zwgzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipeavinien on zabezpieczypodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przeozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlzdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito w wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jako $ci rob6t

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdaci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganisiog".

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy wykonaniu koryt@a profilowaniu i
zag:szczeniu podiza
Lp. | Wyszczegélnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiaréow
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu lub pasie poszerzenhia
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki porzeczne * 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokéciowe co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych, € w
osi jezdni i na jej kragdziach
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6 Uksztaltowanie osi w planiée * co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych, co 10 m w
osi jezdni i na jej kragdziach

7 Zageszczenie, wilgotn& gruntu podtaa w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, ldez n
rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatatia osi w planie naky wykona: w punktach
gtéwnych tukéw poziomych
uwaga: na zjazdach badania wykéomay zalecé Inzyniera

6.2.2. Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej wicej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3. Rownai¢ koryta (profilowanego podi@)

Rowna¢ podiwng koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovs lata zgodnie z norm
BN-68/8931-04.

Réwnai¢ poprzeczne nahy mierzy¢ 4-metrowy tatg a dla poszerzetaty dostosowasmndo szerokéci koryta.
Nieréwnaici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego paadtopowinny by zgodne z DokumentagjProjektovy z
tolerancy

+0,5 %.

6.2.5. Rz¢dne wysokéciowe
Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczatO cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mee by przesurgta w stosunku do osi projektowanej cceéj niz £5 cm.

6.2.7.  Zageszczenie koryta

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podeo okréglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy I.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdéw odksztatcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszté@ceokrellonych zgodnie z norm PN-S-02205:1998,
zal. B. nie powinna hywi¢cksza od:

- dla gruntow sypkich le& 2,2,

- dla gruntow spoistych lg 2,0,

- Wartas¢ modutu wtdrnego powinna spetdiswymagania zawarte w PN-S-02205:1998, punkt 2.10
Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego ¢smgzania powinna Iy dostosowana do metody
zagszczania i rodzaju stosowanego sfuz Decydugcym kryterium jest mziwosé zagszczenia gruntu
potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomimadoi. W przypadku zagszczania walcami statycznymi
wilgotnos¢ powinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg préby normalneprdae i 11 wg PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotn&i optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartdci:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato §rednio spoistych + 0%, - 2%,
Wskaznik zag:szczenia naley sprawdzé wedtug BN-77/8931-12, przynajmniej w dwoch punktaeybranych
losowo na kadej dzialce roboczej. Zagzczenie nalegy kontrolowa na podstawie normalnej proby Proctora,
wedtug PN-88/B-04481 (metoda | lub II).
Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naley bada przynajmniej dwukrotnie na keej dziatce roboczej.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podica)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie.

7. Obmiar rob6t
Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wygaaia ogdine”
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Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy (At wykorytowanego, wyprofilowanego i zesgczonego podia
gruntowego.

8. Odbidr robét

Podilae podlega odbiorowi gzciowemu wedtug zasad okienych w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
Ogoblne”.

Badania przy odbiorze polegapa sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnygirzeprowadzeniu
pomiaréw dla sprawdzenia wymogow podanych w punécie

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robét z wymaganiami, roboty wersaj za niezgodne z
Dokumentagcj Projektows i Wykonawca zobowgizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
Ogdlne wymagania okétajace podstaw ptatnagci podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Placi sk za metr kwadratowy (fhkorytowania wraz z profilowaniem i zesgczaniem podia.
Cena jednostki obmiarowej jest gauredniony dla zalaonego sposobu wykonania i obejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rbb@az Programu Zapewnienia Jé&io
— dostarczenie niezdnego spratu,
— zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznychpoawidtowego wykonania robét lub
wynikajagcych z przygtej technologii robot;
- wykonanie korytowania,
— profilowanie koryta,
— zagszczenie koryta,
- zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie piko
— ewentualne osuszenie zawilgoconych wykopéw,
— odwdz nadmiaru ziemi na wysypisko wraz z utylizacj
— uporzdkowanie terenu robdt; wywoz odpaddéw na wysypiskazwz kosztami utylizacji lub na
miejsce przystosowane do skladowania poza tereneowly,
— wykonanie wszystkich niezbdnych pomiaréw, préb i sprawdze
- oznakowanie Robét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeae wilgotndgci

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résehnawierzchni planografem i at
4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu

5. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania.
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D.04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konalcyjnych
1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odloru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylnia i Odbioru Rob4t Budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramaadlizacji zadania;Przebudowa drogi gminnej
nr 114207E w miejscowsci Siemiechéw na dziatce nr 556,671,496,94 @brSiemiechéw gmina Widawa”

1.2.Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob&d&wlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob4t wyenionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres Rob6t objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét zwanych z oczyszczeniem

i skropieniem warstw konstrukcyjnych przedadaiem nasipnej warstwy nawierzchni.

Zakres rzeczowy obejmuje:

— oczyszczenie warstw konstrukcyjnych,

— skropienie warstw konstrukcyjnych nie bitumicznyctemulsy asfaltovs sredniorozpadow (podbudowa
z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie)

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia g zgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjamodanymi w STWiORB
DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5.0g6lne wymagania dotycgce Robd6t

Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiaing”.

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgod§toz Dokumentag Projektova,
STWIORB i poleceniami liyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpieczsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizaciji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowié (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stovaikamowié (CPV) dotycacych przedmiotu zamdéwienia
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB DM 00.00.00.
~Wymagania ogolne”.
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2.2.Podstawowe wymagania dotycgce materiatow

Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawidiat musa by¢ zaakceptowane przez zymiera i musz
posiadé Aprobat Techniczia IBDiM.

Do kazdej ilosci jednorazowo odbieranej partii lepiszczaatabna powinna hydeklaracja zgodrigi z Aprobag
Techniczi na wyréb.

2.3.Emulsja asfaltowa

Do skropienia warstw konstrukcyjnych niebitumicznycnaleey uzy¢ emulsg asfaltows kationowy
sredniorozpadow K-2 o wiaciwosciach zgodnych z ,Warunki Techniczne. Drogowe Kiatiwe Emulsje
Asfaltowe EmA-99”, IBDIM Warszawa 1999, Zeszyt 68TWIiORB.

Tabela 1.Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowegdniorozpadowej K2:

Lp. |Wiasciwosci Metoda badania Wymagania
1 Zawartdé lepiszcza,% wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.3 50-70
2 Lepkas¢ wg EnglerdE wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.4 >3

3 Lepkas¢ BTA, ¢ 4 mm, s wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.5 <15

4 Jednorodn&, % ¢ 0,63 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,10

5 Jednorodn&, % ¢ 0,16 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,25

6 Sedymentacja, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.8 <5,0

7 Przyczepn& do kruszywa, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.9. > 85

8 Indeks rozpadu wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.10. 800 13

Do skropienia warstw konstrukcyjnych bitumicznyclalay uzy¢ emulsi asfaltows kationows modyfikowary
szybkorozpadowo wiasciwosciach zgodnych z ,Warunki Techniczne. Drogowe Kabwe Emulsje Asfaltowe EmA-
99", IBDIM Warszawa 1999, Zeszyt 60 i STWIORB.

Tabela 2.Wymagane parametry emulsji kationowej K1-70 MP

. . Wymagania
Lp. |Parametr jedn. Metoda badania K1y-7OI8IP
1. | Zawartd¢ lepiszcza, [%0] pkt. 5.2. 69 - 71
2. Lepka¢ wg Englera, [°E] pkt. 5.4. -
3. |Lepkas¢ BTA ¢ 4 mm, [s] Warunki pkt. 5.5. >7
4. | Jednorodn&, % ¢ 0,63 [mm] Techniczne, | pkt. 5.6. <0,20
5. | Sedymentacja, [%0] zeszyt 60 pkt. 5.8. <5,0
6. Przyczepn& do kruszywa, [%] pkt. 5.9. > 85
7. Indeks rozpadu, [9/1004] pkt. 5.10. <90

2.4.Przechowywanie materiatéw
Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olginia jego jakéci. Lepiszcze naley
przechowywa w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przedgpesh wody i zanieczyszczeniem.
Warunki przechowywania:
— czas sktadowania emulsji nie powinien przekracaniesicy od daty jej produkciji,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinnatiysza nk 3°C.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania og6ine”.
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3.2.Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni
Do oczyszczania warstw nawierzchni rglestosowa szczotki mechaniczne. Zalecag sizycie urzdzen
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinnavisgkonana z twardych elementéw czysmmzch i shizy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczysacpezylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiadé mickkie elementy czyszaze i sheyé do zamiatania. Zalecaesiuzywanie szczotek wyposganych
w urzadzenia odpylajce.
Sprzt pomocniczy:

- sprzarki,

—  zbiorniki z wod,

— szczotki eczne,
lub inny sprzt zaakceptowany przezdyniera.
3.3.Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuwzywaé skrapiarl lepiszcza wypos@ng dodatkowo w langdo recznego
spryskiwania. Skrapiarka powinna d&dywyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg
na sprawdzanie i regulowanie rgm®ijagcych parametrow:
- temperatury rozktadanego lepiszcza,
cisnienia lepiszcza w kolektorze,
obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,
- predkosci poruszania giskrapiarki,
- ilosci lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien oyzolowany termicznie tak, aby bylo mliwe zachowanie statej
temperatury lepiszcza.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleragejl0% od ilégci zalazone).
W miejscach trudnodoginych naley stosowa koncowkg (lanc) polaczor ze skrapiark do rcznego skropienia.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagdlne”.

4.2. Transport emulsji

Transport emulsji powinien odbywaie w cysternach samochodowych.

Dopuszcza sistosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowy@ysterny przeznaczone do przewozu emulsji
powinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej ni 1 n¥, a kada
przegroda powinna miavykroje umaliwiajace przeptyw emulsji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone donsportu lub sktadowania emulsji powinny ¢byzyste

i nie powinny zawier&resztek innych lepiszczy.

Transport wody powinien odbywaic w typowych czystych beczkowozach.

5. Wykonanie Robo6t

5.1. Og6lne warunki wykonywania Robét

Ogoblne zasady wykonywania Rob6t podano w STWIORB @M0.00 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakei uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichella wykonywane roboty.

5.2.0czyszczenie warstw hawierzchni

Oczyszczenie polega na usgoiu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przyyaiu szczotek mechanicznych, a w
razie potrzeby wody pod d&iieniem. W miejscach trudno degghych naley uzywaé szczotek g¢cznych.
Zanieczyszczenia stwardniate, niegta s¢ usuraé mechanicznie, naty usuné rgcznie za pomacdostosowanego
sprzitu. Na terenach niezabudowanych b&rpdnio przed skropieniem, nawierzahimnozna oczyci¢ sprzonym
powietrzem.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni
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Warstwa przed skropieniem powinnattpczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy bytaywana woda to skropienie lepiszczemz@masipi¢ dopiero po wyschrciu
warstwy.

Skropienie warstwy mi rozpocgé sic po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Temperatura emulsji asfaltowej przy skrapianiu powai midcic¢ sie w przedziale 20 do 40°C.

Skropienie powinno kyréwnomierne, a il& rozkltadanego lepiszcza po odparowaniu wody powinytaréwna
ilosci zatazonej w p.5.3.1.

Skropiona emulgj asfaltows warstwa powinna kypozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okregzhgidny
do catkowitego rozpadu emulsji i odparowania wodymailsji.

Dla skropienia warstw niebitumicznych uémie nasfpnej warstwy mee nasipi¢ po 24 godzinach, po rozpadzie
emulsji i odparowaniu wody, natomiast dla skropgemiarstw bitumicznych uf@nie nasfpnej warstwy moe
nastpi¢ po godzinie, po rozpadzie emulsji i odparowaniwdyo

Przed uleeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wiyawca powinien zabezpie@zyskropion
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezlgdny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny lpyzez Wykonawg naprawione.

5.3.1. Zuycie emulsji
Orientacyjne z#iycie emulsji asfaltowej kationowej zgodnej z wymaigani pkt. 2.3 do skropienia warstw
odpowiednio:

— podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0,5+ 0,7 kg/n,

— pofgczenie nowych warstw (podbudowa-gwgca-scieralna) 0, 0,3 kg/nf.
Przy wykonywaniu skropienia warstw nawierzchni dmbgkategorii ruchu KR -36 nalery przestrzega zasady
skrapiania jak najmniejgzlosciag emulsiji.
Jezeli do skropienia zostata zyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powirtng pozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedhy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody
z emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

6. Kontrola jakosci Robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganisiog”.

6.2.Badania i kontrola przed przystapieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadpirobne skropienie w celu okienia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i ghkeaia wymaganej iléci lepiszcza w zalanosci od rodzaju i stanu
warstwy przewidzianej do skropienia. Doktadnezymie emulsji powinno by ustalone na odcinku prébnym,
w zaleznosci od rodzaju warstwy (poza budeww miejscu zaproponowanym przez Wykonawezaakceptowanym
przez Ireyniera).

6.3.Badania i kontrola w czasie rob6t

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna bgparta na atestach producenta (deklaracja zgogrmotym, ze Wykonawca powinien
kontrolowa dla kadej dostawy asfaltowej emulsji kationowej lepkavg EmA-99. Wyniki bada powinny by
zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt.2.3.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnsci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodn& skropienia powinna l#ysprawdzana wizualnie.

Kontrolg ilosci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody zyalevykona& wediug metody podanej
w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaceaitdsci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Badanie
nalery przeprowadz& kazdorazowo przed rozpoeziem pracy skrapiarki w danym dniu oraz wgei dnia w
przypadku zmiany parametréw skrapiarki.

7. Obmiar robot
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7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiIORB DMO®O ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostly obmiarows jest jeden metr kwadratowy @n oczyszczonej i skropionej powierzchni zgodnie
z Dokumentagj Projektovy.

8. Odbidr Robat

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Robdét podano w STWIORB DMOMO ,Wymagania ogoine”.

8.2. Sposob odbioru robét

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynikid& z biezacej kontroli emulsji, iléci roztozonego
lepiszcza, deklaracje zgodiwd producenta.

Odbioru dokonuje laynier na podstawie wynikéw bagl&Vykonawcy i og¢dzin warstwy.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robét z wymaganiami, roboty w&ersj za niezgodne
z Dokumentagj Projektovg i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st za jeden metr kwadratowy {n wykonanego i odebranego oczyszczenia i skropiemastw

konstrukcyjnych po dokonaniu odbioru rob6t wg pun&t

Cena jednostkowa jest ceasredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robbaz Programu Zapewnienia J&kio

- zakup i dostarczenie wszystkich niedhych materiatow,

— zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznychpdowidtowego wykonania robdt lub wynikaych
Z przygtej technologii robot,

— mechaniczne oczyszczenie zBaj niej potaonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem woadl lub wzyciem spezonego powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysagcze

— zakup i transport lepiszcza, napetnienie nim skuaghi oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem wdiozgodnie z pkt.5.3.1,

— uporzdkowanie terenu robdét,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w STWiORB.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasfiltow.

2. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Wyraaga dla asfaléw drogowych..

3. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Maxchnie asfaltowe. Wymagania.

10.2. Inne dokumenty
4. "Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdiorozktadanego lepiszcza i kruszywa". ZaleconeepriDDP
do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia -029@3.

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry

str. 37

90-368 tod Al J. Pitsudskiego 7 m 19



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd&wlanych D.04.03.01.

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsjaltsve EmA-99, IBDIM - 1999.
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D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylnia i Odbioru Rob6t Budowlanych wymagania
dotyczce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaslizacji zadania;,Przebudowa drogi
gminnej nr 114207E w miejscowsci Siemiechéw na dziatce nr 556,671,496 aftr Siemiechdéw gmina
Widawa”

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid®wvlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymigmych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyeasad prowadzenia Robét zeanych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie M&#6102.
Zakres rzeczowy obejmuje:
— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizmga@ mechanicznie o uziarnieniu 0/31,5
mm grubdci 10 cm — konstrukcja nawierzchni jezdni
— poszerzenie istnigfej nawierzchni z kruszywa famanego stabilizowanegechanicznie o
uziarnieniu 0/31,5 mm gruba 15 cm
— zaklinowanie wykonanej podbudowy masineralno-bitumiczaw ilosci 50 kg/m2

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowangegnechanicznie— warstwa zagszczonej mieszanki, ktora
stanowi warstw nasna nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostate okgtenia podstawowe podane w niniejszej STWIORRzgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
normami i z definicjami zamieszczonymi w STWIORB [.00.00 "Wymagania ogélne".

1.5. Og6Ine wymagania dotycrce Robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiag”.
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za j@kdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovy,
STWIORB i poleceniami liyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robét budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;

— ochronysrodowiska;

- warunkow bezpieczsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowia (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Stovanikamowi@é (CPV) dotycacych przedmiotu zamoéwienia
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania padam STWIORB DM 00.00.00
"Wymagania ogolne".
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2.2.Podstawowe wymagania dotycgce materiatow
Wszystkie materiaty ayte do budowy powinny pochodztylko ze zr6det uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera.

2.3. Kruszywo
Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa farganstabilizowanego mechanicznie jest kruszywo taman

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzsbcych i bez domieszek gliny.
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Wymiar najwekszego ziarna nie nae przekracza2/3 grubdgci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tabeli 1.

Tabela 1 Wiasciwosci kruszyw tamanych przeznaczonych do wykonanicopddwy

Kruszywa
Lp Wyszczegolnienie tamane dla Badania
' wiasciwosci warstwy wedtug
podbudowy
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 PN-B-06714-[15
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wdej niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714-16
%(m/m), nie wgcej niz 35
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie wgej niz PN-B-04481
1
5 | Wskanik piaskowy po giciokrotnym zagszczeniu metag! lub 11 BN-64/8931-01
wg PN-B-04481, % od 30do 70
6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnd¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, niegeej niz 35
b) scieraln@g¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotéw, niequej PN-B-06714-42
niz 30
7 | Nasikliwo$¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodporné&, ubytek masy po 25 cyklach zarmaaia, %(m/m), PN-B-06714-19
nie wiccej niz 5
9 | Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % (m/m), nie wicej niz PN-B-06714-37
- PN-B-06714-39
10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na S%(m/m), nie PN-B-06714-28
wiecej niz 1
11 | Wskeanik nosnosci wye mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy:ni
a) przy zagszczeniud = 1,03 (droga gtéwna, konstrukcja
nawierzchni wysp) 120 PN-S-06102
2.4. Woda

Do zwilzania kruszywa stosujegsivode spetniagca wymagania PN-B-32250.

2.5. Kontrola jakosci materiatéw w okresie dostaw
Kontrola jakaci materiatéw polega na przeprowadzeniu liadech fizycznych materiatdw na reprezentatywnych
prébkach dla partii kruszywa i poréwnaniu wynikéwymaganiami okrdonymi w p.2.3.
Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z podang@dita do wykonania podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznig gozytywne wyniki badania 8nosci ptyta VSS, oceniane zgodnie z wymogami p.5
niniejszej STWIORB.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".
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3.2.Sprzet do wykonania podbudowy
Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa tamansgigbilizowanego mechanicznie nalestosowd nasgpujace
rodzaje spratu:

- spycharki lub réwniarki do rozktadania i profilania warstwy

- przewdne zbiorniki na woel, wyposaone w urzdzenia do rownomiernego dozowania wody

- walce ogumione, stalowe lub wibracyjne i piytipracyjne do zagszczania,
- inny sprat zag:szczagcy, zapewniajcy uzyskanie wymaganego wskika zagszczenia w miejscach trudno
dospnych, zaakceptowany przezymiera,

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymamagoine".

4.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa nie odbyw& sie samochodami samowytadowczymi w sposéb zabezpiggzae przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagdaadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogdblne warunki wykonywania Robo6t

Ogolne zasady wykonania Robét podano w STWIORB MN0®@.00 "Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi lynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzenji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakoi uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichellg wykonywane roboty.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczaiezyn uktada na odpowiednio przygotowanej
warstwie odsczapcej zgodnie z STWIORB D 04.02.01 oraz na odpowidwyprofilowanym podtau gruntowym
zgodnie z
D 04.01.01.

Jezeli podiaze wykazuije jakiekolwiek wady, to powinny bgne usunite wg zasad zaakceptowanych przegiera.
Podbudowa powinna Bywytyczona w sposob umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentarojektove lub
wg zalecé Inzyniera z tolerancjami okénymi w niniejszej STWIORB.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza& w mieszarkach
stacjonarnych gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczng zapewnienia
jednorodnéci materiatu nie dopuszcza sivytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegilifnakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna ¢byd razu transportowana na miejsce wbudowania ws&po
przeciwdziatajcy segregacii i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna grédgo

zag:szczeniu byla rowna gruka projektowanej. Warstwa podbudowy powinna byztazona w sposob zapewniay

oshkgniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segreghkiejszywa
nalezry przed zagszczeniem wymietikruszywo na materiat o odpowiednich vevosciach.

Przed zagszczeniem raxielane kruszywo naky wyprofilowat do spadkéw poprzecznych i pochylpodtuznych

wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasiefifmeania naley wyrowna lokalne zagibienia za pomac
ciezkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.5 Zagszczenie podbudowy
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Podbudow nalery zag:szcz& walcami ogumionymi, wibracyjnymi gtadkimi. W ostétj fazie zagszczania naley
sprawdzt profil szablonem. Zaggzczenie podbudowy nale wykonywa warstwami przy zachowaniu wilgotém
optymalnej.

Zageszczenie podbudowy powinnodgdwnomierne na catej szerak.

Zageszczenie kontroluje siptytg VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia.

a) négnos¢ podbudowy po jej zagzczeniu badana wg ,Instrukcja badaodiaza gruntowego ¢zé¢ 2" (badanie
piyta VSS osrednicy 30 cm) powinna odpowiatlavarunkom podanym w tabeli 2.

Tabela. 2Wymagania dla rimosci warstwy podbudowy

Podbudowa z kruszywa o wskaku | Minimalny modut odksztatcenia mierzony piyt

NOSNOSCI Wiy o srednicy 30 cm, MPa

nie mniejszym ri pierwsze obaizenie, i drugie obcizenie, &
120 (droga gtéwna, wyspy dziek) 100 180

Dla zakladanego ohgienia ruchem modut odksztalcenia mglewyznaczy dla przyrostu obaienia
od 0,15-0,25 MPa, a kacowy nacisk 0,45 MPa.

AP — r@nica nacisku w MPa
AS — przyrost osiadeodpowiadajcy tej ré&znicy naciskéw w milimetrach
D —srednica ptyty w milimetrach

b) wskanik zag:szczenia lo mierzony plytvSS zgodnie z zakmosci:

powinien mi€ wartas¢ nie wieksz niz 2,2.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie. Koszt
napraw wyniktych z niewkgiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Ogdlne zasady kontroli jaka Rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganiélog".

6.2. Badania przed rozpocgciem rob6t

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
podbudowy i wyniki tych badaprzedstawd Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania ¢evmny obejmowa
wszystkie wtdciwosci kruszywa okréone w pkt.2.3.

6.3. Badania w czasie robo6t

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres badaprzy wykonywaniu podbudowy z kruszywa tamanegdiktawanego
mechanicznie.

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@a | Maksymalna powierzchnia
na dziennej dziatce |podbudowy przypadaga na
roboczej jedno badanie (M)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 600

2 | Wilgotnas¢ mieszanki
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3 | Zag:szczenie warstwy 2 1000

4 | Badanie wisciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt. 2.2.3  dlazkiej partii kruszywa i przy Kalej zmianie kruszywga

6.3.1. Uziarnienie mieszanki
Kontrola uziarnienia rozimnego kruszywa powinna &yprzeprowadzana 2 razy nazBej dziennej dziatce
roboczej za pomacanalizy sitowej. Probki natg pobier& losowo z roztaonej warstwy, przed jej zagzczeniem.

6.3.2. Wilgotnagi¢ mieszanki

Wilgotnos¢ materiatu kontroluje siwg PN-B-06714/17; do kontroli naig pobieré 2 prébki z kadej dziennej
dziatki roboczej. Wilgotn& mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrdonej wg préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Odchylenia odyathdici optymalnej nie powinny przekraczaartasci: +0%,
-2%.

6.3.3. Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmugce ocer wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2. naly bad& dla kadej
partii kruszywa i przy kadej zmianie kruszywa. Probki do badaetnych powinny by pobierane losowo w
obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Tabela 3 Czstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 | Szerokd¢ podbudowy 10razy nalkm
2 | Rownai¢ podiwzna w sposob cigly planografem albo co 20 m data kerdym pasie ruchd
3 | ROéwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 [Rzdne wysokéciowe co 20 m na odcinkach prostych i co 10 m na tukacbsi jezdni i na
6 | Uksztaltowanie osi w planié* jej krawedziach
7 | Grubdg¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej raz na
400 nf
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.1. Szeroké¢ podbudowy
Kontrola szerokéci podbudowy i jej obramowania polega na berpdnich pomiarach, co 100 m. Szer@ko
podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.2. Réwndé¢ podbudowy

Kontrola réwndci w przekroju podtanym mierzona 4-metroyvtaty zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m;
dopuszczalne nieréwia pod tag 10 mm.

Kontrola réwndci poprzecznej mierzona 4-metrgwaty zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne
odchytki pod tag 10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje kitg profilowa z poziomig, co 100 m.
Dopuszczalne odchytki spadki0,5%.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe
Kontrola rzdnych niwelety za pomadnstrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchyiém, +0 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy
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Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie s@zana, co 100 m oraz dodatkowo w punktach gtéwnych
tukéw poziomych. @ podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz
+5cm.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjcksze odchylenia cech geometrycznych od démgch w pkt.
6.3. powinny by naprawione przez spulchnienie, wyréwnane i povigdzagszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédigprojektowanej o wicej niz 5cm to Wykonawca powinien na
wiasny koszt poszerzypodbudow przez spulchnienie warstwy na pelyicbokas¢ do potowy szerolai pasa ruchu,
dotazenie materiatu i ponowne zggzczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vertfim grubéci Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny lynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstanpdpowiedni glebokas¢ zgodnie z
decyzj Inzyniera, uzupetnienie nowym materiatem o odpowidumitsciwosciach i ponowne zagzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wgkiu tych Robét nagti ponowny pomiar i ocena grusm
warstwy na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar Rob6t

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMOMO ,Wymagania ogoélne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest jeden metr kwadratowy @inwykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa fargane
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentagpjektovd.

Obmiar nie powinien obejmowadodatkowych powierzchni nie wykazanych w Dokumetdrojektowej z
wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przezzyimera na pimie. Nadmierna gruldé Ilub nadmierna
powierzchnia warstwy w stosunku do Dokumentacjij&ktmwej wykonana bez pisemnego upémiania Irzyniera
nie maze stanowd podstawy do roszcae dodatkow zaptat.

8. Odbidr Robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWIORB DMO®@O "Wymagania ogdine".

8.2. Spos6b odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentayojektovs i STWIORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozyhe.

W przypadku niezgodsai, cha jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty w&rej za niezgodne z
Dokumentacj Projektovy i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Placi sk za jeden metr kwadratowy @inwykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa targanstabilizowanego
mechanicznie po dokonaniu odbioru robét wg punktu 8

Cena jednostkowa jest cewsredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jé&io

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— 0znakowanie miejsca robat,
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- zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznychpdvidtowego wykonania rob6t lub wynikaych z
przyjetej technologii robét,

— zakup i transport kruszywa na miejsce sktadowania,

— przygotowanie kruszywa,
— transport i rozléenie kruszywa,

- profilowanie,
- zagszczenie,

— utrzymanie podbudowy,
— badania materiatéw, opracowanie recepty, wykonaigetednych bada i pomiarow,
- wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw, préb i bada

— wykonanie pomiaru inwentaryzacji geodezyjnej przpd wykonaniu podbudowy,
— uporzdkowanie terenu Robat,
— oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robo6t i jegoymanie.

10. Przepisy zwazane

10.1 Normy

. PN-B-04481

. PN-B-06714-12
. PN-B-06714-16
. PN-B-06714-16
. PN-B-06714-17
. PN-B-06714-18
. PN-B-06714-19
. PN-B-06714-26
. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-EN 1744-1
12. PN-B-06714-42
13. BN-77/8931-12
14. PN-S-06102:1997
15. BN/8931-01
16. BN-68/8931-04

O©CO~NOOUITAWNP

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébek grun

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.

Ozane zawart&i zanieczyszczeobcych
Ozaae sktadu ziarnowego

Ozanie ksztaltu ziarn

Ozaaie wilgotndci

Ozaae nagkliwosci

Ozaae mrozoodporrici metod, bezpdéredni
Ozaae zawart&i zanieczyszczeorganicznych
Ozaae zawart@i siarki metod bromowg
©zaaie rozpadu krzemianowego

Badania chemicznychdstarosci kruszyw - Analiza chemiczna

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralndgci w bebnie Los Angeles
Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu

Drogi samochodowe. Podbudokvyszyw stabilizowanych mechanicznie
Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego.

Drogi samochodowe. Pomiar réenonawierzchni planografem i tat

sInstrukcja Bada Podieza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych —¢&Z 2. Zakcznik” GDDP, Warszawa

1998 r.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDIM 1997.
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejsprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43rdal14 maja 1999 r.
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D.05.03.05. Warstwdcieralna z betonu asfaltowego

1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbbdru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \&ydmia i Odbioru Robét Budowlanychwymagania dotyege
wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramachizeaji zadania;Przebudowa drogi gminnej nr 114207E
w miejscowdici Siemiechéw na dzialce nr 556,671,496,94 @brSiemiechéw gmina Widawa”

1.2.Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdd@nvlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego zgodnie z Dokuméafamjektovy. Zakres rzeczowy obejmuje:

wykonanie warstwycieralnej z betonu asfaltowego AC 11 S 50/70 KRfte®aci 5 cm - drogi gminne, zjazdy.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB zgodne z definicjami podanymi w STWIORB DM 00.@,&Vymagania
0go6lne" oraz w odpowiednich Polskich Normach.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce Robét

Ogodlne wymagania dotygeze robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,WymaganiOg'.
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jek@h wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektov,
STWIORB i poleceniami tryniera.

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

e organizacji robét budowlanych;

« zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

ochronysrodowiska;

warunkow bezpiecZstwa pracy;

zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne".

1.6. WspdIny Stownik Zaméwiea (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stovanikaméwi@ (CPV) dotycacych przedmiotu zamdwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne".

2. Materialy

2.1. Wymagania og6lne

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudew STWIORB DM 00.00.00
-~Wymagania ogoélne".

Poszczeg6lne rodzaje materiatldw powinny pocliarizirédet zatwierdzonych przezAyniera. W przypadku zmiany
pochodzenia materiatu nale po wykonaniu odpowiednich baggonownie wykonabadanie typu zgodnie z zapisami
PN-EN 13108-20.

2.2. Kruszywo
Rodzaje materiatow stosowanych do mieszanki minerasfaltowej na warstwécieralry podano porikj.
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Tablica 1a.Wymagane wigciwosci kruszywa grubego do warstégieralnej z betonu asfaltowego.

Wymagania w zalencsci od kategorii

Punkt PN- AT ruchu
EN 13043 Wiasciwosci kruszywa
KR1-2
4.1.3 Uziarnienie (wedlug PNEN 9331), kategoria co najmniej: Gc 85/20
Tolerancja uziarnienia;
4.1.3.1 |odchylenia nie wiksze nk wg kategorii: Gaons
414 Kategoria maksymalnej zawasto pytow (wedtug PN- f
T EN 93:1): 2
Kategoria maksymalnej wako wskanika ptaskdci
4.1.6 (wedtug PN-EN 933-3) lub wskaika ksztattu (wediug Flos lub Shs

PN-EN 933-4) kruszywa:

Kategoria procentowej zawagtm ziaren o powierzchni
4.1.7 przekruszonej i tamanej (wedtug PN-EN 933-5), co Chbeklarowana
najmniej:

Odporng¢ kruszywa grubego na rozdrabnianie, kategg
422 maksymalnej wartii wspotczynnika Los Angeles LA3o
(wedtug PMEN 109°-2, rozdziat )):

Odporng¢ na polerowanie kruszywa (badana na

423 normowej frakcji kruszywa do mieszanki mineralno- PSV.
e asfaltowej) wedtug PN-EN 1097-8, kategoria nizsaa Deklarowane
niz:
43.1 Gestas¢ ziaren (wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub deklarowana przez producenta
4.3.3 Gestas¢ nasypowa (wedtug PN-EN 1097-3) deklarowana przez producenta

Kategoria maksymalnej wakci nasikliwosci (wedtug )
4291 PN-EN 1097-6 zatznik B) Wer0,5"

42992 Kategoria maksymalnej wakci mrozoodpornéci wedtug =2
7" |PN-EN 136°-1 2

4212 Kategoria maksymalnej wakci odporndci na ,zgorzel

stoneczyp" bazaltu (wedlug PN-EN 1367-3 i 1367-2): SBia
432 Sktad chemiczny - uproszczony opis petrograficzny deklarowanv przez producenta
52 |wedtug PMEN 9323 yprzezp
Grube zanieczyszczenia lekkie, kategoria maksymalne
4.3.3 zawartdci sktadnikow grubych (wedtug PN-EN 1744-1 m.p0,1
14.2):

4341 Rozpad krzemianowyuzla wielkopiecowego

chtodzonego powietrzem wedtug PN-EN 1744-1, p.19 wymagana odporrio
Rozpadzelazowyzuzla wielkopiecowego chtodzonego
4342 | owietrzem wediug PN-EN 1744-1 p. 19.2 wymagana odporrio
4343 Statas¢ objetosci kruszywa zzuzla stalowniczego wedtug Vv
272 | PN-EN 1744-1 p. 19.3, kategoria niezsya ni: 35

3 Jereli nasikliwosé jest wiksza, to kryterium przydatéol stanowi mrozoodpordé wedtug p. 4.4.2 w
przeciwnym razie mrozoodporéiomozna poming.

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
Al. Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L6dzZ

str. 48



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robad@xlanych D.05.03.05.

Tablica 1b. Wymagane wixiwosci kruszywa drobnego lub oagtym uziarnieniu do D<8 mm warstwy
$cieralnej z betonu asfaltowego

Punkt PN-EN Wyn:jalgania w_zalz‘ea;:os’ci
13043 Wiasciwosci kruszywa od kategorii ruchu
KR1-2
413 Uziarnienie wedlug PN-EN 933-1, G:85: G,90
wymagana kategori
Tolerancja uziarnienia,
4132 odchylenie nie wiksze nk wedtug kategori GreNR
4.1.4 Kategoria maksymalnej zawasto pytow (wedtug PN-EN 933-1): fi6
415 Jaka¢ pylu wedlug PN-EN 933-9, kategoria nieasga nk: MBg10
418 Kanciasté¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933-6, ro8(z E
- kategoria nie risza nk: csDeklarowana
Gestas¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, deklarowana przez
42.7.1
rozdz. 7, 8 lub producent
433 Grube zanieczyszczenia lekkie, kategoria maksymabeartgci Mipc0.1
"~ sktadnikow grubych (wedtug PN-EN 1744-1 p. 14.2): LPC

2.3. Wypelniac

74

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warsfsieralnej nalgy stosowa wypetniacz zgodny z taketr 2,

Tablica 2. Wymagania wobec wypetiacza do warstigieralnej z betonu asfaltowego

Punkt PN-EN Wymagania w zaleosci od
un - $CIWOSCI i kategorii ruchu
13043 Wiasciwosci wypetniacza 9
KR1-2
o i i zgodne z tablig 24
5.2.1 Uziarnienie wedlug PN-EN 933-10 PN-EN 1304
5.2.2 Jaka¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie i8ya ni: MBg10
5.3.1 Zawartag¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie wgza ni: 1 % (m/m)
5.3.2 Gestas¢ ziaren wedtug EN 1047 deklarowana przez produce
5331 Wolne przestrzenie w  suchymgagzonym v
o wypetniaczu wedtug PN-EN 1097-4, wymagana kategor 28/45
53392 Przyrost  temperatury ¢ghhienia wedlug PN-EN 1317 Aren8/25
1, wymagana kategoria
541 Ilfozpus_zczalm_z_i w ‘\{vod2|e wedlug PN-EN 1744-1, WS,
ategoria nie risza ni:
543 Zawart@d¢ CaCQ w wypetniaczu wapiennym cC
" wediug PN-EN 196-21, kategoria nigsga ni: 70
Zawartae wodorotlenku wapnia w  wypetniad
544 mieszanym, wymagana kategoria: Ka20, Ks10 lub Kepexarowang
.Liczba asfaltowa" wedlug PN-EN 13179-2,
552 wymagana kategori BNbewaronana
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2.4. Asfalt
Nalezy stosowad asfalt drogowy 50/70 dla ruchu KR1-2 zgodnie 2mpoPN-EN 12591:2004.
Wymagane jest orzeczenie zgoéltie PN-EN 12591:2004 dla kdej dostawy (dla kalej cysterny).

Asfalt powinien spelniawymagania podstawowe podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltu stosowanego do war&tieyalnej z betonu asfaltowego

Lp. Wihasciwosci Metoda Rodzaj asfalt
KR1-2
50/70
Wiasciwosci obligatoryjne
1 |Penetracjaw zC [0,1 mm | PN-EN 142¢ 50+7(
2 |Temperatura mknienia [°C] PN-EN 1427 46+54
3 |Temperatura zaptonu, nie mnieg [°C] PN-EN 22509. 23C
4 ﬁ;wartcsc sktadnikow rozpuszczalnych, nie nigj [% m/m]| PN-EN 12592 99
5 @ﬁl:aerj\a;]gasy po starzeniu (ubytek lub przyrost) r [% m/m] | PNEN12607-1 05
6 |Pozostata penetracja po starzeniu, nie mni [%] PN-EN 142¢ 50
7 |Temperatura ngknienia po starzeniu, nie mnieg [°C] PN-EN 14z7 48
Wiasciwosci specjalne krajow
Zawartg¢ parafiny, nie wicej niz [%] PN-EN 12601-1 2,2
Wzrost _t.emperatury reknienia po starzeniu, nie [%] PN-EN 1427 9
wiecej niz
10 |Temperatura tamliwgei, nie wiecej niz [°C] PNEN 12593 -8

2.5.Srodek adhezyjny
Nalezy zastosowasrodek adhezyjny zaakceptowany przeziiera na podstawie wynikow badaieszanki.
Pochodzenie, rodzaj i vieiwosci powinny by deklarowane.

2.6.Materialy do uszczelnienia padczai i kraw edzi
Do uszczelnienia:
» Spoin podtuznych warstwyscieralnej paséw wykonywanych wadym czasie naly stosowé emulsg asfaltovs
wedtug PN-EN 13808 lub inne lepiszcza (asfalt maag) wedtug norm zaakceptowane przezyhiera
e Spoinstanowicych pohczenia rénych materiatléw lub patzenie warstwy asfaltowej z ydzeniami obcymi
w nawierzchni lubg ograniczajcymi oraz zdcza poprzeczne pasow (pceenie dziatlek roboczych), naje
stosowa materialy termoplastyczne $tay asfaltowe wedtug norm;
0 gruba¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \si(n@e mniej nk 15 mm.
o0 skladowanie materialéw termoplastycznych jest ddan@ tylko w oryginalnych opakowaniach
producenta,
« Do uszczelniania kravedzi nalery stosowad asfalt drogowy (ngikki) wg PN-EN 12591 lub asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 ,metoda na guo"

2.7.Dostawy materiatow

Za dostawy materiatléw odpowiedzialny jest Wykonawazaot zgodnie z ustaleniami oklenymi w STWIORB
DM 00.00.00 ,Wymagania ogoélne".

Do obowgzku Wykonawcy naliey takie zorganizowanie dostaw materiatdw do wytwara mieszanki betonu
asfaltowego, aby zapewnieprzerwaa prag otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatdbocze;.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza muéidgnakowana znakiem CE lub znakiem budowlanym z
deklarowanymi cechami na zgodta@ odndnymi normami w zakresie cech wymaganych w tablicdeh 1b, 2i 3

2.8.Skfadowanie materiatow

2.8.1. Skladowanie kruszywa
Kruszywo o r@nym uziarnieniu lub pochodzeniu najesktadowé oddzielnie wedtug wymiaru i chrahprzed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem.

2.8.2. Skladowanie wypeiacza
Wypetiacz nalgy skiadowé w silosach, zabezpieczony przed wilgoci
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2.8.3. Skladowanie asfaltu
Asfalt naley przechowywaw zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z uktadem termostatawan
zapewniajcym utrzymaniezagdanej temperatury z dokladiuig + 5°C.

3. Sprzet

3.1.Wymagania ogolne dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdine".

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takiego rodzaju gprzktéry gwarantuje uzyskanie parametrow
wykonania robét zgodnych ze STWIORB. Spistosowany do wykonania rob6t podlega zatwierdepriez liyniera.

3.2.Sprzet do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltownalezy wytwarza na gogco w otaczarce (zespole maszyn igdzeh dozowania,
podgrzewania i mieszania sktadnikdéw oraz przechcamyavgotowej mieszanki). Dozowanie sktadnikowesnanki
mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tyrkzéa wstpne, powinno by zautomatyzowane i zgodne z recept
robocz, a urgdzenia do dozowania sktadnikbw oraz pomiaru termpgrgowinny by okresowo sprawdzane
zgodnie z zapisami certyfikowanej Zaktadowej Kohtrsodukcji. Kruszywo o rénym uziarnieniu lub pochodzeniu
nalezy dozowa przez osobne dozatory wphe. Sposéb i czas mieszania sktadnikdéw mieszaimanaino-
asfaltowej powinny zapewfirbwnomierne otoczenie kruszywa asfaltem. Odchylksy dozowanych sktadnikéw w
pojedynczym zarobie (w stosunku do masy poszczggdblsktadnikdéw zarobu) nie powinny bwicksze od + 2%.

3.3.Sprzet do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowa rozktadarki przeznaczone do ukladania mieszankeraino-asfaltowej wypogane w elektroniczny
uktad sterowania gruléoia wbudowywanej warstwy oraz z miovosciag podgrzewania spoiny pochuoej.

3.4.Sprzet do zagsszczania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowad, witaiciwe do rodzaju mieszanki mineralno-asfaltowej,ceatalowe gtadkie lekkiesiednie, walce
ogumione cjzkie o regulowanym énieniu w oponach.

4. Transport

4.1.0g06lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaaagolne".

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajaimfrakcjami kruszywa.

4.3. Transport wypetniacza

Wypetniacz luzem nalsy przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mataviaifpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie transpoatzirzetadunku wypetniacz najechront przed
zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.4. Transport asfaltu
Asfalt naley przewozt izolowanymi termicznie cysternami, wypaeaymi w instalacje umidiwiajace podiczenie
cystern do urgdzenr grzewczych lub wypogsanymi we wlasne uggzenia grzewcze.

4.5. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinnydgowazone na budoww zaleznosci od posgpu robét. Mieszanki podczas
transportu i postoju przed wbudowaniem powinn§ bgbezpieczone przed ostyggiem. Mieszanki mineralno-
asfaltowe powinny hyprzewaone pojazdami samowytadowczymi. Czas transportszaieki, liczony od zatadunku
do roztadunku, nie powinien przekraé2agodzin z zachowaniem min. temperatury wbudowignig zitku
zag:szczenia nie wszej ni 140C dla asfaltu 50/70 i 186 dla asfaltu 35/50.

W wytadowywanej do kosza uktadarki mieszance nigipay znajdowa sie grubsze bryty skawalonej (nadmiernie
wystudzonej) mieszanki.

Powierzchnie pojemnikéwzywanych do transportu mieszanki powinny logyste, a do zwiknia tych powierzchni
mozna wywac tylko srodki antyadhezyjne nie wplywagie szkodliwie na mieszanki mineralno-asfaltowe wimalnej
ilosci zapewniajcej odpowiednie warunki transportu.

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
Al Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L6dZ

str. 51



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robaéd&xlanych D.05.03.05.

5.  Wykonanie Robot

5.1.0gdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB DN®@.00 ,Wymagania ogdine".

Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Robét, Program Zapewnienia
Jakaci uwzgkdniagcy wszystkie warunki, w jakichelda wykonywane roboty oraz certyfikat ZKP. Mieszankiagralno
— asfaltowa powinna Byprodukowana w systemie oceny zgaan@+ a wytwdrnia powinna posiadleertyfikat
Zaktadowy K ontrok Produkcji wydany przez uprawnigiednostk.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i opre@owanie badania typu

Zgodnie z STWIORB DM 00.00.00 Wymagania og6lne.p, B/ykonawca zobowiany jest do wykonania badania typu

mieszanki mineralno-asfaltowej niezndej niz na 21 dni przed rozpogdem rob6t i przedstawienia gazimierowi

do zatwierdzenia. Badanie typu powinn@ kaykonane zgodnie z zasadami élaeymi w PN-EN 13108-20 oraz WT-2.

Zastosowane materiaty bygodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2 nin@jSTWIORB. Do projektowania

betonu asfaltowego AC 11 W dla ruchu KR1 i AC 18{R3-4 przygto wymagania empiryczne.

Projektowanie skladu mieszanki mineralno-asfaltopagga na:

e doborze skltadnikbw mieszanki mineralnej,

« doborze optymalnej ikei asfaltu,

» okresleniu wiaciwosci mieszanki i poréwnaniu uzyskanych wynikéw z wyraaiami podanymi w niniejszej
STWIORB.

W tablicy 4 podano zalecane punkty graniczne désmainki mineralnej oraz zaleganinimalry ilos¢ asfaltu dla

referencyjnej gstaici kruszywap, = 2,65 Mg/m. Przy innej gstaici kruszywa nale zastosowawspotczynnik

korygujacy a wg PN-EN 13108-1

Tablica 4. Zalecane punkty granicznauziarnienie mieszanki mineralnej i zalecana minimaaawartéc lepiszcza
do betonu asfaltowego do warstégieralnej (projektowanie empiryczne).

Rzedne krzywych granicznych
Wymiar oczek sit # w mm, uziarnienia mieszanki materialnej
Zawarta¢ asfaltu KR1-2
AC 8 S 50/70
11,2 100 -

8 90 100

5,6 70 90

2 45 65

0,125 8 20

0,063 6,0 12
Zawarta¢ lepiszcza Bince

Wiasciwosci betonu asfaltowego do warstégieralnej powinny spetntawymagania podane w tablicach 5.

Tablica 5. Wymagane wiéciwosci betonu asfaltowego do warstégieralnej, KR1-2

Warunki Wymiar mieszanki
Wiasciwosé zagszczania wg Metoda i warunki badania
PN-EN 13108-20 AC 8 S 50/70

Zawartag¢ wolnych C. 1.2, ubijanie, i i V min 1,0

przestrzer w MMA 2 x 50 uderze PN-EN 12697-8, p4 (AT
Wolne przestrzenie w MM Cl.2, ubijanie, i i VFBin7s
wypetnione lepiszcze 2 x 50 uderze PN-EN 12697-8, p.5 VFEBmasss

Zawartag¢ wolnych przestrzeni w [ Cl.2, ubijanie, .

MM 2 % B0 uderze PN-EN 12697-8, p.5 VMA (in14
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Warunki Wymiar mieszanki
Wiasciwosé zag:szczania wg Metoda i warunki badani
PN-EN 13108-20 AC 8 S 50/70

PN-EN 12697-12,
przechowywanie w
40°C z jednym cyklem ITSRy
zamraania,
badanie w 25°C

C.1.1, ubijanie

Odpornd¢ na dziatanie wody 2 x 35 uderze

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powidbywa sic w oparciu o badanie typu, zatwierdzone przez
Inzyniera. Kada zmiana materiatéw wsadowych must agtoszona Iaynierowi i poprzedzona petnym ponownym
badaniem typu mieszanki mineralno — asfaltowej gz zapisami normy PN-EN 13108-20). Przzdeg zmianie
badania typu MMA Wykonawoobowgzuje procedura zarobu prébnego i odcinka probralgwjpunkcie 5.6.
Mieszank mineralno-asfaltoy nalery produkowé w otaczarce, zapewnjagj prawidtowe dozowanie
sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zaemie temperatury sktadnikéw i gotowej mieszanknenalno-
asfaltowej. Temperatura lepiszcza asfaltowego wralkiu magazynowym (roboczym) nie powinna przekaécz
wartcsci:

+ dla50/70 - 180°C
Kruszywo powinno b§ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineualyskata temperateimiasciwa
do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperaturazaiei mineralnej nie powinnadwyzsza o wgcej niz 30°C
od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejgo@jl w tablicy nr 6.

Tablica 6. Najnizsza i najwysza temperatura mieszanki mineralno-bitumicznej
Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki
[°C]

50/70 od 140 do 180

5.4.Przygotowanie podiga

Podiaze pod warstw scieralrg powinno by oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami podamy®TWiORB
D.04.03.01; powierzchnia powinnadskropiona emulgjasfaltovs z odpowiednim wyprzedzeniem czasowym,
niezkednym na odparowanie wody. W przypadku stosowarzkadarki, wyposzonej w ramp skraplajca,
dopuszcza siwykonanie skropienia emudsasfaltovs bezpadrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu
asfaltowego.

Powierzchnie kragznikow, wlazow, wpustéw i tym podobnych gdze, przylegajce do uktadanej mieszanki
mineralno-asfaltowej powinny Byposmarowane emuispsfaltows (wg. PN-EN 13808) lub innymi lepiszczami
oraz oklejone materiatami termoplastycznymirfig, pasty itp.) uzgodnionymi z zgnierem.

5.5.Warunki atmosferyczne

Mieszank mineralno-asfaltow naley wbudowyw& w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych. Temperatura
otoczenia w agu doby nie powinna I8y nizsza od temperatury 0°C (przed prapsniem do robot)
oraz +5°C (w czasie robot). Temperatura poweefrawinna by mierzona, co najmniej 3 razy dziennie: fdrze
przystpieniem do robét oraz podczas ich wykonywania veséeh réwnomiernie rozionych w planowanym czasie
realizacji dziennej dzialki roboczej. Nie dopuszskauktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podiazu, podczas opad6w atmosferycznych oraz silnegouwn@et> 16 m/s). Temperatura otoczeniazeby nizsza w
wypadku stosowania ogrzewania pagio obramowania (np. promienniki podczerwienigdeznia mikrofalowe). W

takim przypadku wymagana jestzarazowa akceptacjadyniera.

5.6.Préba technologiczna i odcinek prébny

Ustalony sktad wériowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien prostatecznym zastosowaniem zésta
sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonariibytechnologicznej i odcinka prébnego. Préba teldgiczna
ma na celu sprawdzenie zgoéitiovtasciwosci wyprodukowanej mieszanki mineralno-asfaltowbpdaniem typu.

W tym celu naley zaprogramow&otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowa
mieszank. Do bada nalezy pobra mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy otaczarki. Nie dopuszcza si
oceniania doktadrioi pracy otaczarki oraz prawidtowa sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzwhego zarobu,
Z uwagi na mdiwg segregagjkruszywa.

Mieszank, wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki, nahy gromadz¢ w silosie, lub zatadowana
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samochdéd. Prébki do badealery pobier& ze skrzyni samochodu zgodnie z megtokireslong w PN-EN 12697-27.

Na podstawie uzyskanych wynikéwzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego. Odcinek prébny o
dtugcsci nie mniejszej rii 100 m powinien b§wykonany przez wykonawav warunkach zhbtionych do warunkéw
budowy, z zastosowaniem sgitzi transportu przyayciu, ktérego bdg prowadzone piiejsze roboty, w celu
sprawdzenia mdiwosci uzyskiwanych wymaganych parametréw techniczmgbidt. Za zgoglInzyniera odcinek prébny
maze by zlokalizowany na budowie, jednak w przypadku uapsk negatywnych parametrow mm-a lub warstwy
materiat zostanie usuty z budowy w caltci.

Wykonawca mee przysipi¢ do realizacji robét po zaakceptowaniu przeziera wynikéw z odcinka prébnego
i ustalonej technologii zggzczania. Wigciwosci wykonanej warstwy mugzapetnid wymagania podane w tabeli 7.
Maksymalne odchytki zawaroi sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowe]j veztfim zaprojektowanego sktadu
musz spetnid wymagania okrdone w p.6 niniejszej STWIORB.

5.7. Wbudowanie mieszanki mineralno — asfaltowej i zagszczanie

Mieszanka mineralno - asfaltowa powinng pudowywana rozktadagkwyposaons w uktad automatycznego
sterowania grubi@ia warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z Dokunsep Projektows. W miejscach
niedos¢pnych dla sprgu dopuszcza siwbudowywanie gczne. Rozkladarka powinna porussg ze stad
predkaoscig i bez zlgdnych zatrzymé (np. w oczekiwaniu na kolejny samocho6d zaggmieszank).

Podczas uktadania gruiowykonywanej warstwy powinna bysprawdzana co 20 m w co najmniej trzech
miejscach (w osi i przy brzegach warstwy). Wargteainna by rGwnomiernie zagszczone. Temperatura
wbudowywanej mieszanki nie powinnathyizsza od temperatury minimalnej podanej w pkt. 5.3.

Ztgcza powinny by jednorodne i szczelne.a€ka podtanego nie naley umiejscawia w sladach koét.

Ztacza podiane medzy pasami kolejnych warstw technologicznych hafirzesuwa wzgledem siebie, o co najmniej
15 cm w kierunku poprzecznym do osi jezdni.

Ztacza poprzeczne gdzy dziatkami roboczymi uktadanych pasow kolefmyvarstw technologicznych naie
przesun¢ wzglkdem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku padim do osi jezdni.

Woczeiniej wykonany pas warstwy technologicznej powimaa¢ wyprofilowars krawedz, rownomiernie zagszczoas,
bez gknigé. Krawedz ta nie mae by pionowa, lecz powinna Byskasna. W przypadku warstwy z mieszanki
walowanej bez urddzen ograniczajcych (np. krawznikdw) krawedziom naley nad& spadki o nachyleniu

nie wickszym nk 2:1, a za pomacodpowiednichirodkéw technicznych (np. zamontowanych na walcgovwgym
elementéw wykaczapcych) wykona krawedzie w linii prostej i docisgt réwnomiernie na catej diuga.

Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronmathyleniu jezdni naby uszczelrd krawedz potazong wyzej,

a w strefie zmiany przechyiki - obie kreglzie. W tym celu bocznpowierzchng krawedzi nalezy pokry¢ gomcym
asfaltem w iléci 4,0 kg/m. Asfalt powinien kynaniesiony przed oddaniem odcinka do ruchu, atmkizie nie ulegty
zabrudzeniu. Niej potazona kravedz (z wyjatkiem strefy zmiany przechyiki) powinna zostaeuszczelniona.
Przylegagca powierzchng odsadzki danej warstwy najeuszczelni na szerokgei, co najmniej 10 cm.

Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej powispginig wymagania tabeli 7.

Tabela 7.Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej
Zawarta¢ wolnych
przestrzeni w warstwie
[% (VIV)]
AC8S >97 1,0-4,0

Typ i wymiar mieszanki,| Wskanik zagszczenia
przeznaczenie [%]

6. Kontrola jako $ci Robot

6.1. Ogoine zasady kontroli jakdci robot
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,\Wymagani@log". Badania nalsy
wykonywat zgodnie z procedurami (normami) wymienionymi wiiap8.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:

* Przediay¢ wymagane dokumenty tj. deklaracje zgaandadania typu wykonane przez dostawcow, inne
dokumenty potwierdzage zgodnét proponowanych wyrobow budowlanych z obgamijagcymi przepisami i
niniejsz ST zgodnie z DM 00.00.00 Wymagania ogélne p.6.7.

« Wykona& wlasne badania wdeiwosci materialtdbw przeznaczonych do wykonania warsbasigralnej zgodnie z
wymaganiami normy PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralrasfaltowe. Badanie typu.

*  Wykon& zar6b prébny i odcinek prébny dla przedstawiongdg@kceptacji badania typu mieszanki mineralno -
asfaltowe;.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad@é/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptacji.
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6.3.Badania w czasie robo6t

Badania Wykonawcy (péj wymienione) $ wykonywane w celu sprawdzenia czy jgkaykonanej warstwy spetnia

wymagania STWIORB.

Wykonawca powinien wykortge badania w czasie realizacji rob6t z nielrh starannécia i w wymaganym zakresie.
Wyniki nalezy zapisywa w protokotach. W razie stwierdzenia uchybie stosunku do wymagach przyczyny naley

niezwlocznie usust.
Wyniki bada nalezy przekazywa Inzynierowi.

Zakres badaWykonawcy zwizany z wykonywaniem warstwy:
« Badania materiatow wsadowych i mieszanki mineralrasfaltowej (tablica 8)

Pomiar temperatury powietrza,

Pomiar rownéci warstwy asfaltowej,

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw

Ocena wizualna jednorodém powierzchni warstwy,
Ocena wizualna jakei wykonania pajczen technologicznych.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltoveejgzas wykonywania warstwy,
Ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
Wykaz ilosci materiatow lub grubii wykonanej warstwy,
Pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

Tablica 8. Zakres oraz estotliwoi¢ badad i pomiardw w czasie wytwarzania i wbudowywaniasranki CA

Lp. Wyszczegolnienie bada

Procedura badawcz

Czestotliwos¢ bada

BADANIA MATERIALOW

1 |Uziarnienie kruszyw

PN-EN 933-1

Zgodnie z planem kontroli ZKP
WMB zaleznie od
udokumentowanego poziomu
produkcji — Irzynier na podstawie
przedstawionych dokumentow
oceni prawidtows¢ przyjetego
poziomu i wyrazie zgogina
wskazan czestotliwos¢ bada

2 |Uziarnieni¢ wypelniacz:

PN-EN 93:-1C

Jw.

3 |Penetracja lub temperaturaghkmienia asfaltu

PN-EN 1426 lub
PN-EN 1427

Jw.

BADANIA MIESZANKI M

INERALNO-ASFALTOWEJ

4 | Temperatura sktadnikow

Zapisy w komputerzq
WMB

Dozor chgly

5 |Temperatura mieszanki

Zapisy kierownika
rob6t / majstra

Kazdy samochdéd przy zatadunku i
czasie wbudowywania

W

6 |Zawartdc¢ lepiszcza i uziarnienie mieszanki

PN-EN 12697-1
PN-EN 933-1

Zgodnie z planem kontroli ZKP
WMB zaleznie od
udokumentowanego poziomu
produkcji — Irzynier na podstawie
przedstawionych dokumentéw
oceni prawidtow&¢ przyjetego
poziomu i wyrazie zgogina
wskazan czestotliwos¢ bada

Gestas¢ i gestas¢ objetosciowa MMA oraz

PN-EN 12697-5

wolna przestrzéw warstwie

PN-EN 12697-29

7 . DT X PN-EN 12697-6 Jw.
obliczenie wielkdci pochodnych PN-EN 12697-8
BADANIA PO ZAG ESZCZENIU WARSTWY Z BETONU ASFALTOWEGO
L . . PN-EN 12697-6 o L
8 Grubai¢ | wskaznik zag'szczenia warstwy, PN-EN 12697-8 2 prébki z kadego pasa ruchu o

powierzchni do 3000 M

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
Al Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L6dZ

str. 55



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robaéd&xlanych D.05.03.05.

6.3.2. Badanie wtéciwosci kruszywa
Z czestotliwoscia podarn w tablicy 8 naley kontrolowa uziarnienie kadego rodzaju dostarczanego kruszywa.
Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3.3. Badanie wiéciwosci wypetiacza
Z czestotliwoscig podan w tablicy 8 nalgy kontrolowa dostarczany wypetniacz. Wyniki powinnydggodne
Z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.

6.3.4. Badanie whciwosci asfaltu
Z czgstotliwoscia podamn w tablicy 8 naley kontrolowa dostarczany asfalt. Wyniki powinny bggodne
Z wymaganiami podanymi w punkcie 2.4.

6.3.5. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki

Z czestotliwoscia podan w tablicy 8 naley kontrolowa temperatuy sktadnikow mieszanki. Pomiar polega
na odczytaniu wskaaaodpowiednich termometréw zamontowanych w otoczamgmiki powinny by zgodne
Z wymaganiami podanym w punkcie 5.3.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki

Temperatug mieszanki mineralno-asfaltowej najamierzy i rejestrowa przy zatadunku i w czasie wbudowywania
w nawierzchrg. Zaleca sj stosowanie termometrow cyfrowych z sgmehicbrg. Wyniki powinny by zgodne

Z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.7. Zawarta¢ asfaltu

Z czestotliwoicia podam w tablicy 8 naley kontrolowa zawarté¢ asfaltu. Zawartg rozpuszczalnego lepiszcza z
kazdej probki pobranej z mieszanki mineralno-asfaljavie maze odbiegé od wartgci projektowanej, z
uwzgkdnieniem podanych dopuszczalnych odchytek dla jgzhdeki, a odchyiki obliczongjredniej zawartéri asfaltu
od wartdci projektowanej mze st waha& w granicach w zalsmosci od liczby bada, podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Dopuszczalne odchyiki pojedynczego wyniku badariedniej arytmetycznej wynikow batlaawartdci
lepiszcza rozpuszczalnego [% (m/m)]

Liczba wynikéw bada
1 2 od 3 do: od5do! | od9do 1 >2C

AC8S 0,5 +0,45 +0,40 +0,40 +0,35 +0,30

Rodzaj mm-a

6.3.8. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Uziarnienie kadej prébki pobranej zimej mieszanki mineralno-asfaltowe] nie amoodbiegé& od wartdci
projektowanej, z uwzgtinieniem dopuszczalnych odchytek.

W wypadku wymagadotyczcych uziarnienia, wyrenych jako ktérekolwiek z:

e zawartd¢ kruszywa o wymiarze < 0,063 mm,

e zawartd¢ kruszywa o wymiarze < 0,125 mm,

« zawartd¢ kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm,

e zawart@¢ kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm,

to zadna probka nie nie wykazywa uziarnienia odbiegagego o wgcej niz wartas¢ dopuszczalnych odchytek
podanych w tablicach 10 — 13 dla jednej prébkidehgtki obliczonefredniej zawartéri poszczeg6lnych
kontrolowanych frakcji od warfei projektowanej magsic waha w granicach w zaosci od liczby bada, podanych
w tych tablicach.

Wymagania dotyegce udziatu kruszywa grubego, drobnego i wypetnigczainny by spetnione jednoczrie.

W kazdej zbadanej probce mieszanki mineralnej betoraltasfego do warstwicieralnej zawart@ kruszywa frakcji <
0,063 mm nie mize by¢ nizsza nk 2% (m/m).

Tablica 10.Dopuszczalne odchytki dotygze pojedynczego wyniku badaniedniej arytmetycznej wynikow badla
zawartgci kruszywa o wymiarze < 0,063 mm [% (m/m)]

Liczba wynikéw bada
1 2 od3do4| od5do8| od9do19 >20
AC8S 13,0 2,7 2.4 2,1 +1,8 1,5

Rodzaj mm-a
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Tablica 11.Dopuszczalne odchyiki dotygze pojedynczego wyniku badaniedniej arytmetycznej wynikow batla
zawartdci kruszywa o wymiarze < 0,125 mm [% (m/m)]

Liczba wynikéw bada
1 2 od3do4| od5do8| od9do19 >20
AC8S 13,0 2,7 12,4 2,1 11,8 1,5

Rodzaj mm-a

Tablica 12. Dopuszczalne odchyiki dotygze pojedynczego wyniku badaniaedniej arytmetycznej wynikow badla
zawartgci kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2[finim/m)]
Liczba wynikoéw bada

1 2 od3do4| od5do8| od9do19 >20
AC8S +8,0 +6,1 +5,0 +4,1 +3,3 +3,0

Rodzaj mm-a

Tablica 13.Dopuszczalne odchytki dotygze pojedynczego wyniku badaniaedniej arytmetycznej wynikow badla
zawartgci kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm [% (m/m)]
Liczba wynikéw bada

1 2 od3do4| od5do8| od9do19 >20

Rodzaj mm-a

AC8S +8,0 16,1 15,0 4,1 3,3 3,0

6.3.9. Zawartag¢ wolnych przestrzeni w probkach MMA
Zawartag¢ wolnej przestrzeni w prébkach Marshalla wykonangahieszanki mineralno — bitumicznej, nie zao
przekraczé wartaici dopuszczalnych podanych w tabeli 5 @agj niz 0,5%

6.3.10Grubas¢ warstwy oraz ilé¢ materiatu

Grubaici wykonanej warstwy naky okresla¢ z czstotliwoscig podan w tablicy 8. Grub& wykonanej warstwy
oaz ilas¢ wbudowanego materiatu na okliang powierzchn¢ mogy odbiega od projektu o wartei podane w
tablicy 14.

Tablica 14. Dopuszczalne odchyiki grubm warstwy oraz iléci materiatu na okionej powierzchni [%)]

. Warstwa asfaltowa lub pakiet warstw
Warunki oceny
SHWHF g+P S
A - Srednia z wielu oznacze ] ] <10
grubdici oraz ilgci -
B - Pojedyncze oznaczenie grubi <1C <1t -

4w przypadku budowy dwuetapowej tzn. gdy warséwiaralna lub warstwécieralnejca jest
uktadana z opthieniem, watos¢ z wiersza B odpowiednio oboyeiuje, w pierwszym etapie budo
do gdrnej warstwy nawierzchni obayzuje warté¢ 25%, a dogcznej grubéci warstw etapu
pierwszego 10%

Za grubd¢ warstwy przyjmuje sisredni arytmetyczy wszystkich pojedynczych oznadzgrubdci warstwy
na catym odcinku budowy. Olglenie ,odcinek budowy” mze dotyczy zaréwno catego zleconego zadania jak i
dziennej dziatki roboczej. Wielké ,,odcinka budowy” do odbioru kalorazowo okréa Inzynier.

6.3.11Wskaznik zag:szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyane wskanikiem zagszczenia nie ma przekroczy wartasci
dopuszczalnych podanych w tabeli 7. Dotyczy tedk@o pojedynczego oznaczenia $aiavosci. Okreslenie
gestaici objetosciowej warstwy nalgy wykona wg PN-EN 12697-6

6.4. Badania cech geometrycznych warstécieralnej z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podaje tablica 15

Tablica 15. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstvicieralnej z BA
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L.p. | Wyszczegdlnienie batla Czstotliwos¢ bada i pomiarow

1. Szerokét warstwy 10 razy na 1km nazdej jezdni

2. Réwndg¢ podhuzna Pomiar aigly

3. Réwna¢ poprzeczna Co5m

4. Spadki poprzeczne Co 20’mma kadej jezdni

5. Rz:dne wysokéciowe Na osi i krawdziach jezdni: co 10 m na prostych i co 10 m na
lukach

6. Zlcza podiane i poprzeczne Kde zhcze

7. Wyghd zewrtrzny Cala powierzchnia wykonanego odcinka

Jdodatkowe pomiary spadkéw poprzecznychzyakeykona w gléwnych punktach tukéw poziomych

6.4.2. Szeroké¢ warstwy

Z czestotliwoéciag podamn w tablicy 15 naley sprawdzé szeroké¢ warstwy. Sprawdzenie polega na zmierzeniu
w poziomie, tdma miernicz, odlegiaci przeciwlegtych bocznych krazi. Szerokét wykonanej warstwy nie nie
rézni¢ sie od szerokéci projektowanej o veicej niz -0 cm; + 5 cm. Szerokédwarstwy asfaltowej aej potazonej,
nieograniczonej kragznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawiernthpowinna by szersza z Kalej strony, co
najmniej o grub& warstwy na niej potamnej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3. Réwnai¢ podhiwna warstwy

Pomiary rownéci podtwznej naley wykona w srodku kadego ocenianego pasa. Do oceny r&enpodtuznej warstwy
nalezy stosowa metoa z wykorzystaniem metody rownowaej wyciu aty i klina (planograf). Wartgi odchyley
dopuszczalnych wysane w mm okréa tabela 16.

Tabela 16.
Dopuszczalna warfé graniczna
. . . nierbwndci podtuznej [mm]
Klasa drogi Element nawierzchni llosé wynikow
95% 100%
Z.D Pasy ruch_u zasadnicze ge#ania i <6 <7
wylaczania

Pomiar rownéci podtwnej dokonuje Wykonawca i przedstawidntg z planografu Inynierowi do akceptacji przed
rozpoczciem ukladania kolejnej warstwy.

6.4.4. Robwnai¢ poprzeczna

Do oceny rownéci poprzecznej naly stosowa metod z wykorzystaniem taty i klina. Diug6 taty powinna by
dostosowana do szerakbdjezdni o jednostronnym spadku i nieclituzsza nk 4 m. Pomiar natey wykonywa w
kierunku prostopadtym do osi jezdni, nazétgm ocenianym pasie ruchu.

Wartdsci odchyléi dopuszczalnych wyrane w mm okréa tabela 17.

Tabela 17.
Dopuszczalna warfé graniczna
: . . nierbwndci podtuznej [mm]
Klasa drogi Element nawierzchni llosé wynikeow
90% 100%
Z.D Pasy ruch_u zasadnicze ge#ania i <6 <9
wylaczania

6.4.5. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach powby zgodne z DokumentagcProjektovy z tolerancj £0,5%.

6.4.6. Rzedne wysokeéciowe warstwy

Z czstotliwoscia podan w tablicy 15 nalgy sprawdzéa rzedne wysokéciowe warstwy. Sprawdzenie polega

na wykonaniu niwelacji i poréwnaniu wynikéw pomiarDokumentagj Projektovg. R&znice pomgdzy rzdnymi
wysokagciowymi warstwy a rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, przy czym co najmniej 95%
wykonanych pomiar6w nie me przekraczaprzedziatu dopuszczalnych odchivle

6.4.7. Uksztaltowanie osi w planie
Z czestotliwoicia podam w tablicy 15 naley sprawdza uksztattowanie osi warstwy w planie. Sprawdzeniega
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na wykonaniu pomiaréw geodezyjnych usytuowaniagegolnych punktéw osi i poréwnaniu wynikéw pomiaru
z Dokumentagj Projektovg. OS warstwy w planie nie nmi@ by przesurgta w stosunku do osi projektowanej
0 wiecej niz 5em..

6.4.8. Ztgcza podtane i poprzeczne

Z czstotliwoscig podan w tablicy 15 naley sprawdzé prawidiowad¢ wykonania zicza podtanego i poprzecznego.
Sprawdzenie polega na edkinach. Zicza powinny by réwne i zwizane, a przylegage pasy powinny ky
wbudowane na jednej wysad@. Nie dopuszcza sismarowania nieszczelnega@a emulsj asfaltova ani innymi
podobnymi materiatami. W przypadku nieprawidtowokaganego zicza Irzynier powinien okréli¢ zakres
warstwy do usugkia i ponownego wykonania.

6.4.9. Wyglad warstwy

Z czstotliwoscia podan w tablicy 15 nalgy sprawdzé wyglad warstwy poprzez ogiiziny catej powierzchni
wykonanego odcinka. Wygdl warstwyscieralnej powinien b§jednorodny, bez sian, deformacii,

plam i wykruszé. Nie dopuszcza sina niejednorodnych, otwartych powierzchniach wykeania
powierzchniowego utrwalenia. W przypadku takiepuisit Inzynier powinien okréli¢ zakres warstwy do usutia i
ponownego wykonania.

6.5. Badania kontrolne (Inzyniera)
Inzynier powinien wykonywébadania kontrolne z paiszym zakresie:

6.5.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa ¢stotliwosé 1 prébka na 6 0007
» Uziarnienie mm-a

e Zawartg¢ asfaltu w mm-a

e Gestas¢ i zawartd¢ wolnych przestrzeni mm-a

6.5.2. Warstwa asfaltowa (gstotliwos¢ 1 prébka na 6 000
* Wskanik zag:szczenia

o Gruba¢ warstwy

* Zawarta¢ wolnych przestrzenie w warstwie

Inzynier maze zwiekszy¢ czestotliwos¢ bada i w przypadku wynikdéw negatywnych obey¢ kosztami bada
Wykonawe. Cech geometryczne powinnydmierzone przez Wykonawaev obecndci Inzyniera.

7. Obmiar Robot

7.1.0go6lnezasady obmiaru robét
Ogolne wymagania dotygze obmiaru Rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wgaraa ogdlne”.

7.2.Jednostka obmiarowg
Jednostl obmiarow jest jeden metr kwadratowy finvykonanej warstwycieralnej z betonu asfaltowego o
okreslonej grubdci zgodnie z DokumentacProjektovwd.

8. Odbidér Rob6t

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB DNd@OD "Wymagania ogoéine".

Dokonupcy odbioru robét ocenia ich jas®na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikow bablapomiaréw oraz
whikliwej ocenie wizualnej wykonanych robo6tzék wedtug oceny odbiergjego, wykonane roboty pod wzdém
przygotowania dokumentacyjnego lub zakresu rolexgrgotowe do odbioru, odbiesgly w porozumieniu z Wykonawyc
wyznacza ponowny termin odbioru. Podstawowym dokiene dokonania odbioru jest protokét.

Wszystkie uzgodnione roboty poprawkowe i uzupelo@powinny by spisane i potwierdzone przez obie strony.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgBjojektovs STWIORB i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangpkt. 6 niniejszej STWIORB - daty wyniki pozytye.

W przypadku niezgodroi, ch@ jednego elementu rob6t z wymaganiami lub przeknoiezwartéci dopuszczalnych w
badaniach, to roboty uznaje ga niezgodne z Dokumentaéjrojektowy i obarczone wag

Wady, ktore $ dokumentowane na etapie bad@ntrolnych lub oceny wizualnej do odbioruskowego, kda
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klasyfikowane przez komisjpod kgtem, jaki mae by¢ ich wpltyw na: trwatéc¢, bezpieczastwo, estetyk
odbieranego zadania inwestycyjnego. Ocena wphwad na wymienione czynniki, pozwoli pgdj Komisji

odpowiednie decyzje ohgiajagce Wykonawe.

9. Podstawa platndgci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine"

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa jednego metra kwadratowedpiykonanej warstwycieralnej z AC o okrédonej grubdci

obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob@az Programu Zapewnienia Jé&io

prace pomiarowe,

roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

zakup i transport wszystkich nieginych materiatow,

zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznycprdwidtowego wykonania robét lub wynilkaych

Z przyktej technologii robét,

opracowanie badania typu dla mieszanki mineralrfialtasvej,

wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itj@nsport na miejsce wbudowania
posmarowanie lepiszczem i pokryciérta asfaltows krawedzi urzdzer obcych i padczenia z warstw

istniejacej nawierzchni,

roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

uszczelnienie atzy poprzecznych §ang bitumiczry a zhczy podiinych emulsj lub asfaltem na gaco,
uszczelnienie kragdzi bocznych i powierzchni odsadzek (w poziomie¥faltem

uporzdkowanie terenu robét; wywdz odpaddw na wysypiskazviz kosztami utylizacji lub na miejsce

przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
e przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

10. Przepisy zwazane

10. 1. Normy

PN-EN 932-3

Badania podstawowych gaavosci kruszyw - Procedura i terminologia uproszczonegisu
petrograficznego

PN-EN 933-1  Badania geometrycznych $efavosci kruszyw - Oznaczanie sktadu ziarnowego - Metoda
przesiewania

PN-EN 933-3  Badania geometrycznych $staosci kruszyw - Oznaczanie ksztaltu ziaren za pamoc
wskaznika ptaskéci

PN-EN 933-4  Badania geometrycznych §glavosci kruszyw - Cz$¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren -
Wskaznik ksztattu

PN-EN 933-5  Badania geometrycznych $glavosci kruszyw - Oznaczanie procentowej zawsgtaiaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenmtimania kruszyw grubych

PN-EN 933-6  Badania geometrycznych $glavosci kruszyw - Czs¢ 6: Ocena wiéciwosci powierzchni -
Wskaznik przeptywu kruszywa

PN-EN 933-9  Badania geometrycznych dgtevosci kruszyw - Ocena zawasm drobnych czstek - Badania
btekitem metylenowym

PN-EN 933-10 Badania geometrycznychdstavosci kruszyw - Czs¢ 10: Ocena zawardoi drobnych cgstek
- Uziarnienie wypeiaczy (przesiewanie w strumigobwietrza)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznychieimosci kruszyw - Metody oznaczania odpogoiona
rozdrabnianie

PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw - Cgs¢ 4: Oznaczanie pustych
przestrzeni suchego, zggczonego wypetniacza

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznychseitg&osci kruszyw - Czs¢ 5: Oznaczanie zawa#a
wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznychseweosci kruszyw -Czs¢ 6: Oznaczanieggtcsci ziaren
i nasikliwosci

PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw - Czs¢ 7: Oznaczaniegptasci
wypetniacza - Metoda piknometryczna

PN-EN 1367-1 Badania wieiwosci cieplnych i odpornii kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych -
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Czs¢ 1: Oznaczanie mrozoodpokso

PN-EN 1367-3 Badania wieiwosci cieplnych i odpornii kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych -
Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej mgtmmtowania

PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznacegpenetracji ig

PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaceaeimperatury nmknienia - Metoda Piécien i Kula

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych $giavosci kruszyw - Analiza chemiczna

PN-EN 1744-4 Badania chemicznych $egiavosci kruszyw - Czs$¢ 4: Oznaczanie podatém wypetniaczy do
mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

PN-EN 12591  Asfalty i produkty asfaltowe - Wymaigedia asfaltow drogowych

PN-EN 12592  Asfalty i produkty asfaltowe - Oznateaozpuszczalrioi

PN-EN 12593  Asfalty i produkty asfaltowe - Oznageaemperatury famliviei Fraassa

PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe - Ozrewtie zawartéci parafiny - Czs¢ 1: Metoda destylacyjna

PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznacie odpornéci na twardnienie pod wptywem
ciepta i powietrza - G&¢ 1: Metoda RTFOT

PN-EN 12607-3 Asfalty i produkty asfaltowe - Ozreatie odpornéci na twardnienie pod wptywem
ciepta i powietrza - G#¢ 3: Metoda RFT

PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Czes¢ 1: Zawartdc lepiszcza rozpuszczalnego

PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Cze$¢ 2: Oznaczanie skladu ziarnowego

PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Czgs$¢ 5: Oznaczanieggtdsci

PN-EN 12697-6  Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Czes¢ 6: Oznaczanieggtasci objgtosciowej probek mieszanki mineralno - asfaltowej

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Czeé¢ 8: Oznaczanie zawasim wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Czes¢ 11: Okrdlenie powjzania pomgdzy kruszywem i asfaltem

PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Czes¢ 12: Okrdlanie wraliwosci na woe

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Cz$¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Cz$¢ 22: Koleinowanie

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Cze$¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN 12697-29 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Cze$¢ 29: Pomiar probki zagzczonej mieszanki mineralno - asfaltowej

PN-EN 12697-30 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Cze$¢ 30: Przygotowanie probek zggczonych przez ubijanie

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Czs¢ 36: Oznaczanie grulsci nawierzchni asfaltowych

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznychwipzchniowych utrwale stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonyehuthu

PN-EN 13074  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — oznagzepiszczy z emulsji asfaltowych oraz odparowani

PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanzpadu — ¢&¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu kationowych
emulsji asfaltowych, metoda z wypetiaczem mingnaln

PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wgarda - Czs¢ 20: Badanie typu

PN-EN 13179-1 Badania kruszyw wypetg@jch stosowanych do mieszanek bitumicznyches€z: Badanie
metod Piekcienia i Kuli

PN-EN 13179-2 Badania kruszyw wypetg@jch stosowanych do mieszanek bitumicznyches€2: Liczba
bitumiczna

PN-EN 13587  Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznatzaihgliwosci lepiszczy asfaltowych metggomiaru
ciggliwosci

PN-EN 14188-1 Woypelniaczegeky i zalewy - Czs¢ 1: Specyfikacja zalew na g@o

PN-EN 14188-1 Woypelniaczegeky i zalewy - Cas¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régenoawierzchni plano grafem i tat

USLUGI INZYNIERSKIE inz. Krzysztof Giedry$
Al Pitsudskiego 7 m 19; 90-368 L6dZ

str. 61



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robad@xlanych D.05.03.05.

D.05.03.05. Warstwdcieralna z betonu asfaltowego

1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbbdru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \&ydmia i Odbioru Robét Budowlanychwymagania dotyege
wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramachizeaji zadania;Przebudowa drogi gminnej nr 114207E
w miejscowdici Siemiechéw na dzialce nr 556,671,496,94 @brSiemiechéw gmina Widawa”

1.2.Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdd@nvlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego zgodnie z Dokuméafamjektovy. Zakres rzeczowy obejmuje:

wykonanie warstwycieralnej z betonu asfaltowego AC 11 S 50/70 KRfte®aci 5 cm - drogi gminne, zjazdy.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB zgodne z definicjami podanymi w STWIORB DM 00.@,&Vymagania
0go6lne" oraz w odpowiednich Polskich Normach.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce Robét

Ogodlne wymagania dotygeze robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,WymaganiOg'.
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jek@h wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektov,
STWIORB i poleceniami tryniera.

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

e organizacji robét budowlanych;

« zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

ochronysrodowiska;

warunkow bezpiecZstwa pracy;

zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne".

1.6. WspdIny Stownik Zaméwiea (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stovanikaméwi@ (CPV) dotycacych przedmiotu zamdwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne".

2. Materialy

2.1. Wymagania og6lne

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudew STWIORB DM 00.00.00
-~Wymagania ogoélne".

Poszczeg6lne rodzaje materiatldw powinny pocliarizirédet zatwierdzonych przezAyniera. W przypadku zmiany
pochodzenia materiatu nale po wykonaniu odpowiednich baggonownie wykonabadanie typu zgodnie z zapisami
PN-EN 13108-20.

2.2. Kruszywo
Rodzaje materiatow stosowanych do mieszanki minerasfaltowej na warstwécieralry podano porikj.
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Tablica 1a.Wymagane wigciwosci kruszywa grubego do warstégieralnej z betonu asfaltowego.

Wymagania w zalencsci od kategorii

Punkt PN- AT ruchu
EN 13043 Wiasciwosci kruszywa
KR1-2
4.1.3 Uziarnienie (wedlug PNEN 9331), kategoria co najmniej: Gc 85/20
Tolerancja uziarnienia;
4.1.3.1 |odchylenia nie wiksze nk wg kategorii: Gaons
414 Kategoria maksymalnej zawasto pytow (wedtug PN- f
T EN 93:1): 2
Kategoria maksymalnej wako wskanika ptaskdci
4.1.6 (wedtug PN-EN 933-3) lub wskaika ksztattu (wediug Flos lub Shs

PN-EN 933-4) kruszywa:

Kategoria procentowej zawagtm ziaren o powierzchni
4.1.7 przekruszonej i tamanej (wedtug PN-EN 933-5), co Chbeklarowana
najmniej:

Odporng¢ kruszywa grubego na rozdrabnianie, kategg
422 maksymalnej wartii wspotczynnika Los Angeles LA3o
(wedtug PMEN 109°-2, rozdziat )):

Odporng¢ na polerowanie kruszywa (badana na

423 normowej frakcji kruszywa do mieszanki mineralno- PSV.
e asfaltowej) wedtug PN-EN 1097-8, kategoria nizsaa Deklarowane
niz:
43.1 Gestas¢ ziaren (wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub deklarowana przez producenta
4.3.3 Gestas¢ nasypowa (wedtug PN-EN 1097-3) deklarowana przez producenta

Kategoria maksymalnej wakci nasikliwosci (wedtug )
4291 PN-EN 1097-6 zatznik B) Wer0,5"

42992 Kategoria maksymalnej wakci mrozoodpornéci wedtug =2
7" |PN-EN 136°-1 2

4212 Kategoria maksymalnej wakci odporndci na ,zgorzel

stoneczyp" bazaltu (wedlug PN-EN 1367-3 i 1367-2): SBia
432 Sktad chemiczny - uproszczony opis petrograficzny deklarowanv przez producenta
52 |wedtug PMEN 9323 yprzezp
Grube zanieczyszczenia lekkie, kategoria maksymalne
4.3.3 zawartdci sktadnikow grubych (wedtug PN-EN 1744-1 m.p0,1
14.2):

4341 Rozpad krzemianowyuzla wielkopiecowego

chtodzonego powietrzem wedtug PN-EN 1744-1, p.19 wymagana odporrio
Rozpadzelazowyzuzla wielkopiecowego chtodzonego
4342 | owietrzem wediug PN-EN 1744-1 p. 19.2 wymagana odporrio
4343 Statas¢ objetosci kruszywa zzuzla stalowniczego wedtug Vv
272 | PN-EN 1744-1 p. 19.3, kategoria niezsya ni: 35

3 Jereli nasikliwosé jest wiksza, to kryterium przydatéol stanowi mrozoodpordé wedtug p. 4.4.2 w
przeciwnym razie mrozoodporéiomozna poming.
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Tablica 1b. Wymagane wixiwosci kruszywa drobnego lub oagtym uziarnieniu do D<8 mm warstwy
$cieralnej z betonu asfaltowego

Punkt PN-EN Wyn:jalgania w_zalz‘ea;:os’ci
13043 Wiasciwosci kruszywa od kategorii ruchu
KR1-2
413 Uziarnienie wedlug PN-EN 933-1, G:85: G,90
wymagana kategori
Tolerancja uziarnienia,
4132 odchylenie nie wiksze nk wedtug kategori GreNR
4.1.4 Kategoria maksymalnej zawasto pytow (wedtug PN-EN 933-1): fi6
415 Jaka¢ pylu wedlug PN-EN 933-9, kategoria nieasga nk: MBg10
418 Kanciasté¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933-6, ro8(z E
- kategoria nie risza nk: csDeklarowana
Gestas¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, deklarowana przez
42.7.1
rozdz. 7, 8 lub producent
433 Grube zanieczyszczenia lekkie, kategoria maksymabeartgci Mipc0.1
"~ sktadnikow grubych (wedtug PN-EN 1744-1 p. 14.2): LPC

2.3. Wypelniac

74

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warsfsieralnej nalgy stosowa wypetniacz zgodny z taketr 2,

Tablica 2. Wymagania wobec wypetiacza do warstigieralnej z betonu asfaltowego

Punkt PN-EN Wymagania w zaleosci od
un - $CIWOSCI i kategorii ruchu
13043 Wiasciwosci wypetniacza 9
KR1-2
o i i zgodne z tablig 24
5.2.1 Uziarnienie wedlug PN-EN 933-10 PN-EN 1304
5.2.2 Jaka¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie i8ya ni: MBg10
5.3.1 Zawartag¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie wgza ni: 1 % (m/m)
5.3.2 Gestas¢ ziaren wedtug EN 1047 deklarowana przez produce
5331 Wolne przestrzenie w  suchymgagzonym v
o wypetniaczu wedtug PN-EN 1097-4, wymagana kategor 28/45
53392 Przyrost  temperatury ¢ghhienia wedlug PN-EN 1317 Aren8/25
1, wymagana kategoria
541 Ilfozpus_zczalm_z_i w ‘\{vod2|e wedlug PN-EN 1744-1, WS,
ategoria nie risza ni:
543 Zawart@d¢ CaCQ w wypetniaczu wapiennym cC
" wediug PN-EN 196-21, kategoria nigsga ni: 70
Zawartae wodorotlenku wapnia w  wypetniad
544 mieszanym, wymagana kategoria: Ka20, Ks10 lub Kepexarowang
.Liczba asfaltowa" wedlug PN-EN 13179-2,
552 wymagana kategori BNbewaronana
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2.4. Asfalt
Nalezy stosowad asfalt drogowy 50/70 dla ruchu KR1-2 zgodnie 2mpoPN-EN 12591:2004.
Wymagane jest orzeczenie zgoéltie PN-EN 12591:2004 dla kdej dostawy (dla kalej cysterny).

Asfalt powinien spelniawymagania podstawowe podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltu stosowanego do war&tieyalnej z betonu asfaltowego

Lp. Wihasciwosci Metoda Rodzaj asfalt
KR1-2
50/70
Wiasciwosci obligatoryjne
1 |Penetracjaw zC [0,1 mm | PN-EN 142¢ 50+7(
2 |Temperatura mknienia [°C] PN-EN 1427 46+54
3 |Temperatura zaptonu, nie mnieg [°C] PN-EN 22509. 23C
4 ﬁ;wartcsc sktadnikow rozpuszczalnych, nie nigj [% m/m]| PN-EN 12592 99
5 @ﬁl:aerj\a;]gasy po starzeniu (ubytek lub przyrost) r [% m/m] | PNEN12607-1 05
6 |Pozostata penetracja po starzeniu, nie mni [%] PN-EN 142¢ 50
7 |Temperatura ngknienia po starzeniu, nie mnieg [°C] PN-EN 14z7 48
Wiasciwosci specjalne krajow
Zawartg¢ parafiny, nie wicej niz [%] PN-EN 12601-1 2,2
Wzrost _t.emperatury reknienia po starzeniu, nie [%] PN-EN 1427 9
wiecej niz
10 |Temperatura tamliwgei, nie wiecej niz [°C] PNEN 12593 -8

2.5.Srodek adhezyjny
Nalezy zastosowasrodek adhezyjny zaakceptowany przeziiera na podstawie wynikow badaieszanki.
Pochodzenie, rodzaj i vieiwosci powinny by deklarowane.

2.6.Materialy do uszczelnienia padczai i kraw edzi
Do uszczelnienia:
» Spoin podtuznych warstwyscieralnej paséw wykonywanych wadym czasie naly stosowé emulsg asfaltovs
wedtug PN-EN 13808 lub inne lepiszcza (asfalt maag) wedtug norm zaakceptowane przezyhiera
e Spoinstanowicych pohczenia rénych materiatléw lub patzenie warstwy asfaltowej z ydzeniami obcymi
w nawierzchni lubg ograniczajcymi oraz zdcza poprzeczne pasow (pceenie dziatlek roboczych), naje
stosowa materialy termoplastyczne $tay asfaltowe wedtug norm;
0 gruba¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \si(n@e mniej nk 15 mm.
o0 skladowanie materialéw termoplastycznych jest ddan@ tylko w oryginalnych opakowaniach
producenta,
« Do uszczelniania kravedzi nalery stosowad asfalt drogowy (ngikki) wg PN-EN 12591 lub asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 ,metoda na guo"

2.7.Dostawy materiatow

Za dostawy materiatléw odpowiedzialny jest Wykonawazaot zgodnie z ustaleniami oklenymi w STWIORB
DM 00.00.00 ,Wymagania ogoélne".

Do obowgzku Wykonawcy naliey takie zorganizowanie dostaw materiatdw do wytwara mieszanki betonu
asfaltowego, aby zapewnieprzerwaa prag otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatdbocze;.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza muéidgnakowana znakiem CE lub znakiem budowlanym z
deklarowanymi cechami na zgodta@ odndnymi normami w zakresie cech wymaganych w tablicdeh 1b, 2i 3

2.8.Skfadowanie materiatow

2.8.1. Skladowanie kruszywa
Kruszywo o r@nym uziarnieniu lub pochodzeniu najesktadowé oddzielnie wedtug wymiaru i chrahprzed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem.

2.8.2. Skladowanie wypeiacza
Wypetiacz nalgy skiadowé w silosach, zabezpieczony przed wilgoci
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2.8.3. Skladowanie asfaltu
Asfalt naley przechowywaw zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z uktadem termostatawan
zapewniajcym utrzymaniezagdanej temperatury z dokladiuig + 5°C.

3. Sprzet

3.1.Wymagania ogolne dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdine".

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takiego rodzaju gprzktéry gwarantuje uzyskanie parametrow
wykonania robét zgodnych ze STWIORB. Spistosowany do wykonania rob6t podlega zatwierdepriez liyniera.

3.2.Sprzet do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltownalezy wytwarza na gogco w otaczarce (zespole maszyn igdzeh dozowania,
podgrzewania i mieszania sktadnikdéw oraz przechcamyavgotowej mieszanki). Dozowanie sktadnikowesnanki
mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tyrkzéa wstpne, powinno by zautomatyzowane i zgodne z recept
robocz, a urgdzenia do dozowania sktadnikbw oraz pomiaru termpgrgowinny by okresowo sprawdzane
zgodnie z zapisami certyfikowanej Zaktadowej Kohtrsodukcji. Kruszywo o rénym uziarnieniu lub pochodzeniu
nalezy dozowa przez osobne dozatory wphe. Sposéb i czas mieszania sktadnikdéw mieszaimanaino-
asfaltowej powinny zapewfirbwnomierne otoczenie kruszywa asfaltem. Odchylksy dozowanych sktadnikéw w
pojedynczym zarobie (w stosunku do masy poszczggdblsktadnikdéw zarobu) nie powinny bwicksze od + 2%.

3.3.Sprzet do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowa rozktadarki przeznaczone do ukladania mieszankeraino-asfaltowej wypogane w elektroniczny
uktad sterowania gruléoia wbudowywanej warstwy oraz z miovosciag podgrzewania spoiny pochuoej.

3.4.Sprzet do zagsszczania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowad, witaiciwe do rodzaju mieszanki mineralno-asfaltowej,ceatalowe gtadkie lekkiesiednie, walce
ogumione cjzkie o regulowanym énieniu w oponach.

4. Transport

4.1.0g06lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaaagolne".

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajaimfrakcjami kruszywa.

4.3. Transport wypetniacza

Wypetniacz luzem nalsy przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mataviaifpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie transpoatzirzetadunku wypetniacz najechront przed
zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.4. Transport asfaltu
Asfalt naley przewozt izolowanymi termicznie cysternami, wypaeaymi w instalacje umidiwiajace podiczenie
cystern do urgdzenr grzewczych lub wypogsanymi we wlasne uggzenia grzewcze.

4.5. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinnydgowazone na budoww zaleznosci od posgpu robét. Mieszanki podczas
transportu i postoju przed wbudowaniem powinn§ bgbezpieczone przed ostyggiem. Mieszanki mineralno-
asfaltowe powinny hyprzewaone pojazdami samowytadowczymi. Czas transportszaieki, liczony od zatadunku
do roztadunku, nie powinien przekraé2agodzin z zachowaniem min. temperatury wbudowignig zitku
zag:szczenia nie wszej ni 140C dla asfaltu 50/70 i 186 dla asfaltu 35/50.

W wytadowywanej do kosza uktadarki mieszance nigipay znajdowa sie grubsze bryty skawalonej (nadmiernie
wystudzonej) mieszanki.

Powierzchnie pojemnikéwzywanych do transportu mieszanki powinny logyste, a do zwiknia tych powierzchni
mozna wywac tylko srodki antyadhezyjne nie wplywagie szkodliwie na mieszanki mineralno-asfaltowe wimalnej
ilosci zapewniajcej odpowiednie warunki transportu.
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5.  Wykonanie Robot

5.1.0gdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB DN®@.00 ,Wymagania ogdine".

Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Robét, Program Zapewnienia
Jakaci uwzgkdniagcy wszystkie warunki, w jakichelda wykonywane roboty oraz certyfikat ZKP. Mieszankiagralno
— asfaltowa powinna Byprodukowana w systemie oceny zgaan@+ a wytwdrnia powinna posiadleertyfikat
Zaktadowy K ontrok Produkcji wydany przez uprawnigiednostk.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i opre@owanie badania typu

Zgodnie z STWIORB DM 00.00.00 Wymagania og6lne.p, B/ykonawca zobowiany jest do wykonania badania typu

mieszanki mineralno-asfaltowej niezndej niz na 21 dni przed rozpogdem rob6t i przedstawienia gazimierowi

do zatwierdzenia. Badanie typu powinn@ kaykonane zgodnie z zasadami élaeymi w PN-EN 13108-20 oraz WT-2.

Zastosowane materiaty bygodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2 nin@jSTWIORB. Do projektowania

betonu asfaltowego AC 11 W dla ruchu KR1 i AC 18{R3-4 przygto wymagania empiryczne.

Projektowanie skladu mieszanki mineralno-asfaltopagga na:

e doborze skltadnikbw mieszanki mineralnej,

« doborze optymalnej ikei asfaltu,

» okresleniu wiaciwosci mieszanki i poréwnaniu uzyskanych wynikéw z wyraaiami podanymi w niniejszej
STWIORB.

W tablicy 4 podano zalecane punkty graniczne désmainki mineralnej oraz zaleganinimalry ilos¢ asfaltu dla

referencyjnej gstaici kruszywap, = 2,65 Mg/m. Przy innej gstaici kruszywa nale zastosowawspotczynnik

korygujacy a wg PN-EN 13108-1

Tablica 4. Zalecane punkty granicznauziarnienie mieszanki mineralnej i zalecana minimaaawartéc lepiszcza
do betonu asfaltowego do warstégieralnej (projektowanie empiryczne).

Rzedne krzywych granicznych
Wymiar oczek sit # w mm, uziarnienia mieszanki materialnej
Zawarta¢ asfaltu KR1-2
AC 8 S 50/70
11,2 100 -

8 90 100

5,6 70 90

2 45 65

0,125 8 20

0,063 6,0 12
Zawarta¢ lepiszcza Bince

Wiasciwosci betonu asfaltowego do warstégieralnej powinny spetntawymagania podane w tablicach 5.

Tablica 5. Wymagane wiéciwosci betonu asfaltowego do warstégieralnej, KR1-2

Warunki Wymiar mieszanki
Wiasciwosé zagszczania wg Metoda i warunki badania
PN-EN 13108-20 AC 8 S 50/70

Zawartag¢ wolnych C. 1.2, ubijanie, i i V min 1,0

przestrzer w MMA 2 x 50 uderze PN-EN 12697-8, p4 (AT
Wolne przestrzenie w MM Cl.2, ubijanie, i i VFBin7s
wypetnione lepiszcze 2 x 50 uderze PN-EN 12697-8, p.5 VFEBmasss

Zawartag¢ wolnych przestrzeni w [ Cl.2, ubijanie, .

MM 2 % B0 uderze PN-EN 12697-8, p.5 VMA (in14
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Warunki Wymiar mieszanki
Wiasciwosé zag:szczania wg Metoda i warunki badani
PN-EN 13108-20 AC 8 S 50/70

PN-EN 12697-12,
przechowywanie w
40°C z jednym cyklem ITSRy
zamraania,
badanie w 25°C

C.1.1, ubijanie

Odpornd¢ na dziatanie wody 2 x 35 uderze

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powidbywa sic w oparciu o badanie typu, zatwierdzone przez
Inzyniera. Kada zmiana materiatéw wsadowych must agtoszona Iaynierowi i poprzedzona petnym ponownym
badaniem typu mieszanki mineralno — asfaltowej gz zapisami normy PN-EN 13108-20). Przzdeg zmianie
badania typu MMA Wykonawoobowgzuje procedura zarobu prébnego i odcinka probralgwjpunkcie 5.6.
Mieszank mineralno-asfaltoy nalery produkowé w otaczarce, zapewnjagj prawidtowe dozowanie
sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zaemie temperatury sktadnikéw i gotowej mieszanknenalno-
asfaltowej. Temperatura lepiszcza asfaltowego wralkiu magazynowym (roboczym) nie powinna przekaécz
wartcsci:

+ dla50/70 - 180°C
Kruszywo powinno b§ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineualyskata temperateimiasciwa
do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperaturazaiei mineralnej nie powinnadwyzsza o wgcej niz 30°C
od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejgo@jl w tablicy nr 6.

Tablica 6. Najnizsza i najwysza temperatura mieszanki mineralno-bitumicznej
Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki
[°C]

50/70 od 140 do 180

5.4.Przygotowanie podiga

Podiaze pod warstw scieralrg powinno by oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami podamy®TWiORB
D.04.03.01; powierzchnia powinnadskropiona emulgjasfaltovs z odpowiednim wyprzedzeniem czasowym,
niezkednym na odparowanie wody. W przypadku stosowarzkadarki, wyposzonej w ramp skraplajca,
dopuszcza siwykonanie skropienia emudsasfaltovs bezpadrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu
asfaltowego.

Powierzchnie kragznikow, wlazow, wpustéw i tym podobnych gdze, przylegajce do uktadanej mieszanki
mineralno-asfaltowej powinny Byposmarowane emuispsfaltows (wg. PN-EN 13808) lub innymi lepiszczami
oraz oklejone materiatami termoplastycznymirfig, pasty itp.) uzgodnionymi z zgnierem.

5.5.Warunki atmosferyczne

Mieszank mineralno-asfaltow naley wbudowyw& w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych. Temperatura
otoczenia w agu doby nie powinna I8y nizsza od temperatury 0°C (przed prapsniem do robot)
oraz +5°C (w czasie robot). Temperatura poweefrawinna by mierzona, co najmniej 3 razy dziennie: fdrze
przystpieniem do robét oraz podczas ich wykonywania veséeh réwnomiernie rozionych w planowanym czasie
realizacji dziennej dzialki roboczej. Nie dopuszskauktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podiazu, podczas opad6w atmosferycznych oraz silnegouwn@et> 16 m/s). Temperatura otoczeniazeby nizsza w
wypadku stosowania ogrzewania pagio obramowania (np. promienniki podczerwienigdeznia mikrofalowe). W

takim przypadku wymagana jestzarazowa akceptacjadyniera.

5.6.Préba technologiczna i odcinek prébny

Ustalony sktad wériowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien prostatecznym zastosowaniem zésta
sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonariibytechnologicznej i odcinka prébnego. Préba teldgiczna
ma na celu sprawdzenie zgoéitiovtasciwosci wyprodukowanej mieszanki mineralno-asfaltowbpdaniem typu.

W tym celu naley zaprogramow&otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowa
mieszank. Do bada nalezy pobra mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy otaczarki. Nie dopuszcza si
oceniania doktadrioi pracy otaczarki oraz prawidtowa sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzwhego zarobu,
Z uwagi na mdiwg segregagjkruszywa.

Mieszank, wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki, nahy gromadz¢ w silosie, lub zatadowana
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samochdéd. Prébki do badealery pobier& ze skrzyni samochodu zgodnie z megtokireslong w PN-EN 12697-27.

Na podstawie uzyskanych wynikéwzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego. Odcinek prébny o
dtugcsci nie mniejszej rii 100 m powinien b§wykonany przez wykonawav warunkach zhbtionych do warunkéw
budowy, z zastosowaniem sgitzi transportu przyayciu, ktérego bdg prowadzone piiejsze roboty, w celu
sprawdzenia mdiwosci uzyskiwanych wymaganych parametréw techniczmgbidt. Za zgoglInzyniera odcinek prébny
maze by zlokalizowany na budowie, jednak w przypadku uapsk negatywnych parametrow mm-a lub warstwy
materiat zostanie usuty z budowy w caltci.

Wykonawca mee przysipi¢ do realizacji robét po zaakceptowaniu przeziera wynikéw z odcinka prébnego
i ustalonej technologii zggzczania. Wigciwosci wykonanej warstwy mugzapetnid wymagania podane w tabeli 7.
Maksymalne odchytki zawaroi sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowe]j veztfim zaprojektowanego sktadu
musz spetnid wymagania okrdone w p.6 niniejszej STWIORB.

5.7. Wbudowanie mieszanki mineralno — asfaltowej i zagszczanie

Mieszanka mineralno - asfaltowa powinng pudowywana rozktadagkwyposaons w uktad automatycznego
sterowania grubi@ia warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z Dokunsep Projektows. W miejscach
niedos¢pnych dla sprgu dopuszcza siwbudowywanie gczne. Rozkladarka powinna porussg ze stad
predkaoscig i bez zlgdnych zatrzymé (np. w oczekiwaniu na kolejny samocho6d zaggmieszank).

Podczas uktadania gruiowykonywanej warstwy powinna bysprawdzana co 20 m w co najmniej trzech
miejscach (w osi i przy brzegach warstwy). Wargteainna by rGwnomiernie zagszczone. Temperatura
wbudowywanej mieszanki nie powinnathyizsza od temperatury minimalnej podanej w pkt. 5.3.

Ztgcza powinny by jednorodne i szczelne.a€ka podtanego nie naley umiejscawia w sladach koét.

Ztacza podiane medzy pasami kolejnych warstw technologicznych hafirzesuwa wzgledem siebie, o co najmniej
15 cm w kierunku poprzecznym do osi jezdni.

Ztacza poprzeczne gdzy dziatkami roboczymi uktadanych pasow kolefmyvarstw technologicznych naie
przesun¢ wzglkdem siebie, o co najmniej 2 m w kierunku padim do osi jezdni.

Woczeiniej wykonany pas warstwy technologicznej powimaa¢ wyprofilowars krawedz, rownomiernie zagszczoas,
bez gknigé. Krawedz ta nie mae by pionowa, lecz powinna Byskasna. W przypadku warstwy z mieszanki
walowanej bez urddzen ograniczajcych (np. krawznikdw) krawedziom naley nad& spadki o nachyleniu

nie wickszym nk 2:1, a za pomacodpowiednichirodkéw technicznych (np. zamontowanych na walcgovwgym
elementéw wykaczapcych) wykona krawedzie w linii prostej i docisgt réwnomiernie na catej diuga.

Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronmathyleniu jezdni naby uszczelrd krawedz potazong wyzej,

a w strefie zmiany przechyiki - obie kreglzie. W tym celu bocznpowierzchng krawedzi nalezy pokry¢ gomcym
asfaltem w iléci 4,0 kg/m. Asfalt powinien kynaniesiony przed oddaniem odcinka do ruchu, atmkizie nie ulegty
zabrudzeniu. Niej potazona kravedz (z wyjatkiem strefy zmiany przechyiki) powinna zostaeuszczelniona.
Przylegagca powierzchng odsadzki danej warstwy najeuszczelni na szerokgei, co najmniej 10 cm.

Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej powispginig wymagania tabeli 7.

Tabela 7.Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej
Zawarta¢ wolnych
przestrzeni w warstwie
[% (VIV)]
AC8S >97 1,0-4,0

Typ i wymiar mieszanki,| Wskanik zagszczenia
przeznaczenie [%]

6. Kontrola jako $ci Robot

6.1. Ogoine zasady kontroli jakdci robot
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,\Wymagani@log". Badania nalsy
wykonywat zgodnie z procedurami (normami) wymienionymi wiiap8.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:

* Przediay¢ wymagane dokumenty tj. deklaracje zgaandadania typu wykonane przez dostawcow, inne
dokumenty potwierdzage zgodnét proponowanych wyrobow budowlanych z obgamijagcymi przepisami i
niniejsz ST zgodnie z DM 00.00.00 Wymagania ogélne p.6.7.

« Wykona& wlasne badania wdeiwosci materialtdbw przeznaczonych do wykonania warsbasigralnej zgodnie z
wymaganiami normy PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralrasfaltowe. Badanie typu.

*  Wykon& zar6b prébny i odcinek prébny dla przedstawiongdg@kceptacji badania typu mieszanki mineralno -
asfaltowe;.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad@é/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptacji.
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6.3.Badania w czasie robo6t

Badania Wykonawcy (péj wymienione) $ wykonywane w celu sprawdzenia czy jgkaykonanej warstwy spetnia

wymagania STWIORB.

Wykonawca powinien wykortge badania w czasie realizacji rob6t z nielrh starannécia i w wymaganym zakresie.
Wyniki nalezy zapisywa w protokotach. W razie stwierdzenia uchybie stosunku do wymagach przyczyny naley

niezwlocznie usust.
Wyniki bada nalezy przekazywa Inzynierowi.

Zakres badaWykonawcy zwizany z wykonywaniem warstwy:
« Badania materiatow wsadowych i mieszanki mineralrasfaltowej (tablica 8)

Pomiar temperatury powietrza,

Pomiar rownéci warstwy asfaltowej,

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw

Ocena wizualna jednorodém powierzchni warstwy,
Ocena wizualna jakei wykonania pajczen technologicznych.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltoveejgzas wykonywania warstwy,
Ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
Wykaz ilosci materiatow lub grubii wykonanej warstwy,
Pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

Tablica 8. Zakres oraz estotliwoi¢ badad i pomiardw w czasie wytwarzania i wbudowywaniasranki CA

Lp. Wyszczegolnienie bada

Procedura badawcz

Czestotliwos¢ bada

BADANIA MATERIALOW

1 |Uziarnienie kruszyw

PN-EN 933-1

Zgodnie z planem kontroli ZKP
WMB zaleznie od
udokumentowanego poziomu
produkcji — Irzynier na podstawie
przedstawionych dokumentow
oceni prawidtows¢ przyjetego
poziomu i wyrazie zgogina
wskazan czestotliwos¢ bada

2 |Uziarnieni¢ wypelniacz:

PN-EN 93:-1C

Jw.

3 |Penetracja lub temperaturaghkmienia asfaltu

PN-EN 1426 lub
PN-EN 1427

Jw.

BADANIA MIESZANKI M

INERALNO-ASFALTOWEJ

4 | Temperatura sktadnikow

Zapisy w komputerzq
WMB

Dozor chgly

5 |Temperatura mieszanki

Zapisy kierownika
rob6t / majstra

Kazdy samochdéd przy zatadunku i
czasie wbudowywania

W

6 |Zawartdc¢ lepiszcza i uziarnienie mieszanki

PN-EN 12697-1
PN-EN 933-1

Zgodnie z planem kontroli ZKP
WMB zaleznie od
udokumentowanego poziomu
produkcji — Irzynier na podstawie
przedstawionych dokumentéw
oceni prawidtow&¢ przyjetego
poziomu i wyrazie zgogina
wskazan czestotliwos¢ bada

Gestas¢ i gestas¢ objetosciowa MMA oraz

PN-EN 12697-5

wolna przestrzéw warstwie

PN-EN 12697-29

7 . DT X PN-EN 12697-6 Jw.
obliczenie wielkdci pochodnych PN-EN 12697-8
BADANIA PO ZAG ESZCZENIU WARSTWY Z BETONU ASFALTOWEGO
L . . PN-EN 12697-6 o L
8 Grubai¢ | wskaznik zag'szczenia warstwy, PN-EN 12697-8 2 prébki z kadego pasa ruchu o

powierzchni do 3000 M
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6.3.2. Badanie wtéciwosci kruszywa
Z czestotliwoscia podarn w tablicy 8 naley kontrolowa uziarnienie kadego rodzaju dostarczanego kruszywa.
Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3.3. Badanie wiéciwosci wypetiacza
Z czestotliwoscig podan w tablicy 8 nalgy kontrolowa dostarczany wypetniacz. Wyniki powinnydggodne
Z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.

6.3.4. Badanie whciwosci asfaltu
Z czgstotliwoscia podamn w tablicy 8 naley kontrolowa dostarczany asfalt. Wyniki powinny bggodne
Z wymaganiami podanymi w punkcie 2.4.

6.3.5. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki

Z czestotliwoscia podan w tablicy 8 naley kontrolowa temperatuy sktadnikow mieszanki. Pomiar polega
na odczytaniu wskaaaodpowiednich termometréw zamontowanych w otoczamgmiki powinny by zgodne
Z wymaganiami podanym w punkcie 5.3.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki

Temperatug mieszanki mineralno-asfaltowej najamierzy i rejestrowa przy zatadunku i w czasie wbudowywania
w nawierzchrg. Zaleca sj stosowanie termometrow cyfrowych z sgmehicbrg. Wyniki powinny by zgodne

Z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.7. Zawarta¢ asfaltu

Z czestotliwoicia podam w tablicy 8 naley kontrolowa zawarté¢ asfaltu. Zawartg rozpuszczalnego lepiszcza z
kazdej probki pobranej z mieszanki mineralno-asfaljavie maze odbiegé od wartgci projektowanej, z
uwzgkdnieniem podanych dopuszczalnych odchytek dla jgzhdeki, a odchyiki obliczongjredniej zawartéri asfaltu
od wartdci projektowanej mze st waha& w granicach w zalsmosci od liczby bada, podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Dopuszczalne odchyiki pojedynczego wyniku badariedniej arytmetycznej wynikow batlaawartdci
lepiszcza rozpuszczalnego [% (m/m)]

Liczba wynikéw bada
1 2 od 3 do: od5do! | od9do 1 >2C

AC8S 0,5 +0,45 +0,40 +0,40 +0,35 +0,30

Rodzaj mm-a

6.3.8. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Uziarnienie kadej prébki pobranej zimej mieszanki mineralno-asfaltowe] nie amoodbiegé& od wartdci
projektowanej, z uwzgtinieniem dopuszczalnych odchytek.

W wypadku wymagadotyczcych uziarnienia, wyrenych jako ktérekolwiek z:

e zawartd¢ kruszywa o wymiarze < 0,063 mm,

e zawartd¢ kruszywa o wymiarze < 0,125 mm,

« zawartd¢ kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2 mm,

e zawart@¢ kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm,

to zadna probka nie nie wykazywa uziarnienia odbiegagego o wgcej niz wartas¢ dopuszczalnych odchytek
podanych w tablicach 10 — 13 dla jednej prébkidehgtki obliczonefredniej zawartéri poszczeg6lnych
kontrolowanych frakcji od warfei projektowanej magsic waha w granicach w zaosci od liczby bada, podanych
w tych tablicach.

Wymagania dotyegce udziatu kruszywa grubego, drobnego i wypetnigczainny by spetnione jednoczrie.

W kazdej zbadanej probce mieszanki mineralnej betoraltasfego do warstwicieralnej zawart@ kruszywa frakcji <
0,063 mm nie mize by¢ nizsza nk 2% (m/m).

Tablica 10.Dopuszczalne odchytki dotygze pojedynczego wyniku badaniedniej arytmetycznej wynikow badla
zawartgci kruszywa o wymiarze < 0,063 mm [% (m/m)]

Liczba wynikéw bada
1 2 od3do4| od5do8| od9do19 >20
AC8S 13,0 2,7 2.4 2,1 +1,8 1,5

Rodzaj mm-a
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Tablica 11.Dopuszczalne odchyiki dotygze pojedynczego wyniku badaniedniej arytmetycznej wynikow batla
zawartdci kruszywa o wymiarze < 0,125 mm [% (m/m)]

Liczba wynikéw bada
1 2 od3do4| od5do8| od9do19 >20
AC8S 13,0 2,7 12,4 2,1 11,8 1,5

Rodzaj mm-a

Tablica 12. Dopuszczalne odchyiki dotygze pojedynczego wyniku badaniaedniej arytmetycznej wynikow badla
zawartgci kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 mm do 2[finim/m)]
Liczba wynikoéw bada

1 2 od3do4| od5do8| od9do19 >20
AC8S +8,0 +6,1 +5,0 +4,1 +3,3 +3,0

Rodzaj mm-a

Tablica 13.Dopuszczalne odchytki dotygze pojedynczego wyniku badaniaedniej arytmetycznej wynikow badla
zawartgci kruszywa grubego o wymiarze > 2 mm [% (m/m)]
Liczba wynikéw bada

1 2 od3do4| od5do8| od9do19 >20

Rodzaj mm-a

AC8S +8,0 16,1 15,0 4,1 3,3 3,0

6.3.9. Zawartag¢ wolnych przestrzeni w probkach MMA
Zawartag¢ wolnej przestrzeni w prébkach Marshalla wykonangahieszanki mineralno — bitumicznej, nie zao
przekraczé wartaici dopuszczalnych podanych w tabeli 5 @agj niz 0,5%

6.3.10Grubas¢ warstwy oraz ilé¢ materiatu

Grubaici wykonanej warstwy naky okresla¢ z czstotliwoscig podan w tablicy 8. Grub& wykonanej warstwy
oaz ilas¢ wbudowanego materiatu na okliang powierzchn¢ mogy odbiega od projektu o wartei podane w
tablicy 14.

Tablica 14. Dopuszczalne odchyiki grubm warstwy oraz iléci materiatu na okionej powierzchni [%)]

. Warstwa asfaltowa lub pakiet warstw
Warunki oceny
SHWHF g+P S
A - Srednia z wielu oznacze ] ] <10
grubdici oraz ilgci -
B - Pojedyncze oznaczenie grubi <1C <1t -

4w przypadku budowy dwuetapowej tzn. gdy warséwiaralna lub warstwécieralnejca jest
uktadana z opthieniem, watos¢ z wiersza B odpowiednio oboyeiuje, w pierwszym etapie budo
do gdrnej warstwy nawierzchni obayzuje warté¢ 25%, a dogcznej grubéci warstw etapu
pierwszego 10%

Za grubd¢ warstwy przyjmuje sisredni arytmetyczy wszystkich pojedynczych oznadzgrubdci warstwy
na catym odcinku budowy. Olglenie ,odcinek budowy” mze dotyczy zaréwno catego zleconego zadania jak i
dziennej dziatki roboczej. Wielké ,,odcinka budowy” do odbioru kalorazowo okréa Inzynier.

6.3.11Wskaznik zag:szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyane wskanikiem zagszczenia nie ma przekroczy wartasci
dopuszczalnych podanych w tabeli 7. Dotyczy tedk@o pojedynczego oznaczenia $aiavosci. Okreslenie
gestaici objetosciowej warstwy nalgy wykona wg PN-EN 12697-6

6.4. Badania cech geometrycznych warstécieralnej z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podaje tablica 15

Tablica 15. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstvicieralnej z BA
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L.p. | Wyszczegdlnienie batla Czstotliwos¢ bada i pomiarow

1. Szerokét warstwy 10 razy na 1km nazdej jezdni

2. Réwndg¢ podhuzna Pomiar aigly

3. Réwna¢ poprzeczna Co5m

4. Spadki poprzeczne Co 20’mma kadej jezdni

5. Rz:dne wysokéciowe Na osi i krawdziach jezdni: co 10 m na prostych i co 10 m na
lukach

6. Zlcza podiane i poprzeczne Kde zhcze

7. Wyghd zewrtrzny Cala powierzchnia wykonanego odcinka

Jdodatkowe pomiary spadkéw poprzecznychzyakeykona w gléwnych punktach tukéw poziomych

6.4.2. Szeroké¢ warstwy

Z czestotliwoéciag podamn w tablicy 15 naley sprawdzé szeroké¢ warstwy. Sprawdzenie polega na zmierzeniu
w poziomie, tdma miernicz, odlegiaci przeciwlegtych bocznych krazi. Szerokét wykonanej warstwy nie nie
rézni¢ sie od szerokéci projektowanej o veicej niz -0 cm; + 5 cm. Szerokédwarstwy asfaltowej aej potazonej,
nieograniczonej kragznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawiernthpowinna by szersza z Kalej strony, co
najmniej o grub& warstwy na niej potamnej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3. Réwnai¢ podhiwna warstwy

Pomiary rownéci podtwznej naley wykona w srodku kadego ocenianego pasa. Do oceny r&enpodtuznej warstwy
nalezy stosowa metoa z wykorzystaniem metody rownowaej wyciu aty i klina (planograf). Wartgi odchyley
dopuszczalnych wysane w mm okréa tabela 16.

Tabela 16.
Dopuszczalna warfé graniczna
. . . nierbwndci podtuznej [mm]
Klasa drogi Element nawierzchni llosé wynikow
95% 100%
Z.D Pasy ruch_u zasadnicze ge#ania i <6 <7
wylaczania

Pomiar rownéci podtwnej dokonuje Wykonawca i przedstawidntg z planografu Inynierowi do akceptacji przed
rozpoczciem ukladania kolejnej warstwy.

6.4.4. Robwnai¢ poprzeczna

Do oceny rownéci poprzecznej naly stosowa metod z wykorzystaniem taty i klina. Diug6 taty powinna by
dostosowana do szerakbdjezdni o jednostronnym spadku i nieclituzsza nk 4 m. Pomiar natey wykonywa w
kierunku prostopadtym do osi jezdni, nazétgm ocenianym pasie ruchu.

Wartdsci odchyléi dopuszczalnych wyrane w mm okréa tabela 17.

Tabela 17.
Dopuszczalna warfé graniczna
: . . nierbwndci podtuznej [mm]
Klasa drogi Element nawierzchni llosé wynikeow
90% 100%
Z.D Pasy ruch_u zasadnicze ge#ania i <6 <9
wylaczania

6.4.5. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach powby zgodne z DokumentagcProjektovy z tolerancj £0,5%.

6.4.6. Rzedne wysokeéciowe warstwy

Z czstotliwoscia podan w tablicy 15 nalgy sprawdzéa rzedne wysokéciowe warstwy. Sprawdzenie polega

na wykonaniu niwelacji i poréwnaniu wynikéw pomiarDokumentagj Projektovg. R&znice pomgdzy rzdnymi
wysokagciowymi warstwy a rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, przy czym co najmniej 95%
wykonanych pomiar6w nie me przekraczaprzedziatu dopuszczalnych odchivle

6.4.7. Uksztaltowanie osi w planie
Z czestotliwoicia podam w tablicy 15 naley sprawdza uksztattowanie osi warstwy w planie. Sprawdzeniega
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na wykonaniu pomiaréw geodezyjnych usytuowaniagegolnych punktéw osi i poréwnaniu wynikéw pomiaru
z Dokumentagj Projektovg. OS warstwy w planie nie nmi@ by przesurgta w stosunku do osi projektowanej
0 wiecej niz 5em..

6.4.8. Ztgcza podtane i poprzeczne

Z czstotliwoscig podan w tablicy 15 naley sprawdzé prawidiowad¢ wykonania zicza podtanego i poprzecznego.
Sprawdzenie polega na edkinach. Zicza powinny by réwne i zwizane, a przylegage pasy powinny ky
wbudowane na jednej wysad@. Nie dopuszcza sismarowania nieszczelnega@a emulsj asfaltova ani innymi
podobnymi materiatami. W przypadku nieprawidtowokaganego zicza Irzynier powinien okréli¢ zakres
warstwy do usugkia i ponownego wykonania.

6.4.9. Wyglad warstwy

Z czstotliwoscia podan w tablicy 15 nalgy sprawdzé wyglad warstwy poprzez ogiiziny catej powierzchni
wykonanego odcinka. Wygdl warstwyscieralnej powinien b§jednorodny, bez sian, deformacii,

plam i wykruszé. Nie dopuszcza sina niejednorodnych, otwartych powierzchniach wykeania
powierzchniowego utrwalenia. W przypadku takiepuisit Inzynier powinien okréli¢ zakres warstwy do usutia i
ponownego wykonania.

6.5. Badania kontrolne (Inzyniera)
Inzynier powinien wykonywébadania kontrolne z paiszym zakresie:

6.5.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa ¢stotliwosé 1 prébka na 6 0007
» Uziarnienie mm-a

e Zawartg¢ asfaltu w mm-a

e Gestas¢ i zawartd¢ wolnych przestrzeni mm-a

6.5.2. Warstwa asfaltowa (gstotliwos¢ 1 prébka na 6 000
* Wskanik zag:szczenia

o Gruba¢ warstwy

* Zawarta¢ wolnych przestrzenie w warstwie

Inzynier maze zwiekszy¢ czestotliwos¢ bada i w przypadku wynikdéw negatywnych obey¢ kosztami bada
Wykonawe. Cech geometryczne powinnydmierzone przez Wykonawaev obecndci Inzyniera.

7. Obmiar Robot

7.1.0go6lnezasady obmiaru robét
Ogolne wymagania dotygze obmiaru Rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wgaraa ogdlne”.

7.2.Jednostka obmiarowg
Jednostl obmiarow jest jeden metr kwadratowy finvykonanej warstwycieralnej z betonu asfaltowego o
okreslonej grubdci zgodnie z DokumentacProjektovwd.

8. Odbidér Rob6t

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB DNd@OD "Wymagania ogoéine".

Dokonupcy odbioru robét ocenia ich jas®na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikow bablapomiaréw oraz
whikliwej ocenie wizualnej wykonanych robo6tzék wedtug oceny odbiergjego, wykonane roboty pod wzdém
przygotowania dokumentacyjnego lub zakresu rolexgrgotowe do odbioru, odbiesgly w porozumieniu z Wykonawyc
wyznacza ponowny termin odbioru. Podstawowym dokiene dokonania odbioru jest protokét.

Wszystkie uzgodnione roboty poprawkowe i uzupelo@powinny by spisane i potwierdzone przez obie strony.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgBjojektovs STWIORB i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangpkt. 6 niniejszej STWIORB - daty wyniki pozytye.

W przypadku niezgodroi, ch@ jednego elementu rob6t z wymaganiami lub przeknoiezwartéci dopuszczalnych w
badaniach, to roboty uznaje ga niezgodne z Dokumentaéjrojektowy i obarczone wag

Wady, ktore $ dokumentowane na etapie bad@ntrolnych lub oceny wizualnej do odbioruskowego, kda
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klasyfikowane przez komisjpod kgtem, jaki mae by¢ ich wpltyw na: trwatéc¢, bezpieczastwo, estetyk
odbieranego zadania inwestycyjnego. Ocena wphwad na wymienione czynniki, pozwoli pgdj Komisji

odpowiednie decyzje ohgiajagce Wykonawe.

9. Podstawa platndgci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine"

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa jednego metra kwadratowedpiykonanej warstwycieralnej z AC o okrédonej grubdci

obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob@az Programu Zapewnienia Jé&io

prace pomiarowe,

roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

zakup i transport wszystkich nieginych materiatow,

zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznycprdwidtowego wykonania robét lub wynilkaych

Z przyktej technologii robét,

opracowanie badania typu dla mieszanki mineralrfialtasvej,

wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itj@nsport na miejsce wbudowania
posmarowanie lepiszczem i pokryciérta asfaltows krawedzi urzdzer obcych i padczenia z warstw

istniejacej nawierzchni,

roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

uszczelnienie atzy poprzecznych §ang bitumiczry a zhczy podiinych emulsj lub asfaltem na gaco,
uszczelnienie kragdzi bocznych i powierzchni odsadzek (w poziomie¥faltem

uporzdkowanie terenu robét; wywdz odpaddw na wysypiskazviz kosztami utylizacji lub na miejsce

przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
e przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

10. Przepisy zwazane

10. 1. Normy

PN-EN 932-3

Badania podstawowych gaavosci kruszyw - Procedura i terminologia uproszczonegisu
petrograficznego

PN-EN 933-1  Badania geometrycznych $efavosci kruszyw - Oznaczanie sktadu ziarnowego - Metoda
przesiewania

PN-EN 933-3  Badania geometrycznych $staosci kruszyw - Oznaczanie ksztaltu ziaren za pamoc
wskaznika ptaskéci

PN-EN 933-4  Badania geometrycznych §glavosci kruszyw - Cz$¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren -
Wskaznik ksztattu

PN-EN 933-5  Badania geometrycznych $glavosci kruszyw - Oznaczanie procentowej zawsgtaiaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenmtimania kruszyw grubych

PN-EN 933-6  Badania geometrycznych $glavosci kruszyw - Czs¢ 6: Ocena wiéciwosci powierzchni -
Wskaznik przeptywu kruszywa

PN-EN 933-9  Badania geometrycznych dgtevosci kruszyw - Ocena zawasm drobnych czstek - Badania
btekitem metylenowym

PN-EN 933-10 Badania geometrycznychdstavosci kruszyw - Czs¢ 10: Ocena zawardoi drobnych cgstek
- Uziarnienie wypeiaczy (przesiewanie w strumigobwietrza)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznychieimosci kruszyw - Metody oznaczania odpogoiona
rozdrabnianie

PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw - Cgs¢ 4: Oznaczanie pustych
przestrzeni suchego, zggczonego wypetniacza

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznychseitg&osci kruszyw - Czs¢ 5: Oznaczanie zawa#a
wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznychseweosci kruszyw -Czs¢ 6: Oznaczanieggtcsci ziaren
i nasikliwosci

PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw - Czs¢ 7: Oznaczaniegptasci
wypetniacza - Metoda piknometryczna

PN-EN 1367-1 Badania wieiwosci cieplnych i odpornii kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych -
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Czs¢ 1: Oznaczanie mrozoodpokso

PN-EN 1367-3 Badania wieiwosci cieplnych i odpornii kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych -
Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej mgtmmtowania

PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznacegpenetracji ig

PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaceaeimperatury nmknienia - Metoda Piécien i Kula

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych $giavosci kruszyw - Analiza chemiczna

PN-EN 1744-4 Badania chemicznych $egiavosci kruszyw - Czs$¢ 4: Oznaczanie podatém wypetniaczy do
mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

PN-EN 12591  Asfalty i produkty asfaltowe - Wymaigedia asfaltow drogowych

PN-EN 12592  Asfalty i produkty asfaltowe - Oznateaozpuszczalrioi

PN-EN 12593  Asfalty i produkty asfaltowe - Oznageaemperatury famliviei Fraassa

PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe - Ozrewtie zawartéci parafiny - Czs¢ 1: Metoda destylacyjna

PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznacie odpornéci na twardnienie pod wptywem
ciepta i powietrza - G&¢ 1: Metoda RTFOT

PN-EN 12607-3 Asfalty i produkty asfaltowe - Ozreatie odpornéci na twardnienie pod wptywem
ciepta i powietrza - G#¢ 3: Metoda RFT

PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Czes¢ 1: Zawartdc lepiszcza rozpuszczalnego

PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Cze$¢ 2: Oznaczanie skladu ziarnowego

PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Czgs$¢ 5: Oznaczanieggtdsci

PN-EN 12697-6  Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Czes¢ 6: Oznaczanieggtasci objgtosciowej probek mieszanki mineralno - asfaltowej

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Czeé¢ 8: Oznaczanie zawasim wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Czes¢ 11: Okrdlenie powjzania pomgdzy kruszywem i asfaltem

PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Czes¢ 12: Okrdlanie wraliwosci na woe

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Cz$¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Cz$¢ 22: Koleinowanie

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Cze$¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN 12697-29 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naagor-
Cze$¢ 29: Pomiar probki zagzczonej mieszanki mineralno - asfaltowej

PN-EN 12697-30 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Cze$¢ 30: Przygotowanie probek zggczonych przez ubijanie

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nasgor-
Czs¢ 36: Oznaczanie grulsci nawierzchni asfaltowych

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznychwipzchniowych utrwale stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonyehuthu

PN-EN 13074  Asfalty i lepiszcza asfaltowe — oznagzepiszczy z emulsji asfaltowych oraz odparowani

PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanzpadu — ¢&¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu kationowych
emulsji asfaltowych, metoda z wypetiaczem mingnaln

PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wgarda - Czs¢ 20: Badanie typu

PN-EN 13179-1 Badania kruszyw wypetg@jch stosowanych do mieszanek bitumicznyches€z: Badanie
metod Piekcienia i Kuli

PN-EN 13179-2 Badania kruszyw wypetg@jch stosowanych do mieszanek bitumicznyches€2: Liczba
bitumiczna

PN-EN 13587  Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznatzaihgliwosci lepiszczy asfaltowych metggomiaru
ciggliwosci

PN-EN 14188-1 Woypelniaczegeky i zalewy - Czs¢ 1: Specyfikacja zalew na g@o

PN-EN 14188-1 Woypelniaczegeky i zalewy - Cas¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régenoawierzchni plano grafem i tat
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D.07.10.01. Tymczasowa organizacja ruchu

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiyeinia i Odbioru Robét Budowlanych wymagania
dotyczice wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaadlizaciji zadania,Przebudowa drogi
gminnej nr 114207 w miejscowéci Siemiechdw na dzialce nr 556,671,496,94 ebrSiemiechéw gmina
Widawa”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowyantraktowy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres rob6t obgtych STWIORB
Roboty, ktérych dotyczy STWIORB, obejmupszystkie czynnéi umazliwiajgce i majice na celu wykonanie
tymczasowej organizacji ruchu drogowego zgodniekubnentacj Projektova.
Zakres rzeczowy obejmuje:
— wykonanie tymczasowej organizacji ruchu drogowegezas budowy.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej STWIORB 2godne z obowizujacymi odpowiednimi normami oraz okteniami
podanymi w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogoélne”.

1.5 Ogélne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgod§ioz Dokumentagj Projektovy,
STWIORB i poleceniami liayniera.
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialog”.
Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpieczsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizaciji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.6 Wspélny Stownik Zamowig (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego StovaniKaméwié (CPV) dotycacych przedmiotu zamdéwienia
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania og6lne”.

2. Materialy
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatdbw podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagasgolne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotygze materiatow
Organizacja ruchu na czas budowy obejmuije:
- 0znakowanie poziome,
- 0znakowanie pionowe,
- sygnat ostrzegawczy umieszczony na znakach drodgovwagodnie z Dokumentagj
Projektovs,
- fala $wietlna”,
- sygnalizag} swietlna.

Elementy oznakowania rob6t prowadzonych w pasigalsym musz spetnid& nastpujace warunki:
— wielko$¢ znakow: due,
— stupki z rur stalowych ocynkowanydhednicy 70 mm, malowane faytpoliwinylows, modyfikowan w
kolorze jasnoszarym,
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— slupki pod znaki naley wykona w sposob zapobieggiy przewrdceniu,

- tarcze znakéw z blachy stalowej ocynkowanej o profidpornym na odginaniecka, mocowane do
stupkéw w sposéb wykluczagy obrot tarczy wokoét stupka,

— znaki drogowe z foli odblaskow typu 2, posiadagg aproba¢ IBDIM.

3. Sprzet
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat do wykonania tymczasowej organizacji ruchu
Roboty lzda wykonywane przy zyciu dowolnego spkgu zaakceptowanego przezymiera.

4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagdlne”.

4.2. Transport materiatéw
Wykonawca mee wykorzystéd dowolnesrodki transportu, zaakceptowane przezyhiera.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogélne zasady wykonania Robot

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w STWIORB @M0.00 ,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca przedstawi kynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaagji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakioi uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgda wykonywane Roboty.

Tymczasowa organizacja ruchu jest organizacja pegygy stanowica powtarzalny schemat umieszczenia na
drodze znakéw drogowych i wdzen bezpieczastwa ruchu.

5.2 Zakres wykonywanych robét

Ustawienie i monta elementéw organizacji ruchu przewidzianych w ,Rkmje Organizacji Ruchu na czas
budowy” oraz w Dokumentacji Projektowej.

Dla przebudowywanej drogi opracowano powtarzalnéeswty czasowej organizacji ruchu. Przebudowa
prowadzona jest z wytzeniem jednego pasa ruchu, a ruetiZie odbywat si po drugim pasie w zwrku z tym
przewiduje s} wahadtowe prowadzenie ruchu sterowane przez pérgisygnalizaci swietlna.

Przy sterowaniu ruchem wahadtowym ina stosowasygnalizatory tréjkomorowe @ednicy 200 lub 300 mm.
Odcinki naley dopasowédo istniejcych skrzgowan i zjazddw publicznych.

Na czas remontu nafg przewidzi€ mazliwo$¢ wiaczenia s pojazdéw do ruchu z odgich posesiji.

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiaog”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresczawego i zgodrigi wykonania Robét z Dokumentac;j
Projektows oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotygee obmiaru robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wygaaia ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru jest komplet (kpl.) wykonanej i odebrargmczasowej organizacji ruchu zgodnie z
Dokumentacj Projektova.

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wyaaia ogolne”.
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8.2. Sposo6b odbioru robét

Przewiduje si odbior ustawionej i sprawnie dziadagj tymczasowej organizacji ruchu, kontrgéj sprawnéci w
trakcie prowadzonych robét oraz odbiémkowy demontau elementéw organizacji ruchu.

W przypadku niezgodrdoi, cha® jednego elementu Robdét z wymaganiami, Roboty @zisgj za niezgodne z
Dokumentagj Projektovg i Wykonawca zobowgzany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne wymagania dotygee podstawy ptatrégi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne"

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptaci s¢ za komplet (kpl.) cakei wykonanej tymczasowej organizacji ruchu, zgodniekrgleniem podanym w
p.7. Cena jednostkowa jest gasredniorny dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rbbdaz Programu Zapewnienia Jégio

— zapewnienie wszystkich niegtnych czynnikéw produkcji,

— zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkichheidaych materiatow,

— zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznycprdaidiowego wykonania robo6t lub wynilsaych

Z przyktej technologii robét,

— wyznaczenie usytuowania oznakowania,

— ustawienie i montaelementow tymczasowej organizacji ruchu,

- demonta elementéw tymczasowej organizacji ruchu

- wykonanie tymczasowej sygnalizagjiietinej oraz jej przekladanie (moatedemonta),

— oczyszczenie terenu Robot,

- wykonanie wszystkich niezldnych pomiaréw, préb i sprawdze

— oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
Nie wysepuja.

10.2. Inne dokumenty
- Instrukcja Oznakowania Robd6t Prowadzonych w Past&wym.
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